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LEGENDA

Nella trattazione sono stati usati i seguenti simboli:

SITUAZIONE DI PERICOLO GENERALE.
Il mancato rispetto delle istruzioni che seguono pud causare danni a persone e cose.

SITUAZIONE DI RISCHIO DI SCOSSA ELETTRICA.
Il mancato rispetto delle istruzioni che seguono pud causare una situazione di grave pericolo per la
sicurezza delle persone.

@ Note e informazioni generali.

Il presente manuale si riferisce ai prodotti

Active Driver Plus M/T 1.0

Active Driver Plus M/T 2.2

Active Driver Plus T/T 3

Active Driver Plus T/T 5.5

Active Driver Plus M/M 1.1

Active Driver Plus M/M 1.8 / DV

Active Driver Plus M/M 1.5/ DV

| prodotti sopra possono essere classificati per famiglia a seconda delle loro caratteristiche.
La suddivisione in funzione della famiglia di appartenenza € la seguente:

AVVERTENZE

Famiglia Prodotto
ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.1
M/M ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.5/ DV

ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.8 / DV
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 1.0
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 2.2
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 3
ACTIVE DRIVERPLUS T/T 5.5

M/T

T/IT

Tabella 1: Famiglie prodotti

Nella trattazione seguente si utilizzera la dicitura “inverter” quando le caratteristiche sono comuni a tutti i modelli.
Qualora le caratteristiche differiscano, verranno specificati la famiglia o il prodotto di interesse.

| prodotti in oggetto della presente trattazione rientrano nella tipologia apparecchiature
professionali ed appartengono alla classe di isolamento 1.

Prima di procedere all'installazione leggere attentamente questa documentazione.

Linstallazione ed il funzionamento dovranno essere conformi alla regolamentazione di sicurezza del
paese di installazione del prodotto. Tutta 'operazione dovra essere eseguita a regola d’arte.

Il mancato rispetto delle norme di sicurezza, oltre a creare peri- colo per I'incolumita delle persone e
danneggiare le apparecchiature, fara decadere ogni diritto di intervento in garanzia.

Personale Specializzato

E consigliabile che I'installazione venga eseguita da personale competente e qualificato, in possesso dei
requisiti tecnici richiesti dalle normative specifiche in materia.

Per personale qualificato si intendono quelle persone che per la loro formazione, esperienza ed
istruzione, nonché le conoscenze delle relative norme, prescrizioni provvedimenti per la prevenzione
degli incidenti e sulle condizioni di servizio, sono stati autorizzati dal responsabile della sicurezza
dellimpianto ad eseguire qualsiasi necessaria attivita ed in questa essere in grado di conoscere ed
evitare qualsiasi pericolo (Definizione per il personale tecnico IEC 364).

5
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L’apparecchio puod essere utilizzato da bambini di eta non inferiore a 8 anni e da persone con ridotte
capacita fisiche, sensoriali o mentali, o prive di esperienza o della necessaria conoscenza, purché sotto
sorveglianza oppure dopo che le stesse abbiano ricevuto istruzioni relative all’'uso sicuro
dell'apparecchio e alla comprensione dei pericoli ad esso inerenti. | bambini non devono giocare con
l'apparecchio. La pulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata dall’'utilizzatore non deve
essere effettuata da bambini senza sorveglianza.

Sicurezza
L'utilizzo & consentito solamente se I'impianto elettrico € contraddistinto da misure di sicurezza secondo

le Normative vigenti nel paese di installazione del prodotto (per I'ltalia CEI164/2).

Liquidi Pompati
La macchina & progettata e costruita per pompare acqua, priva di sostanze esplosive e particelle solide o
fibre, con densita pari a 1000 Kg/m? e viscosita cinematica uguale ad 1 mm?/s e liquidi non chimicamente

aggressivi.
Il cavo di alimentazione non deve mai essere utilizzato per trasportare o per spostare la pompa

Non staccare mai la spina dalla presa tirando il cavo.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato, esso deve essere sostituito dal costruttore o dal suo servizio
assistenza tecnica autorizzato, in modo da prevenire ogni rischio.

> BB P

Una mancata osservanza delle avvertenze pud creare situazioni di pericolo per le persone o le cose e far decadere la
garanzia del prodotto.

Avvertenze particolari
Prima di intervenire sulla parte elettrica o meccanica dell'impianto togliere sempre la

tensione di rete. Attendere almeno cinque minuti dopo che I'apparecchio é stato staccato
dalla tensione, prima di aprire I’apparecchio stesso. Il condensatore del circuito intermedio in
continua resta caricato con tensione pericolosamente alta anche dopo la disinserzione della
tensione di rete. Sono ammissibili solo allacciamenti di rete saldamente cablati. L’apparecchio deve
essere messo a terra (IEC 536 classe 1, NEC ed altri standard al riguardo).

> B

Morsetti di rete e i morsetti motore possono portare tensione pericolosa anche a motore fermo.

Sotto determinate condizioni di taratura dopo una caduta di rete il convertitore pud partire automaticamente.
Non far funzionare I'apparecchio con irradiamento solare diretto.
Questo apparecchio non pud essere adoperato come “meccanismo STOP EMERGENZA” (vedi EN 60204, 9.2.5.4).

RESPONSABILITA’

Il costruttore non risponde del buon funzionamento delle elettropompe o di eventuali danni da queste
provocati, qualora le stesse vengano manomesse, modificate e/o fatte funzionare fuori dal campo di lavoro
consigliato o in contrasto con altre disposizioni contenute in questo manuale.

Declina inoltre ogni responsabilita per le possibili inesattezze contenute nel presente manuale istruzioni, se dovute ad
errori di stampa o di trascrizione. Si riserva il diritto di apportare ai prodotti quelle modifiche che riterra necessarie od
utili, senza pregiudicarne le caratteristiche essenziali.

1 GENERALITA’

Inverter per elettropompe concepito per la pressurizzazione di impianti idraulici mediante misura della pressione e del
flusso.
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L'inverter & in grado di mantenere costante la pressione di un circuito idraulico variando il numero di giri/minuto
dell’elettropompa e tramite sensori si accende e si spegne autonomamente a seconda della necessita idraulica.

Le modalita di funzionamento e le opzioni accessorie sono molteplici. Tramite le diverse impostazioni possibili e la
disponibilita di contatti di ingresso e di uscita configurabili, & possibile adattare il funzionamento dell'inverter alle
esigenze di vari impianti. Nel capitolo 6 SIGNIFICATO DEI SINGOLI PARAMETRI sono illustrate tutte le grandezze
impostabili: pressione, intervento di protezioni, frequenze di rotazione, ecc.

1.1 Applicazioni
Possibili contesti di utilizzo possono essere:

- abitazioni - alimentazione idrica da pozzi

- condomini - irrigazione per serre, giardini, agricoltura
- campeggi - riutilizzo delle acque piovane

- piscine - impianti industriali

- aziende agricole

1.2 Caratteristiche tecniche

Active Active Active Active Active Active Active
Driver Driver Driver Driver Driver Driver Plus | Driver Plus
Plus M/T Plus M/T Plus T/T 3 Plus T/IT Plus MMM | M/IM1.5/DV | M/IM 1.8/ DV
1.0 2.2 5.5 1.1
pumero i 1 1 3 3 1 1 1
asi
Tensione 1x 1x 3x 3x 1x Tx 22/0'240 Tx 22/0-240
[VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1%x110-127 | 1 x 110-127
Alimenta- E_'Ef'”e“za 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
zione Corrente
elettrica | < sorbita 10 22 9 16 10 13 17
[Arms]
Corrente di
dispersione <2 <2 <75 <75 <2 <2 <2
verso terra
[mA]
Numero di 3 3 3 3 1 1 1
fasi
Tensione* 3x 3x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 Tx 22/0'240
gf;:-i_ [VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1% 110-127 | 1 x 110-127
pompa Fl_rl‘:;'”e"za 50-200 | 50-200 | 50-200 | 50-200 | 50/60 50/60 50/60
Max
corrente di 47 10,5 7,5 13,3 8,5 1 14
fase [Arms]
Dimensioni
(LXHxP) 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x18 | 237x282x18
84 84 84 84 84 4 4
[mm]
Caratteri- zrensboallo
stiche 3,5 3,5 4.5 4.6 3,5 3,5 3,8
costruttive escluso)
| [ka]
Grado di
protezione 55 55 55 55 55 55 55
IP
Pressione 13 13 13 13 13 13 13
max [bar]
Range di
Presta- | regolazione 1-9 1-13 1-13 1-13 19 1-9 19
zioni pressione
idrauliche |[bar]
Portata
massima 300 300 300 300 300 300 300
[I/min]
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Active
Driver Plus
M/T1.0

Active
Driver Plus
M/T 2.2

Active
Driver Plus
TIT3

Active
Driver
Plus T/T
5.5

Active
Driver Plus
M/M 1.1

Active
Driver Plus
M/M1.5/
DV

Active
Driver Plus
M/M 1.8/
DV

Condizioni
di
esercizio

Posizione di
lavoro

Qualunque

Qualunque

Verticale

Verticale

Qualunque

Qualunque

Qualunque

Max
temperatura
del liquido
[°C]

50

50

50

50

50

50

50

Max
temperatura
ambiente
[°C]

50

50

50

50

50

50

50

Connes-
sioni
idrauliche

Innesto
idraulico
ingresso
fluido

1 %H
maschio

1%
maschio

1%
maschio

1 1/4”
maschio

1V
maschio

1V
maschio

1 1/4”
maschio

Innesto
idraulico
uscita fluido

1%
femmina

1 1/2”
femmina

1 1/2”
femmina

1%
femmina

1 1/2”
femmina

1 1/2”
femmina

1%
femmina

Connes-
sioni
elettriche

Sez. max
conduttore
accettato dai
morsetti di
ingresso e
uscita [mm?]

Diametro min.

cavo
accettato dai
pressacavi di
ingresso e
uscita [mm)]

Diametro
max. cavo
accettato dai
pressacavi di
ingresso e
uscita [mm]

Funziona-
lita e
protezioni

Connettivita

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

Protezione
marcia a
secco

SI

Si

Si

Si

Si

SI

SI

Protezione
amperome-
trica verso
I'elettro-
pompa

SI

Si

Si

Si

Si

SI

SI

Protezione
da
sovratem-
peratura
dell’elettro-
nica

SI

Sl

Sl

Sl

Sl

SI

SI

Protezione
da tensioni
di alimenta-
zione
anomale

SI

Si

SI

SI

Si

SI

SI
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. . . Active . Active Active
Active Active Active . Active . .
. . . Driver . Driver Plus | Driver Plus
Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus Plus T/T Driver Plus M/M 1.5/ M/M 1.8 /
M/T1.0 M/T 2.2 TIT3 5.5 M/M 1.1 DV DV
Protezione
da corto
circuito fra Si Sl Sl Sl Sl Si Si
le fasi in
uscita
Protezione S| S| S| S| S| S| sI
antifreeze
Protezione S| S| S| S| sI S| S|
anticycling
Ingressi 3 3 1 1 1
digitali
Uscite a relé NO NO NO
Sensore di
pressione Sl Sl Sl Sl Sl Sl Sl
remoto

*La tensione di uscita non pud essere superiore alla tensione di alimentazione

Tabella 2: Dati tecnici e limiti di utilizzo

2 INSTALLAZIONE

A\
A\

©

Il sistema & studiato per poter lavorare in ambienti la cui temperatura resta compresa fra 0°C e 50°C
(salvo assicurare I'alimentazione elettrica: vedere par. 6.6.14 “funzione anti freeze”).

Il sistema € adatto per trattare acqua potabile.

Il sistema non puo essere impiegato per pompare acqua salata, liquami, liquidi infiammabili, corrosivi o
esplosivi (es. petrolio, benzina, diluenti), grassi, oli o prodotti alimentari.

In caso di utilizzo del sistema per l'alimentazione idrica domestica, rispettare le normative locali delle
autorita responsabili della gestione delle risorse idriche.

Scegliendo il sito di installazione verificate che:
e |l voltaggio e la frequenza riportati sulla targhetta tecnica della pompa corrispondano ai dati
dellimpianto elettrico di alimentazione.
¢ |l collegamento elettrico avvenga in luogo asciutto, al riparo di eventuali allagamenti.
e L’impianto elettrico sia provvisto di interruttore differenziale dimensionato secondo le
caratteristiche indicate in Tabella 2
e L’apparato necessita di connessione a terra.
Qualora non si sia certi dell'assenza di corpi estranei nellacqua da pompare, prevedere l'installazione di
un filtro in ingresso al sistema che sia adatto a fermare le impurita.

L’installazione di un filtro in aspirazione comporta una diminuzione delle prestazioni idrauliche del
sistema proporzionale alla perdita di carico indotta dal filtro stesso (generalmente maggiore €& il potere
filtrante, maggiore € la caduta di prestazioni).

2.1 Collegamenti idraulici

L’inverter lavora a pressione costante. Questa regolazione viene apprezzata se l'impianto
idraulico a valle del sistema é opportunamente dimensionato.

Impianti eseguiti con tubazioni di sezione troppo stretta, introducono delle perdite di carico che
'apparecchiatura non pud compensare; il risultato & che la pressione & costante sul dispositivo ma non
sull’utenza.
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PERICOLO DI GELO: fare attenzione al luogo d’installazione dell’inverter! prendere le seguenti
precauzioni:

Se l'inverter & operativo € assolutamente necessario proteggerlo adeguatamente dal gelo e lasciarlo
costantemente alimentato. Se viene scollegato dall’alimentazione, la funzione antigelo non & piu attiva!
Se l'inverter non é operativo &€ necessario togliere l'alimentazione, sganciare I'apparecchio dalla
tubazione e svuotarlo completamente dall'acqua rimasta all’interno.

Non é sufficiente togliere semplicemente pressione alla tubazione, perché internamente rimane sempre
dell’acqua! L'inverter ha gia al suo interno una valvola di non ritorno, pertanto non & necessario montarne
una esterna. Il collegamento idraulico tra l'inverter e I|'elettropompa non deve avere derivazioni. La

tubazione dovra essere di dimensioni adeguate all’elettropompa installata.

2.1.1 Installazione con pompa singola
La Figura 1 schematizza l'installazione idraulica di una pompa con inverter.

17
2 |
‘i“ > - )
", H H }
g [ H""-\.J HEH {
3 4
5 2-___
6 _ :" \ Parti che compongono il sistema
| | 8
7 i | | 1 Vaso di espansione
G 2 Manometro

3,12 Valvola di non ritorno (opzionale)

4,11 Valvola a sfera

5,9 Raccordo con bocchettone rapido
6 Collegamento elettropompa
7 Collegamento linea
8 Inverter
10 Filtro
13 13 Elettropompa

Figura 1: Installazione idraulica

2.1.2 Installazione multipompa
| nostri sistemi consentono la possibilita di creare gruppi di pressurizzazione multipompa con controllo coordinato tra
tutti gli inverter. Il numero massimo di elementi che possono essere connessi a creare un impianto multipompa € 8.
Per fruire delle funzionalita del controllo coordinato (multi inverter) &€ necessario eseguire anche le opportune
connessioni elettriche per mettere gli inverter in comunicazione vedi par. 2.3.6.
Un sistema multi pompa viene utilizzato principalmente per:
» Aumentare le prestazioni idrauliche rispetto al singolo dispositivo.
« Assicurare la continuita di funzionamento in caso di guasto ad un dispositivo.
* Frazionare la potenza massima.

L’impianto viene creato in maniera analoga al sistema con pompa singola: ogni pompa ha la propria mandata verso il
proprio inverter e le uscite idrauliche degli inverter confluiscono in un unico collettore.

Il collettore dovra essere correttamente dimensionato per sostenere il flusso realizzato dalle pompe che si intende
utilizzare.

Limpianto idraulico deve essere realizzato in maniera piu simmetrica possibile per ottenere un carico idraulico
uniformemente distribuito su tutte le pompe.

Le pompe dovranno essere tutte uguali tra loro e gli inverter dovranno essere tutti dello stesso identico modello e
connessi tra loro in configurazione multi inverter.

10
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2.2 Collegamenti elettrici

L’inverter &€ corredato di cavi per I'alimentazione e per la pompa rispettivamente indicati con le etichette LINE e
PUMP.

| collegamenti elettrici interni sono accessibili rimuovendo le 4 viti che si trovano sul coperchio. Le morsettiere interne
riportano le stesse diciture LINE e PUMP applicate sui cavi.

Prima di effettuare qualsiasi operazione di installazione o manutenzione, scollegare l'inverter dalla rete di
alimentazione elettrica ed attendere almeno 15 minuti prima di toccare le parti interne. Accertarsi che la
tensione e la frequenza di targa dell'inverter corrispondano a quelle della rete di alimentazione.

Per migliorare l'immunita al possibile rumore radiato verso altre apparecchiature si consiglia di utilizzare una
conduttura elettrica separata per I'alimentazione dell'inverter.

Sara cura dell'installatore accertarsi che I'impianto di alimentazione elettrica sia provvisto di un efficiente impianto di
terra secondo le normative vigenti.

Assicurarsi che tutti i morsetti siano completamente serrati, facendo particolare attenzione a quello di terra.
Assicurarsi che i pressacavo siano ben serrati in modo da mantenere il grado di protezione IP55.

Controllare che tutti i cavi di collegamento risultino in ottime condizioni e con la guaina esterna integra. Il motore
dell’elettropompa installata deve rispettare i dati della Tabella 2.

L’errato collegamento delle linee di terra ad un morsetto diverso da quello di terra danneggia
irrimediabilmente tutto I’apparato!

L’errato collegamento della linea di alimentazione sui morsetti di uscita destinati al carico
danneggia irrimediabilmente tutto I’apparato!

221 Collegamento della pompa per i modelli M/T e T/T
L’'uscita per I'elettropompa & disponibile sul cavo trifase + terra indicato con I'etichetta PUMP.
Il motore dell’elettropompa installata deve essere di tipo trifase con tensione di 220-240V per la tipologia M/T e 380-
480V per la tipologia T/T. Per realizzare il corretto tipo di collegamento degli avvolgimenti del motore, attenersi alle
informazioni indicate sulla targhetta o sulla morsettiera dell’elettropompa.

2.2.2 Collegamento della pompa per i modelli M/M
L’uscita per I'elettropompa € disponibile sul cavo monofase + terra indicato con I'etichetta PUMP.
Gli inverter di tipo DV possono essere connessi a motori con alimentazione a 110-127V oppure 220-240V. Affinché in
un inverter DV si possa utilizzare la tensione 220-240V per il pilotaggio motore, &€ necessario utilizzare
un’alimentazione con tensione di pari valore.

Per tutti gli inverter M/M di taglia 11 e 14 A assicurarsi di aver configurato correttamente la tensione del
motore utilizzato vedi par. 5.2.5.

Gli inverter M/M con taglia 8,5 A possono essere collegati solo ad elettropompe con motore monofase a
230V.

2.3 Collegamento alla linea di alimentazione
ATTENZIONE: La tensione di linea pud cambiare quando I'elettropompa viene avviata dall'inverter.
La tensione sulla linea pud subire variazioni in funzione di altri dispositivi ad essa collegati e alla qualita
della linea stessa.

Si raccomanda di eseguire l'installazione secondo le indicazioni del manuale in conformita alle leggi, direttive e
normative in vigore nel sito di utilizzo ed in funzione dell'applicazione.

Il prodotto in oggetto contiene un inverter all'interno del quale sono presenti tensioni continue e correnti con
componenti ad alta frequenza.

L'interruttore differenziale a protezione dellimpianto deve essere correttamente dimensionato secondo le
caratteristiche indicate in Tabella 2a.

Tipologia delle possibili correnti di guasto verso terra

Unipolare Con componenti
Alternata P Continua ad alta
pulsante
frequenza
Inverter alimentazione monofase v 4 v
Inverter alimentazione trifase v v v v

Tabella 3a: Tipologia delle possibili correnti di guasto verso terra

Per le tipologie di inverter T/T si consiglia un interruttore differenziale protetto anche contro scatti intempestivi.
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Figura 2a: Esempio di installazione con alimentazione monofase
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Figura 3b: Esempio di installazione con alimentazione trifase

Linverter deve essere connesso ad un interruttore principale che interrompe tutti i poli di alimentazione. Quando linterruttore si
trova in posizione aperta la distanza di separazione di ogni contatto deve rispettare quanto indicato in tabella 3.

Distanza minima tra i contatti dell’interruttore di alimentazione

Alimentazione 115 [V]

Alimentazione 230 [V]

Alimentazione 400 [V]

Distanza minima [mm]

>1,7

>3

>6,3

In caso di prolungamento dei cavi dellinverter,
hanno disturbi elettromagnetici, & opportuno:

Verificare la messa a terra ed eventualmente aggiungere un dispersore di terra nelle immediate vicinanze
dell'inverter.

Interrare i cavi.
Usare cavi schermati.

Installare un filtro antidisturbo, rivolgersi al vostro installatore/elettricista di fiducia.

Tabella 4: Distanza minima tra i contatti dell’interruttore di alimentazione

ad esempio nelle alimentazioni di elettropompe sommerse, se si

12
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Per un corretto funzionamento, il filtro di rete deve essere installato in prossimita dell'inverter!

2.3.1 Collegamento all’alimentazione per i modelli M/T e M/M
Le caratteristiche dell'alimentazione devono poter soddisfare quanto indicato in Tabella 2.

La sezione, il tipo e la posa dei cavi per l'alimentazione dell'inverter dovranno essere in scelte in accordo alle
normative vigenti. La Tabella 4 fornisce un'indicazione sulla sezione del cavo da usare. La tabella e relativa a cavi in
PVC con 3 conduttori (fase neutro + terra) ed esprime la sezione minima consigliata in funzione della corrente e della
lunghezza del cavo.

Sezione del cavo di alimentazione in mm?

Dati relativi a cavi in PVC con 3 conduttori (fase neutro + terra)
10m 20 m 30m 40 m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100 m 120m

1,5 25 | 25 | 4 4 \\
‘\\X\\&N&

Tabella 5: Sezione dei cavi di alimentazione per inverter M/M e M/T

La corrente di alimentazione all'inverter pud essere valutata in generale (riservando un margine di sicurezza) come
2,5 volte la corrente che assorbe la pompa trifase. Esempio se la pompa collegata all'inverter assorbe 10A per fase, i
cavi di alimentazione all’inverter vanno dimensionati per 25A.
Sebbene linverter disponga gia di proprie protezioni interne, rimane consigliabile installare un interruttore
magnetotermico di protezione dimensionato opportunamente.

2.3.2 Collegamento all’alimentazione per i modelli T/T
Le caratteristiche dell'alimentazione devono poter soddisfare quanto indicato in Tabella 2. La sezione, il tipo e la
posa dei cavi per l'alimentazione dell'inverter dovranno essere scelte in accordo alle normative vigenti. La Tabella 5
Sezione del cavo 4 conduttori (3 fasi + terra), fornisce un'indicazione sulla sezione del cavo da usare. La tabella &
relativa a cavi in PVC con 4 conduttori (3 fasi + terra) ed esprime la sezione minima consigliata in funzione della
corrente e della lunghezza del cavo.

Sezione del cavo in mm?2

Dati relativi a cavi in PVC con 4 conduttori (3 fasi + terra
10m 20 m 30m 40 m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100m | 120m | 140 m | 160 m | 180 m | 200 m

4A 15 15 |15 |15 |15 |15 |15 |15 |25 | 25 | 25 | 25 4 4 4
8A 1,5 |15 | 15 [ 15 | 25 | 25 | 25 4 4 4 10 10
2A 1 15 | 15 | 25 | 25 4 4 4 10 10 10 10 16
16A | 25 | 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16
20A1 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16
24A 4 4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16
10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16
10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16
36A 1 10 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16
40A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
44A 110 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
48A 1 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
52A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
56A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
60A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16

Tabella 6: Sezione del cavo 4 conduttori (3 fasi + terra)

La corrente di alimentazione all'inverter pud essere valutata in generale (riservando un margine di sicurezza) come
1/8 in piu rispetto alla corrente che assorbe la pompa.

Sebbene linverter disponga gia di proprie protezioni interne, rimane consigliabile installare un interruttore
magnetotermico di protezione dimensionato opportunamente.

Nei casi di utilizzo dell'intera potenza disponibile, per conoscere la corrente da utilizzare nella scelta dei cavi e del
magnetotermico, si pud fare riferimento alla Tabella 5.
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2.3.3 Collegamento degli ingressi utente
Negli inverter di tipo M/T ed T/T, I'accensione degli ingressi pud essere fatta sia in corrente continua che alternata a
50-60 Hz. Nel tipo M/M I'ingresso pu0 essere attivato solo con un contatto pulito inserito tra i due pin. Di seguito sono
mostrati lo schema di collegamento e le caratteristiche elettriche degli ingressi.

Schema di collegamento degli ingressi utente

Tipo inverter | Nome connettore Pin Utilizzo

Morsetto alimentazione: + 12V DC — 50 mA
Morsetto di collegamento ingresso 13
Morsetto di collegamento ingresso 12
Morsetto di collegamento comune I3 — 12
Morsetto di collegamento ingresso 11
Morsetto di collegamento comune 11
Morsetto di collegamento: GND

M/T J6

N[O |WIN|(=

Morsetto alimentazione: + 12V DC — 50 mA
Morsetto di collegamento ingresso 13
Morsetto di collegamento ingresso 12
Morsetto di collegamento comune I3 — 12
Morsetto di collegamento ingresso |1
Morsetto di collegamento comune 11
Morsetto di collegamento: GND

T/T J7

N|O|O AW IN|(—

1 Morsetto di collegamento ingresso |1
M/M J2 2 Morsetto di collegamento: GND

Tabella 7: Collegamento ingressi
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Es. Impiego ingresso galleggiante M/M

Quando si attiva I'ingresso I'elettropompa va in blocco e compare a display “F1”

Pilotaggio con contatto pulito

E_/

2
o |—

Es. Impiego ingresso galleggiante M/T e T/T

Quando si attiva I'ingresso I'elettropompa va in blocco e compare a display “F1”

Pilotaggio con contatto pulito Pilotaggio con tensione esterna

|~

[ ]

0000000

00000oa

Es. Impiego ingresso pressione ausiliaria M/T e T/T
Quando si attiva I'ingresso la pressione di regolazione diventa “P1”

Pilotaggio con contatto pulito Pilotaggio con tensione esterna

L~

0000000
goo0oooo

Es. Impiego ingresso disabilitazione M/IT e T/T
Quando si attiva I'ingresso I'elettropompa va in blocco e compare a display “F3”

Pilotaggio con contatto pulito Pilotaggio con tensione esterna

I

)

0000000
0000000

o

Le funzionalita attivate negli esempi sopra si riferiscono alle condizioni
ingressi.

i impostazioni di fabbrica degli

Figura 4: Connessione degli ingressi
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Caratteristiche degli in

gressi per inverter tipo M/T e T/T

Ingressi DC [V] Ingressi AC 50-60 Hz [Vrms]
Tensione minima di accensione [V] 8 8
Tensione massima di spegnimento [V] 2 1,5
Tensione massima ammissibile [V] 36 24
Corrente assorbita a 12V [mA] 3,3 3,3

N.B. Gli ingressi sono pilotabili con ogni polarita (positiva o negativa rispetto al proprio ritorno di massa)

Tabella 8: Caratteristiche degli ingressi

2.3.4 Collegamento delle uscite utente

Le uscite utente sono disponibili solo nelle tipologie di inverter M/T e T/T.

Di seguito sono mostrati lo schema di collegamento e le caratteristiche elettriche degli ingressi.

Schema di collegamento delle uscite utente
. Tipo Nome Pin Uscita
inverter connettore
1-2 Out 1
M/T J13 34 out 2
1-2 Out 1
T J6 34 Out 2

Tabella 9: Collegamento delle uscite

(-

g 02
0| 2[—o

Figura 5: Connessione delle uscite

= N W A

Caratteristiche dei contatti di uscita

NO

250

5 ->carico resistivo
2,5 -> carico induttivo

Tipo di contatto

Max tensione sopportabile [V]

Max corrente sopportabile [A]

Tabella 10: Caratteristiche dei contatti di uscita

2.3.5 Collegamento del sensore di pressione remoto

Collegamento del sensore remoto

Tipo inverter Nome connettore
M/T J8
TT J10
M/M J6

Tabella 11: Collegamento del sensore di pressione remoto

2.3.6 Collegamento della comunicazione multi inverter
La comunicazione multi inverter avviene tramite i connettori indicati in Tabella 11. Il collegamento deve essere
effettuato connettendo tra loro i pin corrispondenti su inverter diversi (es. pin 1 dell’inverter A su pin 1 dell'inverter B
etc). Si raccomanda di utilizzare cavo twistato e schermato. Lo schermo deve essere connesso da entrambi i lati al
pin centrale del connettore. Lunghezza massima raccomandata del cavo di comunicazione tra due inverter L: 5m.
Lunghezza complessiva massima raccomandata (somma delle lunghezze di tutti i cavi di comunicazione): 20m.
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Schema di collegamento della
comunicazione multi inverter

Tipo inverter Nome connettore
M/T J2
TT J3
M/M J1

Tabella 12: Collegamento della comunicazione multi inverter

. il e~ .
. - -~
- .
Y ™
7 N,
-/ N
/ \
y \
# \
] \
i \
i \
| \
| 1
i o 2 |
\ ) | !
1 [ 141 ]
\ © £ !
\ £ 5 !
\ 5] 8 /
\ (&) 4

Figura 7: Non eseguire connessioni ad anello

17



ITALIANO

Figura 8: Non eseguire connessioni a stella

Figura 9: Non lasciare cavi connessi ad una sola estremita

2.4 Configurazione dell’inverter integrato

Il sistema & configurato dal costruttore per soddisfare la maggior parte dei casi di installazione, ovvero:

e Funzionamento a pressione costante;
e Set-Point (valore della pressione costante desiderato):  SP = 3.0 bar

¢ Riduzione della pressione per la ripartenza: RP = 0.5 bar
e Funzione Anti-cycling: Disabilitata
¢ Funzione Anti-freeze: Abilitata

Tutti questi parametri sono comunque impostabili dall’'utente assieme a molti altri. Le altre modalita di funzionamento
e le opzioni accessorie sono molteplici. Tramite le diverse impostazioni possibili e la disponibilita di canali di ingresso
e di uscita configurabili, & possibile adattare il funzionamento dell’'inverter alle esigenze di vari impianti.
Per la definizione dei parametri SP ed RP, si ottiene che la pressione alla quale il sistema si avvia ha valore:

Pstart = SP - RP Esempio: 3.0 — 0.5 = 2.5 bar nella configurazione di default

Il sistema non funziona se l'utenza si trova ad un’altezza superiore all’equivalente in metri-colonna-acqua della
Pstart (considerare 1 bar = 10 m.c.a.): per la configurazione di default, se I'utenza si trova ad almeno 25m di
altezza il sistema non parte.

2.5 Adescamento

Ad ogni accensione, il sistema controlla la presenza di acqua in mandata per i primi 10 secondi.

Se viene rilevato un flusso di acqua in mandata, si considera la pompa adescata e inizia il suo lavoro regolare.

Se invece non viene rilevato un flusso regolare in mandata, il sistema chiede la conferma per entrare nella procedura
di adescamento e mostra la pop up in figura:
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Dy Fun
2 ®
E=zcape First
priming

Figura 10: Primo adescamento

Premendo “-“ si conferma di non voler far partire la procedura di adescamento ed il prodotto rimane in allarme
uscendo dalla pop up. Premendo “+” inizia la procedura di adescamento: la pompa parte e rimane accesa per un
tempo massimo di 2 minuti durante i quali il blocco di sicurezza per marcia a secco non interviene.

Non appena il prodotto rileva flusso regolare in mandata, esce dalla procedura di adescamento ed inizia il suo
regolare funzionamento.

Se trascorsi i 2 minuti della procedura, il sistema non risulta ancora adescato, l'inverter arresta la pompa ed il display
ripropone lo stesso messaggio di mancanza acqua consentendo di ripetere la procedura.

Un prolungato funzionamento a secco dell’elettropompa, pudé provocare danni all’elettropompa
stessa.
2.6 Funzionamento

Una volta che l'elettropompa €& adescata, il sistema inizia il suo funzionamento regolare secondo quelli che sono i
parametri configurati: si avvia automaticamente all'apertura del rubinetto, fornisce acqua alla pressione impostata
(SP), mantiene la pressione costante anche aprendo altri rubinetti, si arresta automaticamente dopo il tempo T2 una
volta raggiunte le condizioni di spegnimento (T2 & impostabile dall’'utente, valore di fabbrica 10 sec).

3 LATASTIERAE IL DISPLAY

ACTIVEDrivEr

00O

Figura 11: Aspetto dellinterfaccia utente

L'interfaccia con la macchina consiste in un display oled 64 X 128 di colore giallo con sfondo nero e 5 pulsanti
chiamati "MODE", "SET", "+", "-", “RUN/STOP” vedi Figura 9.

Il display visualizza le grandezze e gli stati dell'inverter con indicazioni sulla funzionalita dei vari parametri.

Le funzioni dei tasti sono riassunte nella Tabella 12.

e Il tasto MODE consente di passare alle voci successive all’'interno dello stesso menu. Una
pressione prolungata per almeno 1 sec consente di saltare alla voce di menu precedente.
SET Il tasto SET consente di uscire dal menu corrente.
s Decrementa il parametro corrente (se € un parametro modificabile).
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+ Incrementa il parametro corrente (se € un parametro modificabile).

s Disabilita il pilotaggio della pompa

Tabella 13: Funzioni tasti

Una pressione prolungata dei tasti +/- consente l'incremento/decremento automatico del parametro selezionato.
Trascorsi 3 secondi di pressione del tasto +/- la velocita di incremento/decremento automatico aumenta.

Alla pressione del tasto + o del tasto - la grandezza selezionata viene modificata e salvata
immediatamente in memoria permanente (EEprom). Lo spegnimento anche accidentale della macchina in
@ questa fase non causa la perdita del parametro appena impostato. Il tasto SET serve soltanto per uscire
dal menu attuale e non € necessario per salvare le modifiche fatte. Solo in particolari casi descritti nel
capitolo 6 alcune grandezze vengono attuate alla pressione di "SET" o "MODE",
Si pu0 uscire da una qualunque pagina di menu e tornare alla pagina principale in 2 modi:
e premendo il tasto [SET]

e per timeout una volta trascorsi 5 min dall’'ultima pressione di un tasto.

3.1 Menu
La completa struttura di tutti i menu e di tutte le voci che |li compongono € mostrata nella Tabella 14.

3.2 Accesso ai menu
Da tutti i menu si pud accedere agli altri menu tramite combinazione di tasti.
Del menu principale si pud accedere agli altri menu anche tramite menu a tendina.

3.2.1 Accesso diretto con combinazione di tasti
Si accede direttamente al menu desiderato premendo contemporaneamente la combinazione di tasti appropriata (ad
esempio MODE SET per entrare nel menu Setpoint) e si scorrono le varie voci di menu con il tasto MODE.
La Tabella 13 mostra i menu raggiungibili con le combinazioni di tasti.

NOME DEL MENU | TASTI DI ACCESSO DIRETTO | ,I-l020 DL
Utente MODE Al rilascio del pulsante
Monitor SET = 2 Sec

Setpoint MODE  SET 2 Sec
Manuale SET —_— -+ 3 Sec
Installatore MODE  SET . 3 Sec
Assistenza tecnica MODE  SET + 3 Sec
Riprisltino dgi valori e s 2 Sec'all'accensi_one
di fabbrica dell'apparecchio
Reset MODE  SET == -+ 2 Sec

Tabella 14: Accesso ai menu
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Menu ridotto ( visibile )

Menu esteso ( accesso diretto o password )

Menu Principale | Menu Utente Menu Monitor | Menu Setpoint | Menu Manuale Menu
mode set-meno mode-set set-pit-meno Installatore
mode-set-meno
MAIN FR VF FP
(Pagina Frequenza Visualizzazione Frequenza
Principale) di rotazione del flusso mod. manuale
Selezione Menu VP TE VP RT
Pressione Temperatura Pressione Verso
dissipatore di rotazione
C1 BT C1
Corrente di Temperatura Corrente di
fase pompa scheda fase pompa
PO FF PO UN*
Potenza Storico Potenza Tensione
assorbita dalla | Fault & Warning assorbita dalla nominale
pompa pompa
PI CT RT
Istogramma Contrasto Verso
della potenza di rotazione
SM VF
Monitor di Visualizzazione
sistema flusso
VE HO AD
Informazioni Ore di Indirizzo
HW e SW funzionamento
EN PR
Contatore di Sensore di
energia pressione
remoto
SN

Numero di avvii

21
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RF

Azzeramento
fault & warning
PW
Modifica
Password

*Parametri presenti solo su inverter di tipo M/T e T/T
+ Parametri presenti solo su inverter di tipo M/M

Tabella 15: Struttura menu

Legenda

Colori identificativi Modifica dei parametri nei gruppi multi inverter
Insieme dei parametri sensibili. Questi parametri devono essere allineati affinché il

sistema multi inverter possa partire. La modifica di uno di questi su un qualunque
inverter comporta l'allineamento in automatico su tutti gli altri inverter senza alcuna
domanda.
Parametri dei quali si consente I'allineamento in maniera facilitata da un solo inverter
propagandolo a tutti gli altri. E' tollerato che siano diversi da inverter a inverter.

Parametri di impostazione significativi solo localmente.

Parametri in sola lettura.

3.2.2 Accesso per nome tramite menu a tendina
Si accede alla selezione dei vari menu secondo il loro nome. Dal menu Principale si accede alla selezione menu
premendo uno qualunque dei tasti + o0 —.
Nella pagina di selezione dei menu compaiono i nomi dei menu ai quali si pud accedere ed uno tra i menu appare
evidenziato da una barra (vedi Figura 10). Con i tasti + e - si sposta la barra evidenziatrice fino a selezionare il menu
di interesse e vi si entra premendo SET.

SELEZIONE MENU

MENL PRIMCIFALE

MENU UTENTE

MENU MONITOR
GO  43,0HZ 3,0 bar

Figura 12: Selezione dei menu a tendina

I menu visualizzabili sono MAIN, UTENTE, MONITOR, di seguito compare una quarta voce MENU ESTESO; questa
voce permette di estendere il numero dei menu visualizzati. Selezionando MENU ESTESO comparira una pop-up che
comunica di inserire una chiave di accesso (PASSWORD) . La chiave di accesso (PASSWORD) coincide con la
combinazione di tasti usata per I'accesso diretto e consente di espandere la visualizzazione dei menu dal menu
corrispondente alla chiave di accesso a tutti quelli con priorita inferiore.

L’ordine dei menu &: Utente, Monitor, Setpoint, Manuale, Installatore, Assistenza Tecnica.

Selezionato una chiave di accesso, i menu sbloccati rimangono disponibili per 15 minuti o fino a che non si
disabilitano manualmente attraverso la voce “Nascondi menu avanzati” che compare nella selezione menu quando si
usa una chiave di accesso.

Nella Figura 11 &€ mostrato uno schema del funzionamento per la selezione dei menu.

Al centro della pagina si trovano i menu, dalla destra vi si arriva attraverso la selezione diretta con combinazione di
tasti, dalla sinistra si arriva invece attraverso il sistema di selezione con menu a tendina.

22



ITALIANO
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| Main Menu | l Main Menu ] | Main Menu |
User Menu I User Menu I | User Menl |
Monitor Menu Monitor Menu Monitor Menu
Setpoint Menu Setpoint Menu Setpoint Menu
Manual Menu Manual Menu Manual Menu
Reduced Menu Installer Menu Installer Menu
Reduced Menu Tech. Ass. Menu a Menu exit
Reduced Menu

Figura 13: Schema dei possibili accessi ai menu

3.3 Struttura delle pagine di menu

All'accensione si visualizzano alcune pagine introduttive per poi passare ad un menu principale.
Il nome di ogni menu, qualunque esso sia, compare sempre nella parte alta del display.
Nel menu principale compaiono sempre

Stato: stato di funzionamento (ad es. standby, go, Fault, funzioni ingressi)

Frequenza: valore in [Hz]

Pressione: valore in [bar] o [psi] a seconda dell'unita di misura impostata.

Nel caso in cui si verifichi I'evento possono comparire:

Indicazioni di fault

Indicazioni di Warning

Indicazione delle funzioni associate agli ingressi

Icone specifiche
Le condizioni di errore o di stato visualizzabili nella pagina principale sono elencate in Tabella 15.

Condizioni di errore e di stato

Identificatore Descrizione

GO Elettropompa accesa. In caso di flusso nullo I'indicazione lampeggia

SB Elettropompa spenta

PH Blocco per surriscaldamento pompa

BL Blocco per mancanza acqua

LP Blocco per tensione di alimentazione bassa

HP Blocco per tensione di alimentazione interna alta

EC Blocco per errata impostazione parametri

oC Blocco per sovracorrente nel motore dell’elettropompa

OF Blocco per sovracorrente nei finali di uscita

SC Blocco per corto circuito sulle fasi di uscita

oT Blocco per surriscaldamento dei finali di potenza

OB Blocco per surriscaldamento del circuito stampato
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BP1 Blocco per errore di lettura sul sensore di pressione interno
BP2 Blocco per errore di lettura sul sensore di pressione remoto
NC Pompa non connessa
F1 Stato / allarme Funzione galleggiante
F3 Stato / allarme Funzione disabilitazione del sistema
F4 Stato / allarme Funzione segnale di bassa pressione
P1 Stato di funzionamento con pressione ausiliaria 1
P2 Stato di funzionamento con pressione ausiliaria 2
P3 Stato di funzionamento con pressione ausiliaria 3
Icona com. con . . . L . S .
nUMero Stato di funzionamento in comunicazione multi inverter con l'indirizzo indicato
Icona com. con . L : .
E Stato di errore della comunicazione nel sistema multi inverter
Ei Blocco per errore interno i-esimo
Vi Blocco per tensione interna i-esima fuori tolleranza
EY Blocco per ciclicita anomala rilevata sul sistema
EE Scrittura e rilettura su EEprom delle impostazioni di fabbrica
Alimentazione . . - .
assente Warning per mancanza della tensione di alimentazione

Tabella 16: Messaggi di stato ed errore nella pagina principale

Le altre pagine di menu variano con le funzioni associate e sono descritte successivamente per tipologia di
indicazione o settaggio. Una volta entrati in un qualunque menu la parte bassa della pagina mostra sempre una
sintesi dei parametri principali di funzionamento (stato di marcia o eventuale fault, frequenza attuata e pressione).
Questo consente di avere una costante visione dei parametri fondamentali della macchina.

MENU UTENTE
FR Frequenza
di rotazione

43,0 HZ

GO 43,0HZ 3,0 bar

Figura 14: Visualizzazione di un parametro di menu

Indicazioni nella barra di stato in basso ad ogni pagina
Identificatore Descrizione
GO Elettropompa accesa. In caso di flusso nullo l'indicazione lampeggia
SB Elettropompa spenta
FAULT Presenza di un errore che impedisce il pilotaggio dell'elettropompa

Tabella 17: Indicazioni nella barra di stato

Nelle pagine che mostrano parametri possono comparire: valori numerici e unita di misura della voce attuale, valori di
altri parametri legati all'impostazione della voce attuale, barra grafica, elenchi; vedi Figura 12.

Per preservare il display, dopo 10 min dall’'ultima pressione di un tasto, scompare la pagina visualizzata e si visualizza
lo screensaver. Lo screensaver spegne tutti i pixel del display ed un algoritmo li accende ordine casuale.

3.4 Blocco impostazione parametri tramite Password

L’inverter ha un sistema di protezione tramite password. Se si imposta una password i parametri dell'inverter saranno
accessibili e visibili, ma non sara possibile modificarli con le sole eccezioni dei parametri SP, P1, P2, P3, RP, FP, LA,
CT, MS. | parametri SP, P1, P2, P3 sono a loro volta limitati da SX (SX & subordinato alla password). Il sistema di
gestione della password si trova nel menu “assistenza tecnica” e si gestisce tramite il parametro PW, vedi paragrafo
6.6.20 .

3.5 Abilitazione disabilitazione motore
Una volta eseguito la prima configurazione tramite il wizard, il tasto [RUN/STOP] pud essere utilizzato per disabilitare
e riabilitare il pilotaggio del motore. Durante la pressione del tasto [RUN/STOP] si visualizza a display I'icona relativa
al tasto premuto ed al variare dello stato disabilitato/abilitato I'icona cambia aspetto. Se I'inverter € in marcia (led
verde ON led giallo ON) oppure & fermo (led verde OFF led giallo ON) si pud disabilitare il pilotaggio del motore
premendo per 2 s il tasto [RUN/STOP].

24



ITALIANO
Quando linverter & disabilitato il led giallo lampeggia ed il led verde & sempre spento.
Per riabilitare il pilotaggio della pompa €& suficiente premere ancora per 2 s il tasto [RUN/STOP].
Il tasto [RUN/STOP] pud solo disabilitare l'inverter, non € un comando di marcia. Lo stato di marcia & deciso
solamente dagli algoritmi di regolazione o dalle funzionalita dell’inverter.
La funzionalita del tasto ¢ attiva in tutte le pagine.

4 SISTEMA MULTI INVERTER

4.1 Introduzione ai sistemi multi inverter
Per sistema multi inverter si intende un gruppo di pompaggio formato da un insieme di pompe le cui mandate
confluiscono su un collettore comune. Ogni pompa del gruppo & collegata al proprio inverter e gli inverter comunicano
tra loro attraverso l'apposita connessione.
Il numero massimo di elementi pompa-inverter che si possono inserire a formare il gruppo & 8.
Un sistema multi inverter viene utilizzato principalmente per:

o Aumentare le prestazioni idrauliche rispetto al singolo inverter

e Assicurare la continuita di funzionamento in caso di guasto ad una pompa o un inverter

e Frazionare la potenza massima

4.2 Realizzazione di un impianto multi inverter

Le pompe, i motori e gli inverter che compongono l'impianto devono essere uguali tra loro. L'impianto idraulico deve
essere realizzato in maniera piu simmetrica possibile per realizzare un carico idraulico uniformemente distribuito su
tutte le pompe.

Le pompe devono essere connesse tutte ad un unico collettore di mandata.

Poiché i sensori di pressione si trovano ciascuno all’interno del corpo plastico, si deve far attenzione a non
interporre valvole di non ritorno tra un inverter e l'altro, altrimenti gli inverter possono leggere pressioni
differenti tra loro e dare come risultato una lettura media falsata ed una regolazione anomala.

Per il funzionamento del gruppo di pressurizzazione gli inverter devono essere dello stesso tipo e modello,
inoltre, per ogni coppia inverter pompa dovranno essere uguali:

il tipo di pompa e motore
i collegamenti idraulici

la frequenza nominale

la frequenza minima

la frequenza massima

4.2.1 Comunicazione
Gli inverter comunicano tra loro attraverso |'apposita connessione a 3 fili dedicata.
Per il collegamento consultare il par. 2.3.6.

4.2.2 Sensore remoto in impianti multi inverter
Per utilizzare le funzioni di controllo della pressione con sensore remoto, il sensore pud essere connesso ad uno degli
inverter presenti. Si possono connettere anche piu sensori di pressione remoti fino ad uno per inverter. In caso di
presenza di piu sensori, la pressione di regolazione sara la media di tutti i sensori connessi. Affinché il sensore di
pressione remoto possa essere visibile dagli altri inverter, & necessario aver correttamente connesso e configurato la
comunicazione multi inverter su tutti e che I'inverter al quale € connesso sia acceso.

4.2.3 Collegamento e impostazione degli ingressi fotoaccoppiati
Gli ingressi dell'inverter sono fotoaccoppiati vedi par. 2.3.3 e 6.6.15 questo significa che & garantito I'isolamento
galvanico degli ingressi rispetto I'inverter, servono per poter attivare le funzioni galleggiante, pressione ausiliaria,
disabilitazione sistema, bassa pressione in aspirazione. Le funzioni sono segnalate rispettivamente dai messaggi F1,
Paux, F3, F4. La funzione Paux se attivata realizza un pressurizzazione dell'impianto alla pressione impostata vedi
par. 6.6.15.3. Le funzioni F1, F3, F4 realizzano per 3 diverse cause un arresto della pompa vedi par. 6.6.15.2,
6.6.15.4, 6.6.15.5.
Quando si utilizza un sistema multi inverter gli ingressi devono essere usati con le seguenti accortezze:
e i contatti che realizzano le pressioni ausiliarie devono essere riportati in parallelo su tutti gli inverter in modo
che su tutti gli inverter giunga lo stesso segnale.
e i contatti che realizzano le funzioni F1, F3, F4 possono essere collegati sia con contatti indipendenti per ogni
inverter, che con un solo contatto riportato in parallelo su tutti gli inverter (la funzione viene attivata solo
sull'inverter al quale giunge il comando).
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| parametri di impostazione degli ingressi |1, 12, I3 fanno parte dei parametri sensibili, quindi I'impostazione di uno di
questi su un qualunque inverter, comporta l'allineamento automatico su tutti gli inverter. Siccome l'impostazione degli
ingressi seleziona, oltre alla scelta della funzione, anche il tipo di polarita del contatto, forzatamente ci si trovera la
funzione associata allo stesso tipo di contatto su tutti gli inverter. Per il motivo esposto, quando si utilizzano contatti
indipendenti per ogni inverter (di possibile utilizzo per le funzioni F1, F3, F4), questi devono avere tutti la stessa logica
per i vari ingressi con lo stesso nome; ovvero, relativamente ad uno stesso ingresso, si utilizzano per tutti gli inverter
contatti normalmente aperti o normalmente chiusi.

4.3 Parametri legati al funzionamento multi inverter
| parametri visualizzabili a menu, nell'ottica del multi inverter, possono essere classificabili nelle seguenti tipologie:
e Parametri in sola lettura
e Parametri con significato locale
e Parametri di configurazione sistema multi inverter a loro volta suddivisibili in
o Parametri sensibili
o Parametri con allineamento facoltativo

4.3.1 Parametri di interesse per il multi inverter

4.3.1.1 Parametri con significato locale
Sono parametri che possono essere diversi tra i vari inverter ed in alcuni casi € proprio necessario che siano diversi.
Per questi parametri non € permesso allineare automaticamente la configurazione tra i vari inverter. Nel caso ad
esempio di assegnazione manuale degli indirizzi, questi dovranno obbligatoriamente essere diversi 'uno dall'altro.
Elenco dei parametri con significato locale all'inverter:

o CT Contrasto

% FP Frequenza di prova in modalita manuale
< RT Verso di rotazione

< AD Indirizzo

% IC Configurazione riserva

%+ RF Ripristino fault e warning

4.3.1.2 Parametri sensibili
Sono dei parametri che devono necessariamente essere allineati su tutta la catena per ragioni di regolazione.
Elenco dei parametri sensibili:

= SP Pressione di Setpoint

P1 Pressione ausiliaria ingresso 1

P2 Pressione ausiliaria ingresso 2

P3 Pressione ausiliaria ingresso 3
SX Setpoint massimo

FN Frequenza nominale

RP Diminuzione di pressione per ripartenza
ET Tempo di scambio

NA Numero di inverter attivi

NC Numero di inverter contemporanei
CF Frequenza della portante

TB Tempo di dry run

T1 Tempo di spegnimento dopo il segnale bassa pressione
T2 Tempo di spegnimento

Gl Guadagno integrale

GP Guadagno proporzionale

11 Impostazione ingresso 1

12 Impostazione ingresso 2

I3 Impostazione ingresso 3

OD Tipo di impianto

PR Sensore di pressione remoto
AY Anti cycling

PW Impostazione Password

Allineamento automatico dei parametri sensibili

Quando viene rilevato un sistema multi inverter, viene fatto un controllo sulla congruenza dei parametri impostati. Se i
parametri sensibili non sono allineati tra tutti gli inverter, sul display di ogni inverter compare un messaggio in cui si
chiede se si desidera propagare a tutto il sistema la configurazione di quel particolare inverter. Accettando, i parametri
sensibili dell'inverter su cui si € risposto alla domanda, vengono distribuiti a tutti gli inverter della catena.

Durante il normale funzionamento, la modifica di un parametro sensibile su un inverter, comporta l'allineamento
automatico del parametro su tutti gli altri inverter senza richiedere conferma.

@ L'allineamento automatico dei parametri sensibili non ha alcun effetto su tutti gli altri tipi di paramettri.
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4.3.1.3 Parametri con allineamento facoltativo
Sono parametri per i quali si tollera che possano essere non allineati tra i diversi inverter. Ad ogni modifica di questi
parametri, arrivati alla pressione di SET o MODE, si chiede se propagare la modifica all'intera catena in
comunicazione. In questo modo se la catena € uguale in tutti suoi elementi, si evita di impostare gli stessi dati su tutti

gli inverter.
Elenco dei parametri con allineamento facoltativo:
> LA Lingua
» RC Corrente nominale
» MS Sistema di misura
» FL Frequenza minima
> FS Frequenza massima
» UN Tensione nominale pompa
» SF Frequenza di avviamento
» ST Tempo di avviamento
» AC Accelerazione
> AE Antibloccaggio
> AF Anti freeze
> 01 Funzione uscita 1
> 02 Funzione uscita 2

4.4 Primo avvio di un sistema multi-inverter

Eseguire i collegamenti elettrici ed idraulici di tutto il sistema come descritto al par 2.2 e al par 4.2. Accendere un
inverter alla volta e configurare i parametri come descritto al cap. 5 facendo attenzione prima di accendere un inverter,
che gli altri si siano completamente spenti.

Una volta configurati tutti gli inverter singolarmente & possibile accenderli tutti contemporaneamente.

4.5 Regolazione multi-inverter

Quando si accende un sistema multi inverter, viene fatto in automatico un'assegnazione degli indirizzi e tramite un
algoritmo viene nominato un inverter come leader della regolazione. Il leader decide la frequenza e l'ordine di
partenza di ogni inverter che fa parte della catena.

La modalita di regolazione & sequenziale (gli inverter partono uno alla volta). Quando si verificano le condizioni di
partenza, parte il primo inverter, quando questo & arrivato alla sua frequenza massima, parte il successivo e cosi via
tutti gli altri. L'ordine di partenza non & necessariamente crescente secondo l'indirizzo della macchina, ma dipende
dalle ore di lavoro effettuate vedi ET: Tempo di scambio par. 6.6.9.

Quando si usa la frequenza minima FL e c'€ un solo inverter funzionante si possono generare delle sovrapressioni. La
sovrapressione a seconda dei casi pud essere inevitabile e pud verificarsi alla frequenza minima quando la frequenza
minima in relazione al carico idraulico realizza una pressione superiore a quella desiderata. Nel multi inverter questo
inconveniente rimane limitato alla prima pompa che parte, perché per le successive si opera cosi: quando la
precedente pompa € arrivata alla frequenza massima, si avvia la successiva alla frequenza minima e si va a regolare
invece la frequenza della pompa a frequenza massima. Diminuendo la frequenza della pompa che si trova al
massimo (fino chiaramente al limite della propria frequenza minima) si ottiene un incrocio di inserzione delle pompe,
che pur rispettando la frequenza minima, non genera sovrapressione.

4.5.1 Assegnazione dell'ordine di partenza
Ad ogni accensione del sistema viene associato ad ogni inverter un ordine di partenza. In base a questo si generano
le partenze in successione degli inverter.
L'ordine di partenza viene modificato durante I'utilizzo secondo la necessita da parte dei due algoritmi seguenti:
¢ Raggiungimento del tempo massimo di lavoro
¢ Raggiungimento del tempo massimo di inattivita

4.5.1.1 Tempo massimo di lavoro
In base al parametro ET (tempo massimo di lavoro), ogni inverter ha un contatore del tempo di run, ed in base a
questo si aggiorna I'ordine di ripartenza secondo il seguente algoritmo:
- se si & superato almeno meta del valore di ET si attua lo scambio di priorita al primo spegnimento dell'inverter
(scambio allo standby).
- se siraggiunge il valore di ET senza mai arrestarsi, si spegne incondizionatamente l'inverter e si porta questo
alla priorita minima di ripartenza (scambio durante la marcia).

@ Se il parametro ET (tempo massimo di lavoro), & posto a 0, si ha lo scambio ad ogni ripartenza.

Vedi ET: Tempo di scambio par. 6.6.9.
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4.5.1.2 Raggiungimento del tempo massimo di inattivita

Il sistema multi inverter dispone di un algoritmo di antiristagno che ha come obiettivo quello di mantenere in perfetta
efficienza le pompe e mantenere l'integrita del liquido pompato. Funziona permettendo una rotazione nell'ordine di
pompaggio in modo da far erogare a tutte le pompe almeno un minuto di flusso ogni 23 ore. Questo avviene
qualunque sia la configurazione dell'inverter (enable o riserva). Lo scambio di priorita prevede che l'inverter fermo da
23 ore venga portato a priorita massima nell'ordine di partenza. Questo comporta che appena si renda necessario
I'erogazione di flusso sia il primo ad avviarsi. Gli inverter configurati come riserva hanno la precedenza sugli altri.
L'algoritmo termina la sua azione quando l'inverter ha erogato almeno un minuto di flusso.

Terminato l'intervento dell'antiristagno, se l'inverter &€ configurato come riserva, viene riportato a priorita minima in
modo da preservarsi dall'usura.

4.5.2 Riserve e numero di inverter che partecipano al pompaggio
Il sistema multi inverter legge quanti elementi sono connessi in comunicazione e chiama questo numero N.
In base poi ai parametri NA ed NC decide quanti e quali inverter devono lavorare ad un certo istante.
NA rappresenta il numero di inverter che partecipano al pompaggio. NC rappresenta il massimo numero di
inverter che possono lavorare contemporaneamente. Se in una catena ci sono NA inverter attivi e NC inverter
contemporanei con NC minore di NA significa che al massimo partiranno contemporaneamente NC inverter e che
questi inverter si scambieranno tra NA elementi. Se un inverter & configurato come preferenza di riserva, sara messo
per ultimo come ordine di partenza, quindi se ad esempio ho 3 inverter e uno di questi configurato come riserva, la
riserva partira per terzo elemento, se invece imposto NA=2 la riserva non partira a meno che uno dei due attivi non
vada in fault. Vedi anche la spiegazione dei parametri:
NA: Inverter attivi par. 6.6.8.1;
NC: Inverter contemporanei par. 6.6.8.2;
IC: Configurazione della riserva par.6.6.8.3.

5 ACCENSIONE E MESSA IN OPERA

5.1 Operazioni di prima accensione

Dopo che si sono correttamente effettuate le operazioni di installazione dell'impianto idraulico ed elettrico vedi cap. 2,
ed aver letto tutto il manuale, si pud alimentare l'inverter.

Alla prima accensione e successivamente al riavvio in caso di ripristino valori di fabbrica, viene proposto un wizard
che assiste l'impostazione dei parametri pit importanti. Fino a quando la procedura wizard non sara terminata, sara
impedito I'avvio della pompa.

Porre attenzione ad eventuali limitazioni dell’elettropompa come limite di frequenza minima o tempo
massimo di marcia a secco ed eseguire le eventuali impostazioni necessarie.

| passi descritti di seguito valgono sia nel caso di impianto con singolo inverter che per impianto multi inverter. Per
impianti multi inverter & necessario prima fare i dovuti collegamenti dei sensori e dei cavi di comunicazione e poi
accendere un inverter alla volta effettuando le operazioni di prima accensione per ogni inverter. Una volta che tutti gli
inverter sono configurati si pud dare alimentazione a tutti gli elementi del sistema multi inverter.

Un'errata configurazione del motore elettrico a stella oppure a triangolo pud causare il
danneggiamento del motore.

5.2 Wizard
Il wizard offre una procedura assistita per I'impostazione dei principali parametri necessari ad un primo avvio
dell'inverter. La Tabella 17 riassume per tipo di inverter la sequenza dei parametri da impostare.

Wizard
Tipo M/M Tipo M/M TipoM/Te TIT
taglie 11A e taglia 8,5A tutte le taglie
14A
LA LA LA
MS MS MS
SP SP SP
FN FN FN
UN RC RC
RC RT

Tabella 18: Wizard
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Durante la procedura i tasti [+] e [-] servono per impostare le varie grandezze. |l tasto [MODE] serve per accettare il
valore impostato e passare al passo successivo. |l tasto [MODE] tenuto premuto per oltre 1s fa tornare il wizard alla
pagina precedente.

5.2.1 Impostazione della lingua LA
Selezionare la lingua del menu che si intende utilizzare. Vedi par. 6.2.6

5.2.2 Impostazione del sistema di misura MS
Selezionare il sistema di visualizzazione dell’'unita di misura che si intende utilizzare per le grandezze a display. Vedi
par. 6.5.9

5.2.3 Impostazione del setpoint di pressione SP
Impostare il valore di setpoint di pressione dell'impianto. Vedi par. 6.3.1

5.2.4 Impostazione della frequenza nominale della pompa FN
Selezionare la frequenza nominale dell’elettropompa che si intende utilizzare. Il wizard misura la frequenza di rete in
ingresso all'inverter e sulla base di questa propone un valore per FN. L’'utente dovra impostare tale valore secondo
quanto raccomandato dal costruttore dell’elettropompa. Vedi par. 6.5.3

Un'errata configurazione della frequenza di lavoro dell’elettropompa pud causare il danneggiamento
dell’elettropompa stessa e generare errori "OC" ed "OF".

5.2.5 Impostazione della tensione nominale della pompa UN
Questo parametro & presente solo sugli inverter di tipo M/M taglia 11 e 14 A.
Selezionare la tensione nominale dell’elettropompa che si intende utilizzare. Il wizard misura la tensione di rete in
ingresso all’inverter e sulla base di questa propone un valore per UN. L’utente dovra impostare tale valore secondo
quanto raccomandato dal costruttore dell’elettropompa. Vedi par. 6.5.4

5.2.6 Impostazione della corrente nominale RC
Impostare il valore di corrente nominale dell’elettropompa che si intende utilizzare. Vedi par. 6.5.1

Un'errata impostazione di RC puo generare gli errori "OC" ed "OF" e causare un mancato intervento
della protezione amperometrica consentendo un carico oltre la soglia di sicurezza del motore causando
un danneggiamento del motore stesso.
5.2.7 Impostazione del senso di rotazione RT
Questo parametro & presente in tutte le taglie degli inverter di tipo M/T e T/T.
Arrivati allimpostazione di RT si dovra avviare la pompa e controllare il corretto senso di rotazione dell’'asse.
In questa fase si utilizza il tasto RUN/STOP per avviare ed arrestare la pompa. La prima pressione del tasto realizza
'avviamento della pompa, la successiva pressione provoca l'arresto. Durante questa fase si consente un tempo
massimo di accensione continuativo di 2 min, trascorso questo tempo avviene uno spegnimento automatico (analogo
all'arresto tramite il tasto RUN/STOP).
Durante questa fase i tasti + e - consentono di invertire il senso di rotazione del motore.
In caso di pompa di superficie con senso di rotazione visibile:
e avviare la pompa
e controllare il senso di rotazione e cambiarlo se necessario
e arrestare la pompa
e premere mode per confermare le impostazioni effettuate e far partire I'applicazione
In caso di pompa sommersa:
e aprire un’'utenza (non cambiare I'utenza fino al termine della procedura)
e avviare la pompa
e annotare il senso di rotazione utilizzato e la frequenza realizzata (parametro FR in alto sul lato destro nella
schermata wizard 6/6)
e cambiare verso di rotazione
e annotare il senso di rotazione utilizzato e la frequenza realizzata (parametro FR in alto sul lato destro nella
schermata wizard 6/6)
e chiudere l'utenza
e valutare i due casi esaminati ed impostare il senso di rotazione che realizza la frequenza FR minore
e premere mode per confermare le impostazioni effettuate e far partire il normale funzionamento

5.2.8 Impostazione di altri parametri
Una volta effettuato il primo avvio si possono variare anche gli altri parametri preimpostati secondo le necessita
del caso accedendo ai vari menu e seguendo le istruzioni per i singoli parametri (vedi cap. 6). | piu comuni
possono essere: pressione di ripartenza, guadagni della regolazione Gl e GP, frequenza minima FL, tempo di
mancanza acqua TB etc.
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5.3 Risoluzione dei problemi tipici alla prima installazione

Anomalia

Possibili cause

Rimedi

Il display mostra
BL

1) Mancanza acqua.
2) Pompa non adescata.

3) Impostazione di un setpoint
troppo elevato per la pompa.

4) Senso di rotazione invertito.

5) Errata impostazione della
corrente della pompa RC(*).

6) Frequenza massima troppo
bassa.

1-2) Adescare la pompa e verificare che non ci sia aria
nella tubazione. Controllare che [l'aspirazione o
eventuali filtri non siano ostruiti. Controllare che Ia
tubazione dalla pompa all'inverter non abbia rotture o
gravi perdite.

3) Abbassare il setpoint o utilizzare una pompa adatta alle
esigenze dell'impianto.

4) Controllare il verso di rotazione (vedi par. 6.5.2).

5) Impostare una corretta corrente della pompa RC(*) (vedi
par. 6.5.1).

6) Aumentare se possibile la FS (vedi par. 6.6.6).

Il display mostra
OF

1) Eccessivo assorbimento.

2) Pompa bloccata.

3) Pompa che assorbe molta
corrente all'avvio.

1) Controllare il tipo di collegamento stella o triangolo.
Controllare che il motore non assorba una corrente
maggiore di quella max erogabile dall'inverter.
Controllare che il motore abbia tutte le fasi connesse.

2) Controllare che la girante o il motore non siano bloccati
o frenati da corpi estranei. Controllare il collegamento
delle fasi del motore.

3) Diminuire il parametro accelerazione AC (vedi par.
6.6.11).

Il display mostra
ocC

Corrente della pompa
impostata in modo errato
(RC™).

Eccessivo assorbimento.
Pompa bloccata.

Senso di rotazione invertito.

1) Impostare RC con la corrente relativa al tipo di
collegamento stella o triangolo riportato sulla targa del
motore (vedi par.6.5.1)

2) Controllare che il motore abbia tutte le fasi connesse.

3) Controllare che la girante o il motore non siano bloccati
o frenati da corpi estranei.

4) Controllare il verso di rotazione (vedi par. 6.5.2).

Il display mostra

Tensione di alimentazione
bassa.

1) Verificare la presenza della giusta tensione di linea.

LP 2) Eccessiva caduta di tensione |2) Verificare la sezione dei cavi di alimentazione (vedi par.
sulla linea. 2.3).
Pressione di Lo - . :
. . . Diminuire la frequenza minima di funzionamento FL (se
regolazione Impostazione di FL troppo alta. |,
. . I'elettropompa lo consente).
maggiore di SP
Il display mostra - . Assicurarsi della bonta del motore e controllare i
Corto circuito tra le fasi. .
SC collegamenti verso questo.
La pompa non st Regolgzmne della pressione Correggere Gl e GP (vedi par. 6.6.5 e 6.6.4)
arresta mai instabile.

Il display mostra:
Premere + per
propagare questa
config

Uno o piu inverter hanno i
parametri sensibili non allineati.

Premere il tasto + sull'inverter del quale siamo sicuri che
abbia la piu recente e corretta configurazione dei
parametri.

Il sistema Multi
inverter non parte e
comunica firmware

incompatibile

alla
gli

allineati
tutti

Firmware non
stessa versione su
inverter

Eseguire la procedura automatica di aggiornamento tra
inverter vedi par. 9.2

Il sistema Multi
inverter non parte e
comunica prodotti
incompatibili

Prodotti di tipo o taglia diversa
messi in comunicazione tra loro

Procurarsi inverter dello stesso tipo e taglia per creare
sistemi multi inverter vedi par. 4.2

*Solo per inverter di tipo M/IT e T/T

Tabella 19: Risoluzione dei problemi
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6 SIGNIFICATO DEI SINGOLI PARAMETRI

6.1 Menu Utente

Dal menu principale premendo il tasto MODE (oppure usando il menu di selezione premendo + o - ), si accede al
MENU UTENTE. All'interno del menu, mediante ancora la pressione del tasto MODE, si visualizzano le seguenti
grandezze in successione.

6.1.1 FR: Visualizzazione della frequenza di rotazione
Frequenza di rotazione attuale con quale si sta pilotando I'elettropompa in [Hz].

6.1.2 VP: Visualizzazione della pressione
Pressione dell'impianto misurata in [bar] o [psi] a seconda del sistema di misura utilizzato.

6.1.3 C1: Visualizzazione della corrente di fase
Corrente di fase dell'elettropompa in [A].
In caso di superamento della corrente massima consentita, il valore della corrente mostrato a display iniziera a
lampeggiare tra visualizzazione normale e reverse. Questa rappresentazione indica una condizione di preallarme che
preannuncia il probabile intervento della protezione da sovracorrente sul motore. In tal caso € opportuno controllare
la corretta impostazione della corrente massima della pompa RC vedi par. 6.5.1 e i collegamenti all'elettropompa.

6.1.4 PO: Visualizzazione della potenza assorbita
Visualizzazione della potenza assorbita dalla linea di alimentazione in [kW].]

6.1.5 Pl: Istogramma della potenza
Visualizza un istogramma della potenza erogata su 5 barre verticali. L'istogramma indica per quanto tempo la pompa
€ stata accesa a un dato livello di potenza. Sull’asse orizzontale sono situate le barre ai vari livelli di potenza;
sull’asse verticale figura il tempo per il quale la pompa & stata accesa allo specifico livello di potenza (% di tempo
rispetto al totale). Sotto al nome Pl compare un riquadro con l'indicazione “S”. Questa grandezza rappresenta il
risparmio in % che abbiamo avuto rispetto ad un’analoga pompa che non dispone di inverter.
L’azzeramento del contatore delle ore parziali comporta anche I'azzeramento dell'istogramma delle ore.

LISER MEMLI

cE 0,0 Hz 2,0 bar

Figura 15: Istogramma della potenza

6.1.6 SM: Monitor di sistema
Visualizza lo stato del sistema quando siamo in presenza di una installazione multi inverter. Se la comunicazione non
€ presente, si visualizza un'icona raffigurante la comunicazione assente o interrotta. Se sono presenti piu inverter
connessi tra loro, si visualizza un'icona per ciascuno di essi. L'icona ha il simbolo di una pompa e sotto di questa
compaiono dei caratteri di stato della pompa.
A seconda dello stato di funzionamento si visualizza quanto in Tabella 19.

Visualizzazione del sistema
Stato Icona Informazione di stato sotto all'icona
Inverter in run rSngIgolo della pompa che Frequenza attuata su tre cifre
Inverter in Simbolo della pompa
. SB

standby statico
Inverter in fault S|m_bolo della pompa F

statico
Inverter Simbolo della pompa D
disabilitato statico
Inverter in Simbolo della pompa con R se ['elettropompa & spenta;
. . frequenza attuata se la pompa sta
riserva parte superiore colorata girando

Tabella 20: Visualizzazione del monitor di sistema SM
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Per riservare maggiore spazio per la visualizzazione del sistema non compare il nome del parametro SM,
ma la scritta "sistema" centrata sotto al nome del mendu.

6.1.7 VE: Visualizzazione della versione
Versione hardware e software di cui € equipaggiato I'apparecchio.

Per versioni software 2.0.0 e successive, vale anche quanto segue:
In questa pagina di seguito al prefisso S: vengono visualizzate le ultime 5 cifre del numero seriale univoco attribuito
per la connettivita. L'intero seriale puo essere visualizzato premendo il tasto “+”.

6.2 Menu Monitor
Dal menu principale tenendo premuti contemporaneamente per 2 sec i tasti “SET” e ““ (meno), oppure usando il
menu di selezione premendo + o -, si accede al MENU MONITOR.
All'interno del menu, premendo il tasto MODE, si visualizzano le seguenti grandezze in successione.
6.2.1 VF: Visualizzazione del flusso
Visualizza i due possibili stati del flusso: “presente” e “assente”.
Se linverter lavora in un sistema multi inverter il flusso visualizzato, rappresenta il flusso del sistema. Durante il
funzionamento multi inverter il flusso locale & indicato nel rettangolo in basso a sinistra tramite le lettere:
“P” = presente
“‘A” = assente
Se l'inverter € in funzionamento singolo, visualizza solo il flusso letto dal proprio sensore.
6.2.2 TE: Visualizzazione della temperatura dei finali di potenza
6.2.3 BT: Visualizzazione della temperatura della scheda elettronica
6.2.4 FF: Visualizzazione storico fault
Visualizzazione cronologica dei fault verificatisi durante il funzionamento del sistema.
Sotto al simbolo FF compaiono due numeri x/y che stanno ad indicare rispettivamente x il fault visualizzato e vy il
numero totale di fault presenti; a destra di questi numeri compare un'indicazione sul tipo di fault visualizzato.
| tasti + e — scorrono I'elenco dei fault: premendo il tasto - si va indietro nella storia fino a fermarsi sul piu vecchio fault
presente, premendo il tasto + si va in avanti nella storia fino a fermarsi sul piu recente.

| fault sono visualizzati in ordine cronologico a partire da quello comparso piu indietro nel tempo x=1 a quello piu
recente x=y. Il numero massimo di fault visualizzabili & 64; arrivati a tale numero si inizia a sovrascrivere i piu vecchi.
A fianco del tipo di fault, compare anche l'ora di accensione relativa al manifestarsi del fault in oggetto.

Questa voce di menu visualizza I'elenco dei fault, ma non consente il reset. Il reset pud essere fatto solo con
I'apposito comando dalla voce RF del MENU ASSISTENZA TECNICA.

Né un reset manuale né uno spegnimento dell'apparecchio, né un ripristino dei valori di fabbrica, cancella la storia dei
fault se non la procedura descritta sopra.

6.2.5 CT: Contrasto display
Regola il contrasto del display.

6.2.6 LA: Lingua
Visualizzazione in una delle seguenti lingue:
1-Italiano
2-Inglese
3-Francese
4-Tedesco
5-Spagnolo
6-Olandese
7-Svedese
8-Turco
9-Slovacco
10-Rumeno
11-Ceco
12-Polacco
13-Portoghese
14-Finlandese
15-Ucraino
16-Russo
17-Greco
18-Arabo

Quando si modifica il valore, il simbolo del parametro inizia a lampeggiare ad indicare che il valore & cambiato. La
modifica avra effetto solo alla pressione di [SET] o [MODE] o ad un cambio di menu. Se una volta modificato il
parametro, non si preme alcun tasto e si esce dalla pagina per timeout, la modifica non avra effetto.
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6.2.7 HO: Ore di funzionamento
Indica su due righe le ore di accensione dell'inverter e le ore di lavoro della pompa.

6.2.8 EN: Contatore dell’energia assorbita
Indica su due righe I'energia totale assorbita e I'energia parziale. L’energia totale € un numero che cresce sempre
durante la vita della macchina e non pud mai essere azzerato. L’energia parziale &€ un contatore di energia azzerabile
dall'utente. L’azzeramento del contatore parziale si pud fare premendo il tasto [-] per 5 sec.
L’azzeramento del contatore delle ore parziali comporta anche I'azzeramento dell'istogramma delle ore.

6.2.9 SN: Numero di avvii
Indica il numero di volte che I'inverter ha avviato I'elettropompa.

6.3 Menu Setpoint

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MODE” e “SET” fino a quando non appare “SP” sul
display (oppure usare il menu di selezione premendo + o - ).

| tasti + e - consentono rispettivamente di incrementare e decrementare la pressione di pressurizzazione dell'impianto.
Per uscire dal menu corrente e tornare al menu principale premere SET.

Da questo menu si imposta la pressione alla quale si intende far lavorare l'impianto.

La pressione di regolazione pu6 essere impostata secondo quanto indicato in tabella 2.

In ogni pagina di questo menu compare sulla sinistra un riquadro con il valore di SX vedi par 6.5.10. Se la pressione
impostata supera il valore di SX, il riquadro lampeggia ad indicare che quanto impostato sara limitato da SX.

6.3.1 SP: Impostazione della pressione di setpoint
Pressione alla quale si pressurizza l'impianto se non sono attive funzioni di regolazione di pressione ausiliarie.

6.3.2 Impostazione delle pressioni ausiliarie
L’inverter ha la possibilita di variare la pressione di set point in funzione dello stato degli ingressi.
Su inverter di tipo M/T e T/T si possono impostare fino 3 pressioni ausiliarie per un totale di 4 set point differenti.
Su inverter di tipo M/M si pud impostare una pressione ausiliaria per un totale di 2 set point differenti.
Per i collegamenti elettrici vedere paragrafo 2.3.3, per le impostazioni software vedere paragrafo 6.6.15.

Se sono attive contemporaneamente pit funzioni pressione ausiliarie associate a piu ingressi, l'inverter
realizzera la pressione minore di tutte quelle attivate.

6.3.2.1 P1: Impostazione della pressione ausiliaria 1
Pressione alla quale si pressurizza l'impianto se viene attivato la funzione pressione ausiliaria sull'ingresso 1.

6.3.2.2 P2: Impostazione della pressione ausiliaria 2
Pressione alla quale si pressurizza l'impianto se viene attivato la funzione pressione ausiliaria sull'ingresso 2.
Non disponibile su inverter di tipo M/M.

6.3.2.3 P3: Impostazione della pressione ausiliaria 3
Pressione alla quale si pressurizza l'impianto se viene attivato la funzione pressione ausiliaria sull'ingresso 3.
Non disponibile su inverter di tipo M/M.

La pressione di ripartenza della pompa & legata oltre che alla pressione impostata (SP, P1, P2, P3)
anche ad RP. RP esprime la diminuzione di pressione, rispetto a "SP" (0 ad una pressione ausiliaria se
attivata), che causa la partenza della pompa.

Esempio: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,5 [bar]; nessuna funzione pressione ausiliaria attiva:
Durante il normale funzionamento I'impianto € pressurizzato a 3,0 [bar].
La ripartenza dell’elettropompa avviene quando la pressione scende sotto ai 2,5 [bar].

L'impostazione di una pressione (SP, P1, P2, P3) troppo alta rispetto alle prestazioni della pompa, pud
causare falsi errori di mancanza acqua BL; in questi casi abbassare la pressione impostata o utilizzare
una pompa adatta alle esigenze dell'impianto.

6.4 Menu Manuale

Dal menu principale tenere premuto contemporaneamente i tasti “SET" & “+” & “-“ fino a quando non appare “FP” su
display (oppure usare il menu di selezione premendo + o - ).

Il menu permette di visualizzare e modificare vari parametri di configurazione: il tasto MODE consente di scorrere le
pagine di menu, i tasti + e - consentono rispettivamente di incrementare e decrementare il valore del parametro in
oggetto. Per uscire dal menu corrente e tornare al menu principale premere SET.

Allinterno della modalita manuale, indipendentemente dal parametro visualizzato, € sempre possibile
eseguire i seguenti comandi:
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Avviamento temporaneo dell’elettropompa

La pressione contemporanea dei tasti MODE e “+” provoca I'avviamento della pompa alla frequenza FP e lo stato di
marcia perdura fino quando i due tasti rimangono premuti.

Quando il comando pompa ON o pompa OFF viene attuato, viene data comunicazione a display.

Avviamento della pompa

La pressione contemporanea dei tasti MODE, “” e “+” per 2 secondi provoca I'avviamento della pompa alla
frequenza FP. Lo stato di marcia rimane fino a quando non viene premuto il tasto SET. La successiva pressione di
SET comporta l'uscita dal menu manuale.

Quando il comando pompa ON o pompa OFF viene attuato, viene data comunicazione a display.

In caso di pilotaggio della pompa in modalita manuale se non viene rilevato alcun flusso per un tempo di 2 min,
interviene la protezione di marcia a secco e la pompa viene spenta visualizzando a display I'errore BL.

Inversione del senso di rotazione

Premendo contemporaneamente i tasti SET - per almeno 2 secondi, I'elettropompa cambia senso di rotazione. La
funzione é attiva anche a motore acceso. Non disponibile su inverter di tipo M/M.

6.4.1 FP: Impostazione della frequenza di prova
Visualizza la frequenza di prova in [Hz] e consente di impostarla con i tasti “+” e
Il valore di default & FN —20% e puo essere impostato tra FL ed FS.

6.4.2 VP: Visualizzazione della pressione
Pressione dell'impianto misurata in [bar] o [psi] a seconda del sistema di misura scelto.

6.4.3 C1: Visualizzazione della corrente di fase
Corrente di fase dell'elettropompa in [A].
In caso di superamento della corrente massima consentita, il valore della corrente mostrato a display iniziera a
lampeggiare tra visualizzazione normale e reverse. Questa rappresentazione indica una condizione di preallarme che
preannuncia il probabile intervento della protezione da sovracorrente sul motore. In tal caso € opportuno controllare
la corretta impostazione della corrente massima della pompa RC vedi par. 6.5.1 e i collegamenti all'elettropompa.

6.4.4 PO: Visualizzazione della potenza assorbita
Visualizzazione della potenza assorbita dalla linea di alimentazione in [kW].

6.4.5 RT: Impostazione del senso di rotazione
Questo parametro € presente solo su inverter di tipo M/T e T/T.
Se il senso di rotazione della elettropompa non & corretto, & possibile invertirlo cambiando questo parametro.
All'interno di questa voce di menu, premendo i tasti + e — si attuano e si visualizzano i due possibili stati “0” o0 “1”. La
sequenza delle fasi € visualizzata a display nella riga di commento. La funzione & attiva anche a motore in marcia.
Nel caso in cui non sia possibile osservare il senso di rotazione del motore una volta in modalita manuale procedere
come segue:

Far avviare la pompa a frequenza FP (premendo MODE e + oppure MODE + -)

Aprire un’utenza e osservare la pressione

Senza cambiare il prelievo, cambiare il parametro RT e osservare di nuovo la pressione.
Il parametro RT corretto € quello che realizza una pressione piu alta.

O O O O

6.4.6 VF: Visualizzazione del flusso
Vedi paragrafo 6.2.1

6.5 Menu Installatore

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MODE” & “SET” & “-* fino a quando non appare “RC”
su display (oppure usare il menu di selezione premendo + o - ). Il menu permette di visualizzare e modificare vari
parametri di configurazione: il tasto MODE consente di scorrere le pagine di menu, i tasti + e - consentono
rispettivamente di incrementare e decrementare il valore del parametro in oggetto. Per uscire dal menu corrente e
tornare al menu principale premere SET.

6.5.1 RC: Impostazione della corrente nominale dell'elettropompa
Corrente nominale assorbita dall’elettropompa in Ampere (A).
Inserire 'assorbimento dichiarato dal costruttore sulla targhetta dell’elettropompa.
Quando si madifica il valore, il simbolo del parametro inizia a lampeggiare ad indicare che il valore & cambiato. La
modifica avra effetto solo alla pressione di [SET] o [MODE] o ad un cambio di menu. Se una volta modificato il
parametro, non si preme alcun tasto e si esce dalla pagina per timeout, la modifica non avra effetto.
Nel caso di inverter di tipo M/T e T/T fare attenzione al tipo di collegamento utilizzato per gli avvolgimenti.
Se il parametro impostato & piu basso di quello corretto, durante il funzionamento apparira I'errore "OC" non
appena si superera per un certo tempo la corrente impostata.
Se il parametro impostato é piu alto di quello corretto, la protezione amperometrica scattera in modo
improprio oltre la soglia di sicurezza del motore.
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6.5.2 RT: Impostazione del senso di rotazione
Questo parametro € presente solo su inverter di tipo M/T e T/T.
Se il senso di rotazione della elettropompa non & corretto, € possibile invertirlo cambiando questo parametro.
All'interno di questa voce di menu, premendo i tasti + e — si attuano e si visualizzano i due possibili stati “0” o “1”. La
sequenza delle fasi € visualizzata a display nella riga di commento. La funzione & attiva anche a motore in marcia.
Nel caso in cui non sia possibile osservare il senso di rotazione del motore procedere come segue:

o Aprire un'utenza e osservare la frequenza.
o Senza cambiare il prelievo, cambiare il parametro RT e osservare di nuovo la frequenza FR.
o Il parametro RT corretto & quello che richiede, a parita di prelievo, una frequenza FR piu bassa.

ATTENZIONE: per alcune elettropompe si puo verificare che la frequenza non vari di molto nei due casi e che sia
quindi difficile capire quale & il senso di rotazione giusto. In questi casi si puo ripetere la prova sopra descritta ma
invece di osservare la frequenza, si pud tentare osservando la corrente di fase assorbita (parametro C1 nel menu
utente). Il parametro RT corretto &€ quello che richiede, a parita di prelievo, una corrente di fase C1 piu bassa.

6.5.3 FN: Impostazione della frequenza nominale
Questo parametro definisce la frequenza nominale dell’elettropompa e pud essere impostato tra un minimo di 50 [Hz]
e un massimo di 200 [Hz].Nel caso di inverter di tipo M/M I'impostazione di FN pud essere 50 o 60 Hz.
Premendo i tasti “+” 0 “-” si seleziona la frequenza desiderata a partire da 50 [HZz].
| valori di 50 e 60 [Hz] essendo i piu comuni sono privilegiati nella loro selezione: impostando un qualunque valore di
frequenza, quando si arriva a 50 o 60 [Hz], si arresta l'incremento o il decremento; per modificare la frequenza da uno
di questi due valori & necessario rilasciare ogni pulsante e premere il tasto "+" o "-" per almeno 3 secondi.
Quando si madifica il valore, il simbolo del parametro inizia a lampeggiare ad indicare che il valore & cambiato. La
modifica avra effetto solo alla pressione di [SET] o [MODE] o ad un cambio di menu. Se una volta modificato il
parametro, non si preme alcun tasto e si esce dalla pagina per timeout, la modifica non avra effetto.
Ogni modifica di FN viene interpretata come un cambio di sistema per cui automaticamente FS, FL e FP saranno
ridimensionati in rapporto alla FN impostata. Ad ogni variazione di FN ricontrollare FS, FL, FP che non abbiano subito
un ridimensionamento indesiderato.

6.5.4 UN: Impostazione della tensione nominale
Questo parametro €& presente solo su inverter di tipo M/M di taglia 11 e 14 [A].
Definisce la tensione nominale dell’elettropompa e pud essere impostato su due possibili valori:
110/127 V
220/240 V

6.5.5 OD: Tipologia di impianto
Valori possibili 1 e 2 relativamente ad impianto rigido ed impianto elastico.
L'inverter esce di fabbrica con modalita 1 adeguata alla maggior parte degli impianti. In presenza di oscillazioni sulla
pressione che non si riescono a stabilizzare agendo sui parametri Gl e GP passare alla modalita 2.

IMPORTANTE: Nelle due configurazioni cambiano anche i valori dei parametri di regolazione GP e GI. Inoltre i valori
di GP e GI impostati in modalita 1 sono contenuti in una memoria diversa dai valori di GP e Gl
impostati in modalita 2. Per cui, ad esempio, il valore di GP della modalita 1, quando si passa alla
modalita 2, viene sostituito dal valore di GP della modalita 2 ma viene conservato e lo si ritrova se si
ritorna in modalita 1. Uno stesso valore visto sul display, ha un peso diverso nelluna o nell’altra
modalita perché l'algoritmo di controllo & diverso.

6.5.6 RP: Impostazione della diminuzione di pressione per ripartenza
Esprime la diminuzione di pressione rispetto al valore di SP che causa la ripartenza della pompa.
Ad esempio se la pressione di setpoint € di 3,0 [bar] e RP & 0,5 [bar] |a ripartenza avviene a 2,5 [bar].
Normalmente RP pud essere impostato da un minimo di 0,1 ad un massimo di 5 [bar]. In condizioni particolari (nel
caso ad esempio di un setpoint pitu basso del'RP stesso) pud essere automaticamente limitato.
Per facilitare I'utente, nella pagina di impostazione di RP compare anche evidenziata sotto al simbolo RP, I'effettiva
pressione di ripartenza vedi Figura 14.

MENU INSTALLATORE
RP Pressione

di ripartenza
0,5 bar

SE  0,0HZ 3,1 bar

Figura 16: Impostazione della pressione di ripartenza
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6.5.7 AD: Configurazione indirizzo
Assume significato solo in connessione multi inverter. Imposta l'indirizzo di comunicazione da assegnare all'inverter. |
valori possibili sono: automatico (default), o indirizzo assegnato manualmente.
Gli indirizzi impostati manualmente, possono assumere valori da 1 a 8.
Non & consentito impostare indirizzi uguali.
Questa situazione rende impossibile la comunicazione tra gli inverter e genera un errore segnalato da una E
lampeggiante al posto dell'indirizzo di macchina.
Se l'assegnazione scelta & automatica, ogni volta che si accende il sistema vengono assegnati degli indirizzi che
possono essere diversi dalla volta precedente, ma cid non implica niente sul corretto funzionamento.

6.5.8 PR: Sensore di pressione remoto
Il sensore deve essere collegato all’apposito ingresso (Vedi par. 2.3.5)
Il parametro PR permette di selezionare un sensore di pressione remoto. L'impostazione di default &€ sensore assente.
Quando il sensore ¢ attivo compare sul display un’icona che mostra un sensore stilizzato con una P al suo interno.
Il sensore di pressione remoto, lavora in sinergia con il sensore interno facendo in modo che la pressione non scenda
mai sotto alla pressione di setpoint nei due punti dell’impianto (sensore interno e sensore remoto). Questo consente di
compensare eventuali perdite di carico.
NOTA: per mantenere la pressione di setpoint nel punto a pressione minore, la pressione nell’altro punto potra essere
piu alta della pressione di setpoint.

Impostazione del sensore di pressione remoto

Valore PR | Indicazione a display Fondo scala [bar] Fondo scala [psi]
0 Assente
1 Huba 501 25 bar 25 363

Tabella 21: Impostazione del sensore di pressione remoto

@ La pressione di setpoint € indipendente dal tipo di sensore di pressione remoto selezionato.

6.5.9 MS: Sistema di misura
Imposta il sistema di unita di misura tra internazionale e angloamericano. Le grandezze visualizzate sono mostrate in
Tabella 21: Sistema di unita di misura.

Unita di misura visualizzate
Grandezza Unita di misura Unita di misura
Internazionale Angloamericano
Pressione bar psi
Temperatura °C °F

Tabella 22: Sistema di unita di misura

6.5.10 SX: Setpoint massimo
Imposta il valore massimo che pud assumere uno qualunque dei setpoint SP, P1, P2, P3 (P2 e P3 sono disponibili
solo su inverter di tipo MT e T/T).

6.6 Menu Assistenza Tecnica

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MODE” & “SET” & “+“ fino a quando non appare
“TB” su display (oppure usare il menu di selezione premendo + o - ). Il menu permette di visualizzare e modificare vari
parametri di configurazione: il tasto MODE consente di scorrere le pagine di menu, i tasti + e - consentono
rispettivamente di incrementare e decrementare il valore del parametro in oggetto. Per uscire dal menu corrente e
tornare al menu principale premere SET.

6.6.1 TB: Tempo di blocco mancanza acqua

L'impostazione del tempo di latenza del blocco mancanza acqua consente di selezionare il tempo (in secondi)
impiegato dall'inverter per segnalare la mancanza acqua dell'elettropompa.

La variazione di questo parametro pud diventare utile qualora sia noto un ritardo tra il momento in cui I'elettropompa
viene accesa e il momento in cui effettivamente inizia I'erogazione. Un esempio pud essere quello di un impianto dove
il condotto di aspirazione dell'elettropompa & particolarmente lungo e ha qualche piccola perdita. In questo caso pud
accadere che il condotto in questione si scarichi, e anche se l'acqua non manca, I'elettropompa impieghi un certo
tempo per ricaricarsi, erogare flusso e mandare in pressione l'impianto.
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6.6.2 T1: Tempo di spegnimento dopo il segnale bassa pressione
Imposta il tempo di spegnimento dell'inverter a partire dalla ricezione del segnale di bassa pressione (vedi
Impostazione della rilevazione di bassa pressione par. 6.6.15.5). Il segnale di bassa pressione pud essere ricevuto su
ognuno dei 3 ingressi configurando l'ingresso opportunamente (vedi Setup degli ingressi digitali ausiliari IN1, IN2, IN3
par. 6.6.15).
T1 puo essere impostato tra 0 e 12 s. L'impostazione di fabbrica & di 2 s.

6.6.3 T2: Ritardo di spegnimento
Imposta il ritardo con il quale si deve spegnere l'inverter da quando si sono raggiunte le condizioni di spegnimento:
pressurizzazione dell'impianto e flusso inferiore al flusso minimo.
T2 pud essere impostato tra 2 e 120 s. L'impostazione di fabbrica & di 10 s.

6.6.4 GP: Coefficiente di guadagno proporzionale

Il termine proporzionale in genere deve essere aumentato per sistemi caratterizzati da elasticita (tubazioni in PVC e
ampie) ed abbassato in caso di impianti rigidi (tubazioni in ferro e strette).

Per mantenere costante la pressione nell'impianto, l'inverter realizza un controllo di tipo Pl sull'errore di pressione
misurato. In base a questo errore l'inverter calcola la potenza da fornire all'elettropompa. || comportamento di questo
controllo dipende dai parametri GP e Gl impostati. Per venire incontro ai diversi comportamenti dei vari tipi di impianti
idraulici dove il sistema pud lavorare, l'inverter consente di selezionare parametri diversi da quelli impostati dalla
fabbrica. Per la quasi totalita degli impianti, i parametri GP e Gl di fabbrica sono quelli ottimali. Qualora pero si
verificassero dei problemi di regolazione, si pu0 intervenire su queste impostazioni.

6.6.5 GI: Coefficiente di guadagno integrale
In presenza di grandi cadute di pressione al’aumentare repentino del flusso o di una risposta lenta del
sistema aumentare il valore di Gl. Invece al verificarsi di oscillazioni di pressione attorno al valore di setpoint,
diminuire il valore di GI.

Un esempio tipico di impianto in cui occorre diminuire il valore di Gl & quello in cui l'inverter € distante
dall’elettropompa. Questo a causa della presenza di un'elasticita idraulica che influisce sul controllo Pl e
quindi sulla regolazione della pressione.

IMPORTANTE: Per ottenere regolazioni di pressione soddisfacenti, in generale si deve intervenire sia su GP, sia su
Gl.
6.6.6 FS: Frequenza massima di rotazione
Imposta la massima frequenza di rotazione della pompa.
Impone un limite massimo al numero di giri e pud essere impostata tra FN e FN - 20%.
FS consente in qualunque condizione di regolazione, che I'elettropompa non venga mai pilotata ad una frequenza
superiore a quella impostata.
FS puo essere ridimensionata automaticamente in seguito alla modifica di FN, quando la relazione indicata sopra non
risulta verificata (es. se il valore di FS risulta minore di FN - 20%, FS sara ridimensionata a FN - 20%).

6.6.7 FL: Frequenza minima di rotazione
Con FL si imposta la frequenza minima alla quale far girare la pompa. Il valore minimo che pud assumere & 0 [Hz], il
valore massimo ¢ il 80% di FN; ad esempio, se FN = 50 [Hz], FL puo essere regolato tra 0 e 40[Hz].
FL puo essere ridimensionata automaticamente in seguito alla modifica di FN, quando la relazione indicata sopra non
risulta verificata (es. se il valore di FL risulta maggiore dell'80% della FN impostata, FL sara ridimensionata all'80% di
FN).

6.6.8 Impostazione del numero di inverter e delle riserve

6.6.8.1 NA: Inverter attivi

Imposta il numero massimo di inverter che partecipano al pompaggio.

Pud assumere valori tra 1 e ed il numero di inverter presenti (max 8). Il valore di default per NA & N, cioé il numero
degli inverter presenti nella catena; questo significa che se si inseriscono o si tolgono inverter dalla catena, NA
assume sempre il valore pari al numero di inverter presenti rilevati automaticamente. Impostando un valore diverso da
N si fissa sul numero impostato il massimo numero di inverter che possono partecipare al pompaggio.

Questo parametro serve nei casi in cui si abbia un limite di pompe da potere o voler tenere accese e nel caso ci si
voglia preservare uno o piu inverter come riserva (vedi IC: Configurazione della riserva par. 6.6.8.3 e gli esempi a
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Impostare una frequenza minima in accordo con quanto richiede il costruttore della pompa.

L’inverter non pilotera la pompa ad una frequenza minore di FL, questo significa che se la pompa alla
frequenza FL genera una pressione superiore al SetPoint si avra una sovrappressione nell'impianto.
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seguire). In questa stessa pagina di menu si possono vedere (senza poterli modificare) anche gli altri due parametri
del sistema legati a questo, cioé N, numero di inverter presenti letto in automatico dal sistema, e NC, numero
massimo di inverter contemporanei.

6.6.8.2 NC: Inverter contemporanei
Imposta il numero massimo di inverter che possono lavorare contemporaneamente.
Pud assumere valori tra 1 e NA. Come default NC assume il valore NA , questo significa che comunque cresca NA,
NC assume il valore di NA. Impostando un valore diverso da NA ci si svincola da NA e si fissa sul numero impostato il
massimo numero di inverter contemporanei. Questo parametro serve nei casi in cui si ha un limite di pompe da
potere o voler tenere accese (vedi IC: Configurazione della riserva par. 6.6.8.3 e gli esempi a seguire).
In questa stessa pagina di menu si possono vedere (senza poterli modificare) anche gli altri due parametri del sistema
legati a questo cioé N, numero di inverter presenti letto in automatico dal sistema e NA, numero di inverter attivi.
6.6.8.3 IC: Configurazione della riserva
Configura l'inverter come automatico o riserva. Se impostato su auto (default) l'inverter partecipa al normale
pompaggio, se configurato come riserva, gli viene associato la minima priorita di partenza, ovvero l'inverter su cui si
effettua tale impostazione partira sempre per ultimo. Se si imposta un numero di inverter attivi inferiore di uno rispetto
al numero di inverter presenti e si imposta un elemento come riserva, I'effetto che si realizza & che se non ci sono
inconvenienti, l'inverter riserva non partecipa al regolare pompaggio, nel caso invece uno degli inverter che
partecipano al pompaggio abbia un guasto (pud essere la mancanza di alimentazione, l'intervento di una protezione
etc), parte l'inverter di riserva.
Lo stato di configurazione riserva € visibile nei seguenti modi: nella pagina SM, la parte superiore dell'icona compare
colorata; nelle pagine AD e principale, l'icona della comunicazione raffigurante l'indirizzo dell'inverter appare con il
numero su sfondo colorato. Gli inverter configurati come riserva posso essere anche piu di uno all'interno di un
sistema di pompaggio.
Gli inverter configurati come riserva anche se non partecipano al normale pompaggio vengono comunque tenuti
efficienti dall'algoritmo di anti ristagno. L'algoritmo antiristagno provvede una volta ogni 23 ore a scambiare la priorita
di partenza e far accumulare almeno un minuto continuativo di erogazione del flusso ad ogni inverter. Questo
algoritmo mira ad evitare il degrado dell'acqua all'interno della girante e mantenere efficienti gli organi in movimento; &
utile per tutti gli inverter ed in particolare per gli inverter configurati riserva che in condizioni normali non lavorano.
6.6.8.4 Esempi di configurazione per impianti multi inverter
Esempio 1:
Un gruppo di pompaggio composto da 2 inverter (N=2 rilevato automaticamente) di cui 1 impostato attivo (NA=1), uno
contemporaneo (NC=1 oppure NC=NA poiché NA=1 ) e uno come riserva (IC=riserva su uno dei due inverter).
L'effetto che si avra é il sequente: l'inverter non configurato come riserva partira e lavorera da solo (anche se non
riesce a sostenere il carico idraulico e la pressione realizzata € troppo bassa). Nel caso questo abbia un guasto entra
in funzione l'inverter di riserva.
Esempio 2:
Un gruppo di pompaggio composto da 2 inverter (N=2 rilevato automaticamente) in cui tutti gli inverter sono attivi e
contemporanei (impostazioni di fabbrica NA=N e NC=NA) e uno come riserva (IC=riserva su uno dei due inverter).
L'effetto che si avra € il sequente: parte per primo sempre linverter che non € configurato come riserva, se la
pressione realizzata e troppo bassa parte anche il secondo inverter configurato come riserva. In questo modo si cerca
sempre e comunque di preservare l'utilizzo di un inverter in particolare (quello configurato riserva), ma questo ci puo
venire in soccorso in caso di necessita quando si presenta un carico idraulico maggiore.
Esempio 3:
Un gruppo di pompaggio composto da 6 inverter (N=6 rilevato automaticamente) di cui 4 impostati attivi (NA=4), 3
contemporanei (NC=3) e 2 come riserva (IC=riserva su due inverter).
L'effetto che si avra e il sequente: 3 inverter al massimo partiranno contemporaneamente. Il funzionamento dei 3 che
possono lavorare confemporaneamente avverra a rotazione tra 4 inverter in modo da rispettare il tempo massimo di
lavoro di ciascuno ET. Nel caso uno degli inverter attivi abbia un guasto non entra in funzione alcuna riserva perché
piu tre inverter per volta (NC=3) non possono partire e tre inverter attivi continuano ad essere presenti. La prima
riserva interviene non appena un altro dei tre rimasti non va in fault, la seconda riserva entra in funzione quando un
altro dei tre rimasti (riserva inclusa) va in fault.
6.6.9 ET: Tempo di scambio
Imposta il tempo massimo di lavoro continuativo di un inverter all'interno di un gruppo. Ha significato solamente su
gruppi di pompaggio con inverter interconnessi tra loro (link). Il tempo puo essere impostato tra 10 s € 9 ore, oppure a
0; l'impostazione di fabbrica & di 2 ore.
Quando si modifica il valore, il simbolo del parametro inizia a lampeggiare ad indicare che il valore &€ cambiato. La
modifica avra effetto solo alla pressione di [SET] o [MODE] o ad un cambio di menu. Se una volta modificato il
parametro, non si preme alcun tasto e si esce dalla pagina per timeout, la modifica non avra effetto.
Quando il tempo ET di un inverter € scaduto si riassegna l'ordine di partenza del sistema in modo da portare l'inverter
con il tempo scaduto alla priorita minima. Questa strategia ha lo scopo di utilizzare di meno linverter che ha gia
lavorato ed equilibrare il tempo di lavoro tra le varie macchine che compongono il gruppo. Se nonostante l'inverter sia
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stato messo all'ultimo posto come ordine di partenza, il carico idraulico necessita comunque dell'intervento
dell'inverter in questione, questo partira per garantire la pressurizzazione dell'impianto.
La priorita di partenza viene riassegnata in due condizioni in base al tempo ET:
1) Scambio durante il pompaggio: quando la pompa sta accesa ininterrottamente fino al superamento del tempo
massimo assoluto di pompaggio.
2) Scambio allo standby: quando la pompa ¢ in standby ma si € superato il 50% del tempo ET.

Nel caso in cui venga impostato ET uguale 0, si ha lo scambio allo standby. Ogni volta che una pompa del gruppo si
ferma al successivo riavvio partira un pompa diversa.

Se il parametro ET (tempo massimo di lavoro), & posto a 0, si ha lo scambio ad ogni ripartenza,
indipendentemente dal tempo di lavoro effettivo della pompa.

6.6.10 CF: Portante
Imposta la frequenza portante della modulazione dell'inverter. Il valore preimpostato in fabbrica € il valore giusto nella
maggior parte dei casi, per cui si sconsiglia di fare variazioni a meno che non si abbia piena consapevolezza dei
cambiamenti effettuati.

6.6.11 AC: Accelerazione
Imposta la velocita di variazione con la quale l'inverter varia la frequenza. Influisce sia sulla fase di partenza, che
durante la regolazione. In genere & ottimale il valore preimpostato. Nel caso ci siano problemi di avviamento o errori
HP si puo ridurre il valore di AC. Ogni volta che si cambia questo parametro, & opportuno verificare che il sistema
continui ad avere una buona regolazione. In caso di problemi di oscillazione abbassare i guadagni Gl e GP vedi
paragrafi 6.6.4 e 6.6.5 Ridurre AC rende I'inverter piu lento.

6.6.12 AY: Anti cycling
Questa funzione serve ad evitare accensioni e spegnimenti frequenti nel caso di perdite dell'impianto. La funzione pud
essere abilitata in 2 diverse modalita: normale e smart.
In modalita normale il controllo elettronico blocca il motore dopo N cicli di start stop identici. In modalita smart invece
agisce sul parametro RP per ridurre gli effetti negativi dovuti alle perdite.
Se impostata su “Disabilitato” la funzione non interviene.

6.6.13 AE: Abilitazione della funzione antibloccaggio
Questa funzione serve ad evitare blocchi meccanici in caso di lunga inattivita; agisce mettendo periodicamente la
pompa in rotazione.
Quando la funzione & abilitata, la pompa compie ogni 23 ore un ciclo di sbloccaggio della durata di 1 min.
ATTENZIONE Solo per inverter di tipo M/M: poiché per garantire I'avviamento di una pompa monofase € necessaria
una frequenza di avviamento prossima alla nominale per un certo tempo (vedi par. 6.6.17 e 6.6.18) ogni volta che
entra in funzione I'antibloccaggio ad utenze chiuse pud verificarsi un aumento della pressione nellimpianto.

Valido solo in caso di inverter di tipo M/M. E importante assicurarsi che I’elettropompa installata
abbia una prevalenza massima sopportabile dall’impianto. In caso contrario & consigliabile
disattivare la funzione antibloccaggio.

6.6.14 AF: Anti freeze
Se questa funzione ¢ abilitata la pompa viene messa automaticamente in rotazione quando la temperatura
raggiunge valori prossimi a quella di congelamento al fine di evitare rotture della pompa stessa.
ATTENZIONE Valido solo in caso di inverter di tipo M/M. Poiché per garantire 'avviamento di una pompa monofase
€ necessaria una frequenza di avviamento prossima alla nominale per un certo tempo (vedi par. 6.6.17 e 6.6.18) ogni
volta che entra in funzione I'antigelo ad utenze chiuse pud verificarsi un aumento della pressione nell'impianto.

Valido solo in caso di inverter di tipo M/M. E importante assicurarsi che I’elettropompa installata
abbia una prevalenza massima sopportabile dall’impianto. In caso contrario & consigliabile
disattivare la funzione antigelo

6.6.15 Setup degli ingressi digitali ausiliari IN1, IN2, IN3
In questo paragrafo sono mostrate le funzionalita e le possibili configurazioni degli ingressi tramite i parametri 11, 12,
I3. Gliingressi 12 e I3 sono disponibili solo su inverter di tipo M/T e T/T.
Per i collegamenti elettrici vedi paragrafo 2.3.3.
Gli ingressi sono tutti uguali ed a ciascuno di essi possono essere associate tutte le funzionalita. Tramite il parametro
IN1..IN3 si associa la funzione desiderata all'ingresso i-esimo.
Ogni funzione associata agli ingressi € spiegata piu approfonditamente nel seguito di questo paragrafo. La Tabella 23
riassume le funzionalita e le varie configurazioni.
Le configurazioni di fabbrica sono visibili in Tabella 22.
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Configurazioni di fabbrica degli ingressi
digitali IN1, IN2, IN3
Ingresso Valore
1 1 (galleggiante NO)
2 3 (P aux NO)
3 5 (abilitazione NO)

Tabella 23: Configurazioni di fabbrica degli ingressi

Tabella riassuntiva delle possibili configurazioni degli ingressi
digitali IN1, IN2, IN3 e del loro funzionamento
. . . C Visualizzazione della funzione attiva
Valore Funzione associata all'ingresso generico i c e
associata ingresso
0 Funzioni ingresso disabilitate
1 Mancanza acqua da galleggiante esterno (NO) F1
2 Mancanza acqua da galleggiante esterno (NC) F1
3 Setpoint ausiliario Pi (NO) relativo all'ingresso F2
utilizzato
4 Setpoint ausiliario Pi (NC) relativo all'ingresso F2
utilizzato
Abilitazione generale dell'inverter da segnale
5 F3
esterno (NO)
Abilitazione generale dell'inverter da segnale
6 F3
esterno (NC)
7 Abilitazione generale dell'inverter da segnale F3
esterno (NO) + Reset dei blocchi ripristinabili
Abilitazione generale dell'inverter da segnale F3
esterno (NC) + Reset dei blocchi ripristinabili
Reset dei blocchi ripristinabili NO
10 Ingresso segnale di bassa pressione NO, ripristino Fa
automatico e manuale
11 Ingresso segnale di bassa pressione NC, ripristino Fa
automatico e manuale
12 Ingresso bassa pressione NO solo ripristino F4
manuale
13 Ingresso bassa pressione NC solo ripristino F4
manuale
* Abilitazione generale dell'inverter da segnale
14 : F3
esterno (NO) senza segnalazione errore
« | Abilitazione generale dell'inverter da segnale
15 . F3
esterno (NC) senza segnalazione errore
* Funzionalita disponibile per software V 2.0.0 e successivi

Tabella 24: Configurazioni degli ingressi

6.6.15.1 Disabilitazione delle funzioni associate all'ingresso
Impostando 0 come valore di configurazione di un ingresso, ogni funzione associata all'ingresso risultera disabilitata
indipendentemente dal segnale presente sui morsetti dell'ingresso stesso.

6.6.15.2 Impostazione funzione galleggiante esterno
Il galleggiante esterno puo essere collegato a qualunque ingresso, per i collegamenti elettrici si veda paragrafo 2.3.3.
La funzione galleggiante, si ottiene impostando su uno dei valori della Tabella 24, il parametro Ix, relativo all'ingresso
sul quale & stato collegato il segnale del galleggiante. L'attivazione della funzione galleggiante esterno genera il blocco
del sistema. La funzione & concepita per collegare I'ingresso ad un segnale proveniente da un galleggiante che
segnala la mancanza di acqua. Quando €& attiva questa funzione si visualizza il simbolo F1 nella riga STATO della
pagina principale. Affinché il sistema si blocchi e segnali I'errore F1, I'ingresso deve essere attivato per almeno 1sec.
Quando si € nella condizione di errore F1, l'ingresso deve essere disattivato per almeno 30sec, prima che il sistema si
sblocchi. Il comportamento della funzione € riassunto in Tabella 24: Funzione galleggiante esterno. Qualora siano
configurate contemporaneamente piu funzioni galleggiante su ingressi diversi, il sistema segnalera F1 quando almeno
una funzione viene attivata e togliera I'allarme quando nessuna é attivata.
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Comportamento della funzione galleggiante esterno in funzione INx e dell’ingresso

Valore Parametro INx Co?:g:ersasz;one Stato Ingresso Funzionamento Visualizzazione a display
Attivo con Assente Normale Nessuna
1 segnale alto Blocco del sistema
sull'ingresso Presente per mancanza acqua F1
(NO) da galleggiante
esterno
Attivo con Blocco del sistema
2 segnale basso Assente per mancl;lanzg acqua F1
sullingresso da galleggiante
(NC) esterno
Presente Normale Nessuna

Tabella 25: Funzione galleggiante esterno

6.6.15.3 Impostazione funzione ingresso pressione ausiliaria
Le pressioni ausiliarie P2 e P3 sono disponibili solo su inverter di tipo M/T e T/T
Il segnale che abilita un setpoint ausiliario pud essere fornito su uno qualunque dei 3 ingressi, (per i collegamenti
elettrici si veda paragrafo 2.3.3).
La funzione pressione ausiliaria modifica il set point del sistema dalla pressione SP (vedi par 6.3) alla pressione Pi.
Per i collegamenti elettrici vedi paragrafo 2.3.3 dove i rappresenta l'ingresso utilizzato. In questo modo oltre ad SP si
rendono disponibili anche le pressioni P1, P2, P3.
Quando é attiva questa funzione si visualizza il simbolo Pi nella riga STATO della pagina principale.
Affinché il sistema lavori con setpoint ausiliario, l'ingresso deve essere attivo per almeno 1sec.
Quando si sta lavorando con setpoint ausiliario, per tornare a lavorare con setpoint SP, l'ingresso deve non essere
attivo per almeno 1sec. Il comportamento della funzione €& riassunto in Tabella 25.
Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni pressione ausiliaria su ingressi diversi, il sistema
segnalera Pi quando almeno una funzione viene attivata. Per attivazioni contemporanee, la pressione realizzata sara
la piu bassa tra quelle con l'ingresso attivo. L'allarme viene tolto quando nessun ingresso € attivato.

Comportamento della funzione pressione ausiliaria in funzione di INx e dell’ingresso
Valore . . . . .
Configurazione . Visualizzazione
Parametro . Stato Ingresso Funzionamento ]
INX ingresso a display
Attivo con Setpoint ausiliario
Assente o . Nessuna
segnale alto iesimo non attivo
sullingresso . A
3 (NO) Presente Se.tpo.mt aus.|I|ar|o Px
iesimo attivo
Attivo con Assente Se'tpo'mt aus.|I|ar|o Px
4 segn_ale basso iesimo attivo
sullingresso Presente Setpomt au3|l|§|rlo Nessuna
(NC) iesimo non attivo

Tabella 26: Setpoint ausiliario

6.6.15.4 Impostazione abilitazione del sistema e ripristino fault
Il segnale che abilita il sistema puo essere fornito ad un qualunque ingresso (per i collegamenti elettrici si veda
paragrafo 2.3.3.
La funzione abilitazione del sistema, si ottiene impostando su uno dei valori della Tabella 26, il parametro Ix, relativo
all'ingresso sul quale é stato collegato il segnale abilitazione del sistema.
Quando la funzione é attiva si disabilita completamente il sistema e si visualizza F3 nella riga STATO della pagina
principale.
Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni disabilitazione sistema su ingressi diversi, il sistema
segnalera F3 quando almeno una funzione viene attivata e togliera I'allarme quando nessuna ¢ attivata.
Affinché il sistema renda effettiva la funzione disable, I'ingresso deve essere attivo per almeno 1sec.
Quando il sistema & disable, affinché la funzione sia disattivata (riabilitazione del sistema), I'ingresso deve non essere
attivo per almeno 1sec. Il comportamento della funzione & riassunto in Tabella 26.
Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni disable su ingressi diversi, il sistema segnalera F3
quando almeno una funzione viene attivata. L'allarme viene tolto quando nessun ingresso € attivato.
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Comportamento della funzione abilitazione sistema e ripristino fault in funzione di INx e
dell’ingresso
Valore . . . . .
Configurazione . Visualizzazione a
Parametro . Stato Ingresso Funzionamento .
INX ingresso display
Attivo con Assente Inverter Abilitato Nessuna
segnale alto Inverter
5 sull'ingresso (NO) Presente Disabilitato F3
Attivo con Inverter
6 segnale basso Assente Disabilitato F3
sullingresso (NC) Presente Inverter Abilitato Nessuna
Attivo con Assente Inverter Abilitato Nessuna
segnale alto o
7 ) Inverter disabilitato
sull'ingresso (NO) Presente + reset dei blocchi F3
Attivo con Assente Inverter disabilitato F3
8 segnale basso + reset dei blocchi
sullingresso (NC) Presente Inverter Abilitato
Attivo con Assente Inverter Abilitato Nessuna
9 segnale alto
sull'ingresso (NO) Presente Reset Blocchi Nessuna
Assente Inverter Abilitato Nessuna
Attivo con Inverter Disabilitato
14* segnale alto nessuna
sullingresso (NO) Presente segnalazione di F3
errore
Inverter Disabilitato
Attivo con Assente nessuna F3
15* segnale basso segnalazione di
sullingresso (NC) errore
Presente Inverter Abilitato Nessuna
* Funzionalita disponibile per software V 2.0.0 e successivi

Tabella 27: Abilitazione sistema e ripristino dei fault

6.6.15.5 Impostazione della rilevazione di bassa pressione (KIWA)

Il pressostato di minima che rileva la bassa pressione pud essere collegato ad un qualunque ingresso (per i
collegamenti elettrici si veda paragrafo 2.3.3).

La funzione rilevazione di bassa pressione, si ottiene impostando su uno dei valori della Tabella 27, il parametro Ix,
relativo allingresso sul quale € stato collegato il segnale di abilitazione.

L'attivazione della funzione di rilevazione bassa pressione genera il blocco del sistema dopo il tempo T1 (vedi T1:
Tempo di spegnimento dopo il segnale bassa pressione par. 6.6.2). La funzione & concepita per collegare l'ingresso al
segnale proveniente da un pressostato che segnala una pressione troppo bassa sull'aspirazione della pompa.
Quando ¢ attiva questa funzione si visualizza il simbolo F4 nella riga STATO della pagina principale.

Quando si & nella condizione di errore F4, l'ingresso deve essere disattivato per almeno 2 sec, prima che il sistema si
sblocchi. Il comportamento della funzione & riassunto in Tabella 27.

Qualora siano configurate contemporaneamente piu funzioni di rilevazione di bassa pressione su ingressi diversi, il
sistema segnalera F4 quando almeno una funzione viene attivata e togliera I'allarme quando nessuna ¢ attivata.

Comportamento della funzione abilitazione sistema e ripristino fault in funzione di INx e
dell’ingresso

Valore . . . . .
Configurazione . Visualizzazione
Parametro . Stato Ingresso Funzionamento .
ingresso a display
INx
. Assente Normale Nessuna
Attivo con -
Blocco del sistema per
segnale alto bassa pressione
10 sullingresso (NO) Presente s P L F4
sull'aspirazione, Ripristino
automatico + manuale
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Blocco del sistema per
Attivo con bassa pressione
Assente e e F4
11 segnale basso sull'aspirazione, Ripristino
sull'ingresso (NC) automatico + manuale
Presente Normale Nessuna
. Assente Normale Nessuna
Attivo con -
Blocco del sistema per
12 segnale alto bassa pressione
sull'ingresso (NO) Presente T F4
sull'aspirazione.
Ripristino manuale
Blocco del sistema per
Attivo con Assente bas'sa pressione Fa
13 segnale basso sull'aspirazione.
sullingresso (NC) Ripristino manuale
Presente Normale Nessuna

In questo paragrafo sono mostrate le funzionalita e le possibili configurazioni delle uscite OUT1 e OUT2 tramite i

parametri O1 e O2.

Tabella 28: Rilevazione del segnale di bassa pressione (KIWA)
6.6.16 Setup delle uscite OUT1, OUT2

Per i collegamenti elettrici vedi par. 2.3.4.
Le configurazioni di fabbrica sono visibili in Tabella 28.

Configurazioni di fabbrica delle uscite

Uscita Valore
OUT 1 2 (fault NO si chiude)
OUT 2 2 (Pompa in marcia NO si chiude)

Tabella 29: Configurazioni di fabbrica delle uscite

6.6.16.1 O1: Impostazione funzione uscita 1

L'uscita 1 comunica un allarme attivo (indica che & avvenuto un blocco del sistema). L'uscita consente I'utilizzo di un

contatto pulito sia normalmente chiuso che normalmente aperto.
Al parametro O1 sono associati i valori e le funzionalita indicate in Tabella 29.

6.6.16.2 02: Impostazione funzione uscita 2

L'uscita 2 comunica lo stato di marcia dell'elettropompa (pompa accesa/spenta). L'uscita consente I'utilizzo di un

contatto pulito sia normalmente chiuso che normalmente aperto.
Al parametro O2 sono associati i valori e le funzionalita indicate in Tabella 29.

Configurazione delle funzioni associate alle uscite
Configurazione outt ouT2
g' . Condizione di Stato del contatto di Condizione di Stato del contatto di
dell'uscita A . A .
attivazione uscita attivazione uscita
Nes§una Contatto sempre Nes§una Contatto sempre
0 funzione funzione
. aperto . aperto
associata associata
Nesg,una Contatto sempre Nesg,una Contatto sempre
1 funzione . funzione ,
. chiuso . chiuso
associata associata
. . Quando
. . | In caso di errori . , L.
Presenza di errori - Elettropompa in I'elettropompa & in
2 ) bloccanti il contatto . L .
bloccanti . marcia marcia il contatto si
si chiude .
chiude
. . Quando
. . | In caso di errori . \ L.
Presenza di errori - Elettropompa in I'elettropompa € in
3 ) bloccanti il contatto . L .
bloccanti . marcia marcia il contatto si
si apre apre

Tabella 30: Configurazione delle uscite
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6.6.17 SF: Frequenza di avviamento
Disponibile solo per inverter tipo M/M.
Rappresenta la frequenza con la quale si impone l'avvio della pompa per il tempo ST (vedi par. 6.6.18). Il valore
preimpostato € pari alla frequenza nominale della pompa e attraverso i tasti “+” e “-“ pud essere variato tra FN e FN-
50%. Nel caso sia impostata una FL superiore a FN-50%, SF sara limitato al valore della frequenza minima FL. Ad
esempio per FN=50Hz, SF pud essere impostata tra 50 e 25 Hz; se invece FN=50 Hz e FL = 30 Hz, SF pud essere
impostata tra 50 e 30 Hz.

6.6.18 ST: Tempo di avviamento
Disponibile solo per inverter tipo M/M.
Il parametro ST rappresenta il periodo di tempo durante il quale si fornisce la frequenza SF (vedi par. 6.6.17) prima di
passare il controllo della frequenza al sistema automatico PI. |l valore preimpostato di ST & pari a 1 secondo e risulta
essere il valore migliore nella maggioranza dei casi. Tuttavia, se ci fosse la necessita, il parametro ST pud essere
variato da un minimo di 0 secondi ad un massimo di 3 secondi.
Nel caso in cui ST venga impostato a 0 secondi la frequenza verra controllata fin da subito dal Pl e la pompa sara
avviata in ogni caso alla frequenza nominale.

6.6.19 RF: Reset dello storico dei fault e warning
Tenendo premuti contemporaneamente per almeno 2 secondi i tasti + e — si cancella la cronologia dei fault e warning.
Sotto al simbolo RF sono riassunti il numero di fault presenti nello storico (max 64).
Lo storico & visionabile dal menu MONITOR alla pagina FF.

6.6.20 PW: Modifica password
L’inverter ha un sistema di protezione tramite password. Se si imposta una password i parametri dell'inverter saranno
accessibili e visibili, ma non sara possibile modificarli.
| soli parametri che si consentono di modificare indipendentemente dall’impostazione della password, sono: SP, P1,
P2, P3, RP, FP, LA, CT, MS.

Quando si madifica il valore, il simbolo del parametro inizia a lampeggiare ad indicare che il valore & cambiato. La
modifica avra effetto solo alla pressione di [SET] o [MODE] o ad un cambio di menu. Se una volta modificato il
parametro, non si preme alcun tasto e si esce dalla pagina per timeout, la modifica non avra effetto.

Quando la password (PW) & “0” tutti i parametri sono sbloccati e si possono modificare.

Quando viene utilizzata una password (valore di PW diverso da 0) tutte le modifiche sono bloccate e nella pagina PW
si visualizza “XXXX”.

Se impostata la password, si consente di navigare in tutte le pagine, ma a un qualunque tentativo di modifica di un
parametro si visualizza una pop-up che chiede I'inserimento della password. Quando viene inserita la giusta password
i parametri rimangono sbloccati e modificabili per 10’ dall’'ultima pressione di un tasto.

Se si desidera annullare il timer della password basta andare nella pagina PW e premere contemporaneamente + e —
per 2”. Quando si inserisce una password giusta si visualizza un lucchetto che si apre, mentre se si inserisce la
password sbagliata si visualizza un lucchetto che lampeggia.

Dopo un ripristino dei valori di fabbrica la password viene riportata a “0”. Ogni cambiamento della password ha effetto
alla pressione di Mode o Set ed ogni successiva modifica di un parametro implica il nuovo inserimento della nuova
password (es. l'installatore fa tutte le impostazioni con il valore di PW default = 0 e per ultimo imposta la PW cosi da
essere sicuro che senza nessun’altra azione la macchina € gia protetta).

In caso smarrimento della password ci sono 2 possibilita per modificare i parametri del dispositivo:

« Annotarsi i valori di tutti i parametri, ripristinare il dispositivo con i valori di fabbrica, vedi paragrafo 8.3. L'operazione
di ripristino cancella tutti i parametri del dispositivo compreso la password.

» Annotarsi il numero presente nella pagina della password, spedire una mail con tale numero al proprio centro di
assistenza, nel giro di qualche giorno vi verra inviata la password per sbloccare il dispositivo.

6.6.21 Password sistemi multi inverter
Quando si inserisce la PW per sbloccare un dispositivo di un gruppo, tutti i dispositivi vengono sbloccati.
Quando si modifica la PW su un dispositivo di un gruppo, tutti i dispositivi recepiscono la modifica.
Quando si attiva la protezione con PW su un dispositivo di un gruppo (+ e — nella pagina PW quando la PW#0), su
tutti i dispositivi si attiva la protezione (per effettuare qualunque modifica si richiede la PW).

7 SISTEMI DI PROTEZIONE

L'inverter & dotato di sistemi di protezione atti a preservare la pompa, il motore, la linea di alimentazione e l'inverter
stesso. Qualora intervengano una o piu protezioni, viene subito segnalato sul display quella con priorita piu alta. A
seconda del tipo di errore, l'elettropompa pud spegnersi, ma al ripristinarsi delle normali condizioni, lo stato di errore
pud annullarsi automaticamente da subito o annullarsi dopo un certo tempo in seguito ad un riarmo automatico.
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Nei casi di blocco per mancanza acqua (BL), di blocco per sovracorrente nel motore dell'elettropompa (OC), blocco
per sovracorrente nei finali di uscita (OF), blocco per corto circuito diretto tra le fasi del morsetto di uscita (SC), si pud
tentare di uscire manualmente dalle condizioni di errore premendo e rilasciando contemporaneamente i tasti + e -.
Qualora la condizione di errore perduri, occorre fare in modo di eliminare la causa che determina I'anomalia.

Allarme nello storico dei fault

Indicazione display Descrizione
PD Anomalia tensione interna
FA Problemi sul sistema di raffreddamento

Tabella 31: Allarmi

Condizioni di blocco

Indicazione display Descrizione
PH Blocco per surriscaldamento pompa
BL Blocco per mancanza acqua
BP1 Blocco per errore di lettura sul sensore di pressione interno
LP Blocco per tensione di alimentazione bassa
HP Blocco per tensione di alimentazione interna alta
oT Blocco per surriscaldamento dei finali di potenza
OB Blocco per surriscaldamento del circuito stampato
OoC Blocco per sovracorrente nel motore dell’elettropompa
OF Blocco per sovracorrente nei finali di uscita
SC Blocco per corto circuito diretto tra le fasi del morsetto di uscita
ESC Blocco per corto circuito verso terra

Tabella 32: Indicazioni dei blocchi

7.1 Sistemi di protezione

7.1.1 Anti freeze (protezione contro il congelamento dell’acqua nel sistema)

Il cambiamento di stato dell’acqua da liquido a solido comporta un aumento di volume. Occorre quindi evitare che il
sistema rimanga pieno d’acqua con temperature prossime a quelle di congelamento al fine

di evitare rotture dello stesso. Questa la ragione per la quale si raccomanda di svuotare una qualsiasi elettropompa
quando rimane inutilizzata durante il periodo invernale.

Tuttavia questo sistema € dotato di una protezione che impedisce il formarsi di ghiaccio all'interno azionando
I'elettropompa nel caso in cui la temperatura scenda a valori prossimi a quelli di congelamento. In questo modo
'acqua all'interno viene scaldata ed il congelamento inibito.

La protezione Anti-Freeze funziona solamente se il sistema & regolarmente alimentato: con spina
disconnessa 0 mancanza di corrente la protezione non pud funzionare.

E’ comunque consigliabile non lasciare il sistema carico durante lunghi periodi di inattivita:
svuotare accuratamente il sistema e riporlo in luogo riparato.

7.2 Descrizione dei blocchi

7.2.1 “BL” Blocco per mancanza acqua
In condizioni di flusso inferiori al valore minimo con pressione inferiore a quella di regolazione impostata, si segnala
una mancanza acqua e il sistema spegne la pompa. Il tempo di permanenza in assenza pressione e flusso si imposta
dal parametro TB nel menu ASISTENZA TECNICA.
Se, erroneamente, viene impostato un setpoint di pressione superiore alla pressione che I'elettropompa riesce a
fornire in chiusura, il sistema segnala “blocco per mancanza acqua” (BL) anche se di fatto non si tratta di mancanza
acqua. Occorre allora abbassare la pressione di regolazione a un valore ragionevole che normalmente non supera i
2/3 della prevalenza dell'elettropompa installata.

7.2.2 “BP1” Blocco per guasto sul sensore di pressione
In caso l'inverter rilevi una anomalia sul sensore di pressione la pompa rimane bloccata e si segnala I'errore “BPx”.
Tale stato inizia non appena viene rilevato il problema e termina automaticamente al ripristinarsi delle corrette
condizioni.

7.2.3 "LP" Blocco per tensione di alimentazione bassa
Entra quando la tensione di linea al morsetto di alimentazione scende sotto la tensione minima permessa. |l ripristino
avviene solo in modo automatico quando la tensione al morsetto ritorna in specifica.
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7.2.4 "HP" Blocco per tensione di alimentazione interna alta
Entra quando la tensione di alimentazione interna assume valori fuori specifica. Il ripristino avviene solo in modo
automatico quando la tensione rientra nei valori consentiti. Pud essere dovuto a sbalzi della tensione di alimentazione
0 a un arresto troppo brusco della pompa.

7.2.5 "SC" Blocco per corto circuito diretto tra le fasi del morsetto di uscita
L'inverter € dotato di una protezione contro il corto circuito diretto che si puo verificare tra le fasi del morsetto di uscita
"PUMP". Quando questo stato di blocco viene segnalato si pud tentare un ripristino del funzionamento tramite la
pressione contemporanea dei tasti + e — che comunque non ha effetto prima che siano trascorsi 10 secondi
dall’istante in cui il corto circuito si é presentato.

7.3 Reset manuale delle condizioni di errore

In stato di errore, I'utilizzatore pud cancellare I'errore forzando un nuovo tentativo mediante pressione e successivo
rilascio dei tasti + e -. L’errore OF puo essere azzerato solo se sono trascorsi almeno 10 s dall’istante in cui si &
verificato.

7.4 Autoripristino delle condizioni di errore
Per alcuni malfunzionamenti e condizioni di blocco, il sistema esegue dei tentativi di ripristino automatico
dell’elettropompa.

Il sistema di auto ripristino riguarda in particolare:

- "BL" Blocco per mancanza acqua

- "LP" Blocco per tensione di linea bassa

- "HP" Blocco per tensione interna alta

- "oT" Blocco per surriscaldamento dei finali di potenza

- "oB" Blocco per surriscaldamento del circuito stampato

- "oc" Blocco per sovracorrente nel motore dell’elettropompa
- "OF" Blocco per sovracorrente nei finali di uscita

- "BP" Blocco per anomalia sul sensore di pressione

Se, ad esempio I'elettropompa va in blocco per mancanza acqua, l'inverter inizia automaticamente una procedura di
test per verificare che effettivamente la macchina € rimasta a secco in modo definitivo e permanente. Se durante la
sequenza di operazioni, un tentativo di ripristino va a buon fine (ad esempio € tornata I'acqua), la procedura si
interrompe e si torna al funzionamento normale.

La Tabella 32: Autoripristino dai blocchi mostra le sequenze delle operazioni eseguite dall'inverter per i diversi tipi di
blocco.

Ripristini automatici sulle condizioni di errore

Indicazione display Descrizione Sequenza di ripristino automatico
- Un tentativo ogni 10 minuti per un totale di 6 tentativi
BL Blocco per mancanza acqua | - Un tentativo ogni ora per un totale di 24 tentativi

- Un tentativo ogni 24 ore.
Blocco per tensione di linea |- Si ripristina quando si torna ad una tensione in

LP g
bassa specifica
HP Blocco per tensione di - Siripristina quando si torna ad una tensione in
alimentazione interna alta specifica
Blocco per surriscaldamento S e
oT dei finali di potenza - Siripristina quando la temperatura dei finali di

(TE > 100°C) potenza scende di nuovo sotto 85°C

Blocco per surriscaldamento
OB circuito stampato
(BT>120°C)

- Si ripristina quando la temperatura del circuito
stampato scende di nuovo sotto 100°C

- Un tentativo ogni 10 minuti per un totale di 6 tentativi
Blocco per sovracorrente nel

ocC , - Un tentativo ogni ora per un totale di 24 tentativi
motore dell’elettropompa . .
- Un tentativo ogni 24 ore.
Blocco per sovracorrente nei | - Un tentativo ogni 10 minuti per un totale di 6 tentativi
OF P - Un tentativo ogni ora per un totale di 24 tentativi

finali di uscita

- Un tentativo ogni 24 ore.

Tabella 33: Autoripristino dai blocchi
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8 RESET E IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

8.1 Reset generale del sistema

Per effettuare un reset del sistema tenere premuto i 4 tasti contemporaneamente per 2 Sec. Questa operazione &
equivalente a scollegare I'alimentazione, attendere il completo spegnimento e fornire nuovamente alimentazione. I
reset non cancella le impostazioni memorizzate dall’utente.

8.2 Impostazioni di fabbrica

Il dispositivo esce dalla fabbrica con una serie di parametri preimpostati che possono essere cambiati a seconda
delle esigenze dell'utilizzatore. Ogni cambiamento delle impostazioni viene automaticamente salvato in memoria e
qualora si desideri, € sempre possibile ripristinare le condizioni di fabbrica (vedi Ripristino delle impostazioni di
fabbrica par. 8.3).

8.3 Ripristino delle impostazioni di fabbrica

Per ripristinare i valori di fabbrica, spegnere il dispositivo, attendere I'eventuale completo spegnimento del display,
premere e tenere premuti i tasti “SET” e “+” e dare alimentazione; rilasciare i due tasti soltanto quando compare la
scritta “EE”.

In questo caso si esegue un ripristino delle impostazioni di fabbrica (una scrittura e una rilettura su EEPROM delle
impostazioni di fabbrica salvate permanentemente in memoria FLASH).

Esaurita I'impostazione di tutti i parametri, il dispositivo torna al normale funzionamento.

NOTA: Una volta fatto il ripristino dei valori di fabbrica sara necessario reimpostare tutti i parametri che caratterizzano
limpianto (guadagni, pressione di setpoint, etc.) come alla prima installazione.

Impostazioni di fabbrica

M/M T T Promemoria
Installazione
Identificatore Descrizione Valore

LA Lingua ENG ENG ENG
SP Pressione di setpoint [bar] 3,0 3,0 3,0
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0 2,0 2,0
P2 Setpoint P2 [bar] N.A. 2,5 2,5
P3 Setpoint P3 [bar] N.A. 3,5 3,5
FP Frequenza di prova in modalita 40,0 40,0 40,0

manuale

Corrente nominale -
RC dell’elettropompa [A] 1.0 1.0 1.0
RT Senso di rotazione N.A. 0 (UVW) 0 (UVW)
FN Frequenza nominale [Hz] 50,0 50,0* 50,0
UN Tensione nom|r[1€]le elettropompa Auto NA. NA.
oD Tipologia di Impianto 1 (Rigido) 1 (Rigido) 1 (Rigido)
RP D|m|nu;|one di pressione per 05 05 0.5
ripartenza [bar]
AD Indirizzo 0 (Auto) 0 (Auto) 0 (Auto)
PR Sensore di pressione remoto 0 (Assente) 0 (Assente) 0 (Assente)
MS Sistema di misura 0 0 0
(Internazionale) | (Internazionale) | (Internazionale)
9 per taglia
SX Setpoint massimo [bar] 9 4.7A 13
13 per taglia
10,5A

e Tempo del blocco mancanza 10 10 10

acqua [s]
T1 Ritardo di spegnimento [s] 2 2 2
T2 Ritardo di spegnimento [s] 10 10 10
GP Coefficiente Q| guadagno 1.0 1.0 1.2

proporzionale

Gl Coefﬁmgnte di guadagno 1.0 1.0 0.6

integrale
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FS Frequenzg massima di EN EN EN
rotazione[Hz]
FL Frequenza mi[r|1_i|r;1]a di rotazione 0.0 0.0 0.0
NA Inverter attivi N N N
NC Inverter contemporanei NA NA NA
IC Configurazione della riserva 1 (Auto) 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Tempo di scambio [h] 2 2 2
CF Portante [kHz] 10 10 10
AC Accelerazione 5 5 3
AY Anti cycling 0 (Disabilitato) | 0 (Disabilitato) | 0 (Disabilitato)
AE Funzione antibloccaggio 1(Abilitato) 1(Abilitato) 1(Abilitato)
AF Funzione antifreeze 1(Abilitato) 1(Abilitato) 1(Abilitato)
. 1 1 1
" Funzione |1 (Galleggiante) | (Galleggiante) | (Galleggiante)
12 Funzione 12 N.A. 3 (P Aux) 3 (P Aux)
13 Funzione I3 N.A. 5 (Disable) 5 (Disable)
o) Funzione uscita 1 N.A. 2 2
02 Funzione uscita 2 N.A. 2 2
SF Frequenza di avviamento[Hz] FN N.A. N.A.
ST Tempo di avviamento[s] 1.0 N.A. N.A.
PW Impostazione Password 0 0 0

Legenda: N.A. -> non applicabile

*Nel caso di versione Micra Hs 110Hz Rady saranno impostati RC=10.5[A] e FN=110[Hz]
*Nel caso di versione Micra HS 130Hz Ready saranno impostati RC=9.0[A] e FN=130[Hz]

Tabella 34: Impostazioni di fabbrica

9 AGGIORNAMENTO DEL FIRMWARE

9.1 Generalita

Questo capitolo descrive come poter aggiornare uno o piu inverter disponendo di un inverter con un firmware piu
recente.

Secondo quanto gia illustrato nel manuale par. 4.2, per I'utilizzo in configurazione multi inverter, & necessario che le
versioni firmware di tutti i componenti che si intendono mettere in comunicazione, siano tutte uguali. Nel caso queste
siano discordanti, si rende necessario I'aggiornamento per allineare le versioni piu vecchie.

Definizioni utilizzate di seguito:
Master: dispositivo dal quale si preleva un firmware per riversarlo in un altro inverter.
Slave: inverter nello stato di ricezione di un firmware di aggiornamento.

9.2 Aggiornamento

Quando piu inverter vengono connessi tra loro, viene avviata una procedura di controllo che confronta le versioni
firmware. Nel caso queste siano diverse, gli inverter mostrano ciascuno una pop up che comunica lo stato di
disallineamento dei firmware e la versione del proprio firmware installato.

L’'aggiornamento del firmware avviene contemporaneamente per tutti gli inverter connessi che ne hanno necessita.
Durante la fase di aggiornamento, l'inverter Slave visualizza la scritta “LV LOADER v1.x” ed una barra che indica lo
stato di avanzamento dell’aggiornamento.

Durante I'aggiornamento firmware, gli inverter Slave e Master coinvolti non potranno assolvere alle funzioni di
pompaggio. L'aggiornamento impiega circa 1 minuto. Al termine di questa fase, gli inverter si riavvieranno.

Una volta riavviati, potranno connettersi e formare il gruppo multi inverter.

Nel caso siano occorsi problemi ed il firmware non sia stato correttamente installato, I'inverter Slave potrebbe
rimanere in uno stato inconsistente. In questa situazione su tale inverter compare il messaggio “CRC Error”. Per
risolvere I'errore ¢ sufficiente togliere alimentazione all'inverter Slave, attendere che si sia spento completamente e
fornire nuovamente alimentazione.

L’accensione dell’inverter Slave genera automaticamente un nuovo processo di aggiornamento.

@ Per gli aggiornamenti fatti tramite DConnect Box consultare il relativo manuale.

48




ENGLISH

INDEX
L 53
WARNINGS ...t n e s e s s s me e s s s e me e e s e ame e e s s ame e e e same £ e s mn e e s s smne s e s mn e s e s smnnes 53
SPECIAI WAININGS ...ttt ettt ettt e e ot et e e e ea b et e e e aa bt e e e e aa b et e e e aabe e e e eanbeeeeeabbeeeeaanteeeeaas 54
RESPONSIBILITY ...cooiiiccieiiiiseesisssressssssressssssessssssssssssssssssssnsesssssnsessassnsessassnsessasansessasansessasansessasansessasansessssnns 54
1 GENERAL INFORMATION .....cooiicciiiiiiciressssmresssssneessssaseesssssnesssssssesssssnsesssssnsesssssnsessassnsessssansessasansensasnns 54
1A APPHICALIONS ... e nnne e e e e e e nnnns 55
1.2 Technical SpPecifications ....... .. 55
B 1153 I I 7 N 0 T 57
21 L Yo L= 1L T2 20T T 4 U= 2 £ o 57
2.1.1 Single pumpP iNStallation ...........ouiiiiie e a e e e aaa s 58
D I \Y 1841 010 T g o IR T 3 €= L= LT o 58
2.2  Electrical coNNECIONS...........ueiiiiiiiiiciieirir s 58
2.21 Pump connection for M/T and T/T MOdEIS .........c..ouveiiiiiiiiiiieee e 59
222 Pump connection for M/M mOdelS........ ..o 59
2.3 CONNECTION TO THE POWER SUPPLY LINE ... ierrcrerrscsre e rsssre s sssss e s sssss e ssssssn e sssssnseneas 59
2.31 Connection to the power supply for M/T and M/M models...........oooiiiiiiiiiiii e 61
2.3.2  Connection to the power supply for T/T Models. ..o 61
2.3.3 107 ol o= Tex (o] a 1ol U IST=Y o[ o] 01U R 62
234 Connection of the USEr OULPULS ..o 64
2.3.5  Connection of the remMOte SENSON .......ccuiiiiiiiie e e 64
2.3.6  Connection of the multi-inverter communication .............cccooiiiiiiie e 64
2.4 Configuration of the Integrated INVerter............cccmiiiicccirir e 66
28-S o 1 1211 PP 66
b2 T 0 T Y= - 1 o ) o PSR 67
3 KEYBOARD AND DISPLALY ....coiiiiiciteriissterissssessssssesssssssessssssssasssss s sasssssssasssssssasssssesasssssssasssnsssassnnessass 67
31 =Y 0 T 68
B - Voo =TT o 0 41T 0 1T 68
3.2.1 Direct access with button combinations ... 68
3.2.2 Access by name via drop-dOWN MEMUS ........ocuuuiiiiiiiiee ittt ettt e e e e sane e e e snneeee s 70
3.3  Structure of MENU PAGES .....ccceiiiiiiriirr e —————— 7
3.4 Parameter setting block Via PassSWOrd.........ccooiiiiiiiiiiiiiiiiiiisisissssssssss s ss s s s s s s s sssssssssssssnsn s 72
3.5 Enabling and disabling the Motor.............oo i ———— 72
4 MULTIINVERTER SYSTEM........oooi it nssse s sss s s s sss s s s ssn e s s s s e s e s s s smne sesssmnasssssmnees 73
4.1 Introduction to multi inverter SYStemS ... ——— 73
4.2 Setting up @a multi inVerter SYSteM...... .o 73
3 B 00 4210 41810 o SRR 73
4.2.2 Remote sensor in multi-inVerter SYSTEMS ..o 73
4.2.3 Connection and setting of the optical coupling iINPULS ........coo i 73
4.3  Multi inverter operating parameters ... 74
4.3.1 Parameters related to multi inverter SyStems ..o 74
S T Oy B I Y= I o =T =T 1= (= P PRPPRRR 74
4.3.1.2 SenSItiVe PAramMELEIS ......oooii ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nneeneeaaeeeaans 74
4.3.1.3 Parameters with optional alignment..........cooooiiiiiioiee 74
4.4 Initial start-up of multiple inverter system.........cccooiiiiccccicri e ——————— 75
4.5 Multi-inverter SEttINGS «...c.ouiermiemeeieeceecr s s e s rr e rrrrnnrrrrrrrrnrnnnannnnnans 75
4.5.1 AsSIgNING the Start-UpP OFUEN.........ue i aaenaasaeasnensssnsnsnnnnnnnnnnnnnnnns 75
4.5.1.1 Maximum operating timMe ... 75
4.5.1.2 Reaching of maximum inactivity time ..o 76
4.5.2 Reserves and number of inverters involved in pUMPINgG. ... 76
5  POWER-UP AND START-UP ... iieiccrrrrscsresssssr e s ssssss e s ssssss e s sssns e sssssss e sssssssesasssssesanssnsesanssnsenassnsenans 76
51 Initial power-up operations...........iiiii s 76
L0 1 1 o 76
5.2.1 Setting the [anguagE LA ... ettt st e e e e ee e 77
5.2.2 Setting the measurement SysStemM MS..... ... 77
5.2.3 Setting the pressure SEPOINT SP ..........ooiiiiii et e e e e e e e e e e 77
5.2.4 Setting the rated frequency of the puMP FN ... 77
5.2.5 Setting the rated voltage of the pump UN ... 77
5.2.6 Setting the rated CUrreNt RC ...t e e e e e e e e e 77
5.2.7 Setting the direction of rotation RT .........cooiiiiiiiiiiie e 77
5.2.8 Setting Other ParameEters ...........ooo i 77
5.3 Troubleshooting on initial installation ...........ccccvciiniiinn s ———— 78



ENGLISH

6 KEY TO INDIVIDUAL PARAMETERS..........cccciiiccreriscnresssssressssss s s ssssns e s ssssns e sssssns e sanssssssanssssenssssnsenans 79
6.1 L L7 g 13 =Y o 79
6.1.1 FR: Display of rotation frEQUENCY ..........coviiiiiiiiieee e e e e e e 79
6.1.2 VP: DiSPlay Of PrESSUIE .....uuiiiiiiie ettt e ettt e e e e e s e e e e e e s e e aabeeeeeaeeesesnsaraneeaaeeeanns 79
6.1.3 C1: Display of Phas@ CUITENT ... e e e e e e e e e e st reeeaaeeeean 79
6.1.4 PO: Display of the pOWETr dEIIVEIEA ..........cciiiiiiiiiiiiiee e e e e e eaa e e 79
6.1.5 Pl POWEr hiStOgram ... 79
6.1.6 SIM: SYSEEM MONILOT ...t e e e et e e e e e s e st eeeee e e s e sanbeeeeeaeeesassssreeeeaaeeaanns 79
6.1.7 VE: DiSPlay Of VEISION ... ..eiiiiiiiii ittt ettt rb e et e e e s aabe e e e e anbeeeeeas 80
L0 | o 4T e Tl 7= L 80
6.2.1 VF: FIOW QiSPIAY ... eeeiieiiiiiie ettt ettt et e e ettt e e e et et e e e aabe e e e e aabeeeeeas 80
6.2.2 TE: Display of final power stage temperature..............ooo i 80
6.2.3 BT: Display of electronic board temperature ......... ..o 80
6.2.4 FF: Display Of fAUIL 100G ........uviiiiiiiiiiie et e e e e e et e e e e e e s e sarnrereeeaeeeanns 80
6.2.5 CT: DisPlay CONTIAST ... e e e e e e e e e e et e e e e e e e seeasareeeaeaeeaanns 80
B.2.6 LA: LANQUAGE. ... o 80
6.2.7 HO: OPErating NOUIS..........uiiiiiiiie ettt e e e e e e e e e e e s e et eeeeaeeeseensaraeeaaaeeeanns 81
6.2.8 EN: absorbed energy COUNLEN.........ccoo i iiii e 81
6.2.9 SIN: NUMDET OF STAIS ...ttt et e e e st e e e e snbeee e e enteeeesanteeeeaas 81

L T = 4 o 1o 01 15 =Y o 1 81
6.3.1 SP: Setting the Setpoint PreSSUIe ... ..o e eaa e 81
6.3.2 AuXiliary pressure SEHINGS ......ueii i 81
6.3.2.1 P1: Auxiliary pressure 1 SettiNg........eei i 81
6.3.2.2 P2: Auxiliary pressure 2 SettiNg.........ei oo 81
6.3.2.3 P3: Auxiliary pressure 3 SettiNg........eei i 81

L2 | =T 11 T LI 44 = L 81
6.4.1 FP: Test freqUeNCY SEHING ......coiiiiiieiie et e e e e e s et reeaeeeaans 82
6.4.2 VP: DiSPlay Of PrESSUIE .....uuiiiiiiie ettt e ettt e e e e e e et e e e e e e s e e aabaeeeeaeeesesnsnbaneeaaeeeanns 82
6.4.3 C1: Display Of Phas@ CUITENT ... e e e e e e e e e e st aeeeaaaeeeas 82
6.4.4 PO: Display of the pOWEr dEIIVEIEA ..........cciiiiiiiiiiiiiee e a e e aa e e 82
6.4.5 RT: Setting the direction of rotation ... 82
6.4.6 VF: FIOW diSPIAY.......eeiiiiiiiiieiii ettt et e et e e e aab et e e e aabe e e e s anbeeeeeas 82
LT 11T = | =Y 0 0= L 82
6.5.1 RC: Electric pump rated current Setting ... 82
6.5.2 RT: Setting the direction of rotation ... 83
6.5.3 FN: Rated freqUueNCY SELHNGS .....ooiiiiiiiiii e 83
6.5.4 UN: Setting the rated VOIAGE.........cceeeieieeee e e e a e 83
B.5.5 OD: TYPE Of SYSIEM it e e e e e et e e e e e e s e st eeeeeaeeessensnraeeeaaeeeanns 83
6.5.6 RP: Setting the pressure drop for restart..............oeeiiiii i 83
6.5.7 AD: AdAress CONFIQUIALION .......oiiiiiiiiiieiieee e e e e e e e e e e e e s e b e e e e e e e e s nrnreeeaaeeaaas 84
6.5.8 PR: REMOLE PreSSUIE SENSON .....ccc i e e 84
6.5.9 MS: MEasSUrEMENT SYSIEIM ......ciiiiiiiieieeee e e e e e e e e e s et e e e e e e e e sentareeeaaaeanas 84
6.5.10 SX: SetpOiNt MaXiMUM ... et e e e et e e e e e e e e et e e e e e e e e e annneneeeaaeeaanns 84
6.6 Technical ASSIStaNCe MENUL.............uiiii s mn e s mmn e e e e nan 84
6.6.1 TB: Water failure bloCK time... ..o e e e e e 84
6.6.2 T1: Shutdown time after low pressure Signal.............ooooiiiiiiiii e 85
6.6.3 T2: SHULAOWN AEIAY ...ttt ettt e et e e e e rnbeeeeeas 85
6.6.4 GP: Proportional gain COEfICIENT ........cooiiiiii e 85
6.6.5 Gl: Integral gain COEFICIENT .........cciiieeeee e e e e e s e e e e e e 85
6.6.6 FS: Maximum rotation freQUENCY ..........eeiiiii i a e e e e e e e 85
6.6.7 FL: Minimum rotation frEQUENCY .........uuiiiiiii i e e e e e e e e st reeeaaeeeean 85
6.6.8 Setting the number of iNverters and rESEIVES............cooiiuiiiiiiii e 85
B.6.8.1 NAI ACHVE INVEITEIS ...t e et e e e e e e e e ee s 85
6.6.8.2 NC: SIMURANEOUS INVEITEIS ....ooiiiiieieieie ettt e e e e e e s e e e e e e e e e nenneeeeeas 86
6.6.8.3 IC: Reserve ConfiguIation..........cooiiiii i 86
6.6.8.4 Examples of configuration for multi-inverter systems ... 86
6.6.9 ET: EXChaNGE tIME ....ooiiiiiiiiiiiiiie ettt e ettt e et e e e e aabe e e e e aabeeeeeas 86
6.6.10 CF: Carrier fIEQUENCY .....oeiiiiiiii ettt b e e et e e e et et e e s et e e e e aabeeeeeanbeeeeeas 87
6.6.11 AC: ACCEICIAtION ....oiii ettt e e e ettt e e e e e e e e et ee e e e e e e e nneeeeeaaeeaann 87
6.6.12 AY: ANti CYCIING oo 87
6.6.13 AE: Enabling the anti-blocking fUNCHION ............uviiiiiii e 87
B.6.14 AF: ANTi fTEEZE ..ttt ettt e e ettt e et e e st et e e e et e e e e ante e e e e anreeaeeas 87



ENGLISH

6.6.15 Setup of auxiliary digital inputs IN1, IN2, IN3, IN4 ... 87
6.6.15.1 Disabling functions associated With iNPUL ............ccooiiiiiiiiii e 88
6.6.15.2 Setting the external float fFUNCLON..............ooiiiiiiiii e 88
6.6.15.3 Setting the auxiliary pressure input fUNCHON ............cooiiiiiiiiiiii e 89
6.6.15.4 Setting the system enable and fault reSet...........ccccoeeiiiiiiiiii e 89
6.6.15.5 Setting low pressure detection (KIWA) ........cuiiiiiii e e 90

6.6.16 Setup of oULPULS OUTT, OUT2 . ..o e e e e e e e e e e e et reeaaeeeaans 91
6.6.16.1 O1: Output 1 fUNCLION SEHING ..o 91
6.6.16.2 O2: Output 2 FUNCHON SELHNG ...eoiiiiiiiii e 91

6.6.17 SF: Starting frEQUENCY .....cooiiiiiie ettt e et e s rabeee e 91

6.6.18 ST: SHartiNg tIME .. .ottt e e et e e e e aa b e e e e s aabeee e 91

6.6.19 RF: Fault and warning 10g FESEL........coo i 91

6.6.20 PW: Change PASSWOI ......coiuuiiiiiiiiiie ittt sttt ettt e e s bt e e e aab et e e s s be e e e e aabe e e e e aabeeeeeanbeeeeeas 92

6.6.21 Password for multipump SYSTEMS ........coiiiiiiieiee e e e e e e 92

7 PROTECTION SYSTEMS ...t sssr s s sn s s sns s s s s s s a s m e s e ne e s e snn e ee s ann e na s nnnenans 92
71 Protection SYStEMS.......c.cuiiiiiiiiiiiiiiiiiiieir s s s s s s s s rarsranrssrrnrannnrnrnerrnnnnnnnrnnnrnnnnnann 93
7.1.1 Anti-Freeze (Protection against freezing of water in the system).........ccccccoviiiiii e 93

7.2  DeSCription Of BIOCKS ........eciiiiiiiiiccceciiri i csssrr s e s s sssr e e s s s msne e e e s e s smn e e e e e e sas s s mmnneeenesnnnnn 93

7.2.1 “BL” Block due t0 Water failUre...........ooiiiiiie ettt et e e e e enreee e 93

7.2.2 “BP1” Block due to fault On PreSSUre SENSOF .........o i e e e e e e e eeeae e 93

7.2.3 "LP" Block due to low power supply VOIAGE .........oeiiiiiiiiiiieee e a e 93

7.2.4 "HP" Block due to high internal power supply voltage............ccoooiiiiiiiiiiiii e 93

7.2.5 "SC" Block due to direct short circuit between the phases on the output terminal......................... 93

7.3  Manual reset of error CONAitioNS.........coooiiiiiiiiii e 93
7.4  Auto-reset of error CoONditions......... ..o 93
8 RESET AND FACTORY SETTINGS........ccoiiiiiitiririrrisssre s ssssss s sssss s s ssssss s sssssss s sssssss s sssssssssssssnsssssssnsesans 94
8.1  General SYStemM reSet ... e n e e e a e amnn e e e e e naannn 94
L 0 o T Lo oY== 1 4V T 94
8.3 Restoring the factory settings........cccccciiiiiiiccciii e 94
L T o1 4 1LV 1= U1 'e Lo - - 96
L2 g B €71 4 =Y - | 96
L2 7 U T T - 96
INDEX OF TABLE

Table 1: ProduCt fAamMIlIES .......coueiiie ettt e st e e e st e e e st e e e e snbeeeesanteeeeea 53

Table 2: Technical data and limitationNS Of USE .........c..eiiiiiiiiiiiie e 57

Table 2a: Type of possible fault currents to eart.............oooiiiiiiiii e 59

Table 3: Minimum distance between the contacts of the power switch ne .............ccccooiiiii 60

Table 4: Section of power cables for M/M and M/T iNVEMErS...........cooiiiiiiiiiiiiiee e 61

Table 5: Section of 4-wire cable (3 phases + €arth) ..o 61

Table 6: INPUL CONNECLION ...ttt et e e e e e e e e e e e e e e e nnee e e e e e e e e aaannneneeaaaaeaann 62

Table 7: INput SPECIfICALIONS ...t e e e e e e e e e e e e e e e e snnneeeeeaeaeeanns 64

Table 8: OULPUL CONNECHION ... ... et e e e e e e e et e e e e e e e e e st e e e e e e e e e e e annneneeeaaeeaanns 64

Table 9: Output contact SPECIfiCationS ... e e 64

Table 10: Connection oOf the remote PreSSUIE SENSOF ......coiii it e e e e e e e e e e eneeeeeaaee s 64

Table 11: Connection of the multi-inverter communication .............cccco i 65

Table 12: BUION fUNCHONS ... ittt ettt e e e st e e e snbe e e e e snbeeeesanteeeean 68

Table 13: ACCESS 10 MEBNUS ...ttt et e e e e ettt e e e e e e s e abb b e e e e e e e e s abnbeeeeeaeeeaans 68

Table 14: IMENU SIIUCIUIE ...ttt e e e et e e e s et e e e e e e e s abnbeeeeaeeeeaans 70

Table 15: Error status messages 0N Main PAge .....cooeeeeeiieee e 72

Table 16: Status bar INAICAtIONS ..........oooiiie et et e e s enteee e 72

QIR o) L=t I A A 2= T o USSR 76

Table 18: TroubIESNOOTING . .....oc. it rabe e 78

Table 19: Display of SM SyStem MONILOr.........c.uuiiiiiii e 79

Table 20: Setting of the remote PreSSUre SENSON ........ciiiiiiiiiiiie e 84

Table 21: Unit of measuremMent SYSTEM........coo e 84

Table 22: Default settings Of INPULS .....cooiiiiii e 88

Table 23: INPUL CONFIGUIATION ........uiiiiiii e e e e e e e e e e e e e s e e eeeaeeesenasnteeeaaaeeeann 88

Table 24: External float fTUNCHON ...........ooiiiiii e et e e e st e e s enteeeeea 89

Table 25: AuXiliary SEtPOINTS ....ccce e 89

Table 26: System enable and fault FESEL..........cooooi i 90

Table 27: Low pressure signal detection (KIWA) ..........oieiiii i 90

Table 28: Default OULPUL SETHNGS. . ..ottt e e e e e s e e e e e e e e s senbeeeeaaeeeanns 91



ENGLISH

Table 29: Configuration of the OUIPULS .........cooiiiii e 91
QIR o) L= 10 R | F= g 3T OSSR 92
Table 31: BloCK INfOrM@atioN .........ooiiiiiee et et e e e st e e e snteeeessnteeeeeas 93
Table 32: AULO-TESEE Of DIOCKS......ccoiiiiee et et e e et e e s enteeee e 94
Table 33: Factory SettiNgs ... 95
INDEX OF FIGURES
Figure 1: Hydraulic installation ... 58
Figure 1a: Example of installation with single-phase power supply ... 60
Figure 1b: Example of installation with three-phase power supply..........cccoeeiiiiiiiicii e 60
Figure 2: INPUt CONNECHION ...t e e enneeas 63
Figure 3: OUPUL CONNECTION........ciiiiiii et e e 64
Figure 4: Example of connection of the multi-inverter communication with 4 devices.............cc.c......... 65
Figure 5: Do not make 100p CONNECHIONS ......ccooeiiii e 65
Figure 6: Do not make star CONNECIONS ........coooei i 66
Figure 7: Do not leave cable connected atonly one end ...........coooioiiiiiiieiiiceece e 66
FIgure 8: firSt PriMING .....ceei i et e e e e e e e e e st e et e e e s e saa b e areaaessaesasnreneeaaeeeanns 67
Figure 9: Appearance of the USEr iNterface ...........ccccviiiiii i 67
Figure 10: Drop-down menu SEIECHON ..........cooeeii i e 70
Figure 11: Optional MenuU aCCESS SChEME .........iiiiiiiiii e 71
Figure 12: Menu parameter diSPIaY .........c..eoi i 72
Figure 13: POWET NISTOGram ... ....coi ittt e e enneeas 79
Figure 14: Setting the restart PreSSUre ... .o e 83

52



ENGLISH

KEY

In this document, the following symbols have been used:

SITUATION OF GENERAL DANGER.
Failure to respect the instructions that follow may cause harm to persons and property.

SITUATION OF ELECTRIC SHOCK HAZARD.
Failure to respect the instructions that follow may cause a situation of grave risck for personal safety.

@ Notes and general information.

This manual refers to the products

Active Driver Plus M/T 1.0

Active Driver Plus M/T 2.2

Active Driver Plus T/T 3

Active Driver Plus T/T 5.5

Active Driver Plus M/M 1.1

Active Driver Plus M/M 1.8 / DV

Active Driver Plus M/M 1.5/ DV

The above products can be classified in families according to their characteristics.
The subdivision by family is as follows:

WARNINGS

Family Product
ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.1
M/M ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.5/ DV

ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.8 / DV
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 1.0
ACTIVE DRIVER PLUS MIT 2.2
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 3
ACTIVE DRIVERPLUS T/T 5.5

Table 1: Product families

M/T

T/IT

In the discussion below, the term “inverter” will be used when the characteristics are common to all models. If the
characteristics differ, the family or product concerned will be specified.

The products dealt with in this discussion fall within the type of professional equipment and belong
to insulation class 1.

Read this documentation carefully before installation.

Installation and operation must comply with the local safety regulations in force in the country in which the
product is installed. Everything must be done in a workmanlike manner.

Failure to respect the safety regulations not only causes risk to personal safety and damage to the
equipment, but invalidates every right to assistance under guarantee.

Skilled personnel

It is advisable that installation be carried out by competent, skilled personnel in possession of the
technical qualifications required by the specific legislation in force.

The term skilled personnel means persons whose training, experience and instruction, as well as their
knowledge of the respective standards and requirements for accident prevention and working conditions,
have been approved by the person in charge of plant safety, authorizing them to perform all the nec-
essary activities, during which they are able to recognize and avoid all dangers (Definition for technical
personnel IEC 364). The appliance may be used by children over 8 years old and by persons with
reduced physical, sensory or mental capacities, or who lack experience or knowledge, on condition that
they are under supervision or after they have received instructions concerning the safe use of the
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appliance and the understanding of the dangers involved. Children must not play with the appliance.
Cleaning and maintenance intended to be carried out by the user must not be performed by children
without supervision.
Safety
Use is allowed only if the electric system is in possession of safety precautions in accordance with the regulations
in force in the country where the product is installed (for ltaly CEl 64/2).

Pumped liquids

The machine has been designed and made for pumping water, free from explosive substances and solid
particles or fibres, with a density of 1000 Kg/m3, a kinematic viscosity of 1mm?/s and non chemically
aggressive liquids.

The power supply cable must never be used to carry or shift the pump.

Never pull on the cable to detach the plug from the socket.

If the power cable is damaged, it must be replaced by the manufacturer or by their authorised technical
assistance service, so as to avoid any risk.

> BB P

Failure to observe the warnings may create situations of risk for persons or property and will void the product
guarantee.

Special warnings

Before working on the electrical or mechanical part of the system, always turn off the mains
voltage. Wait at least five minutes after the power supply to the machine has been switched
off before opening the appliance. The capacitor of the continuous intermediate circuit
remains charged with dangerously high voltage even after the mains voltage has been
switched off. Only firmly wired mains connections are admissible. The appliance must be earthed (IEC
536 class 1, NEC and other relevant standards).

> B

Mains and motor terminals may carry dangerous voltage even when the motor is stopped.

In specific calibration conditions, after a power failure the converter may start automatically.
Do not operate the appliance when exposed to direct sunlight.
This appliance may not be used as an “EMERGENCY STOP mechanism” (see EN 60204, 9.2.5.4).

RESPONSIBILITY

The Manufacturer does not vouch for correct operation of the electropumps or answer for any damage that
they may cause if they have been tampered with, modified and/or run outside the recommended work range
or in contrast with other indications given in this manual.

The Manufacturer declines all responsibility for possible errors in this instructions manual, if due to misprints or errors
in copying. The Manufacturer reserves the right to make any modifications to products that it may consider necessary
or useful, without affecting their essential characteristics.

1 GENERAL INFORMATION

Inverter for electropumps designed for pressure boosting in hydraulic plants by measuring the pressure and the flow.

There are a wide range of operating modes and optional accessories. By means of the various possible settings and
availability of configurable inputs and outputs, operation of the inverter can be adapted to meet the requirements of all
systems. 6 SIGNIFICATO DEI SINGOLI PARAMETRI specifies the various settable values: pressure, protection cut-
out trip, frequency of rotation, etc.
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In this manual the pump will also be referred to in the abbreviated form "inverter", when dealing with common
characteristics.

1.1 Applications

Possible applications include:

- homes

- apartment blocks
- camp sites

- swimming pools

- farms

- well water supply

- irrigation for greenhouses, gardens, agriculture
- re-use of rainwater
- industrial systems

1.2 Technical specifications

Active Active Active Active Active Active Active
Driver Driver Driver Driver Driver Driver Plus | Driver Plus
Plus M/T Plus MIT | PlusT/T3 | PlusT/T Plus M/M | M/IM1.5/DV | M/M 1.8/ DV
1.0 2.2 5.5 1.1
Number of 1 1 3 3 1 1 1
phases
Voltage 1x 1x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 Tx 22/0'240
[VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1%x110-127 | 1 x 110-127
Electric | Frequency | 5,4 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
power [Hz]
supply Absorbed
current 10 22 9 16 10 13 17
[Arms]
Leakage
current to <2 <2 <7.5 <7.5 <2 <2 <2
earth [mA]
Number of 3 3 3 3 1 1 1
phases
\(;):gge* 3 x 3x 3x 3x 1x 1x 22/0-240 1x 22/0-240
Electro- [ ] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1%x110-127 | 1 x 110-127
pump
Output E_'I‘:;'”e“cy 50-200 | 50-200 | 50-200 | 50-200 50/60 50/60 50/60
Max phase
current 4,7 10,5 7,5 13,3 8,5 1 14
[Arms]
fl’_')'("‘_f;‘;)mns 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x18 | 237x282x18
84 84 84 84 84 4 4
[mm]
Constructi | Weight
on (packing 3,5 3,5 45 4,6 3,5 3,5 3,8
characteri | excluded) ’ ’ ’ ’ ’ ’ ’
stics | [kd]
Grade of
protection 55 55 55 55 55 55 55
IP
Max
pressure 13 13 13 13 13 13 13
. [bar]
Hggz::::n Pressure
|_°ce regulating 1-9 1-13 1-13 1-13 1-9 1-9 1-9
range [bar]
Maximum 300 300 300 300 300 300 300
flow [I/min]
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Active
Driver Plus
M/T1.0

Active
Driver Plus
M/T 2.2

Active
Driver Plus
TIT3

Active
Driver
Plus T/T
5.5

Active
Driver Plus
M/M 1.1

Active
Driver Plus
M/M1.5/
DV

Active
Driver Plus
M/M1.8/
DV

Working
conditions

Work
position

Any

Any

Vertical

Vertical

Any

Any

Any

Max liquid
temperature
[°C]

50

50

50

50

50

50

50

Max
ambient
temperature
[°C]

50

50

50

50

50

50

50

Hydraulic
conne-
ctions

Fluid input
hydraulic
coupling

1%’ male

1 %" male

1 %" male

1 %H
male

1 %4” male

1 %" male

1 %" male

Fluid output
hydraulic
coupling

1 'yzn
female

1%
female

1%
female

1 'yzn
female

1%
female

1%
female

1 'yzn
female

Electric
conne-
ctions

Max. section
of lead
accepted by
input and
output
terminals
[mm?]

Min.
diameter of
cable
accepted by
input and
output cable
| glands [mm

Max.
diameter of
cable
accepted by
input and
output cable
glands [mm]

Functiona
lity and
prote-
ctions

Connectivity

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

Dry
operation
protection

YES

YES

YES

YES

YES

YES

YES

Overload
protection
to
electropump

YES

YES

YES

YES

YES

YES

YES

Protection
against
excess
temperature
of the
electronics

YES

YES

YES

YES

YES

YES

YES

Protection
against
abnormal
supply

voltages

YES

YES

YES

YES

YES

YES

YES
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. . . Active . Active Active
Active Active Active Dri Active . .
. . . river . Driver Plus | Driver Plus
Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus Plus T/T Driver Plus M/M 1.5 / M/M 1.8 /
M/T1.0 M/T 2.2 TIT3 5.5 M/M 1.1 DV DV
Protection
against
short circuit | \pq YES YES YES YES YES YES
between
phases on
output
Antifreeze YES YES YES YES YES YES YES
protection
Anticycling sI S| S| S| sI sI S|
protection
Digital 3 3 3 3 1 1 1
inputs
Relay
outputs 2 2 2 2 NO NO NO
Remote
pressure YES YES YES YES YES YES YES
sensor
* The output voltage cannot be higher than the power supply voltage

Table 2: Technical data and limitations of use

2 INSTALLATION

The system is designed to be able to work in environments where the temperature remains between 0°C
and 50°C (on condition that the electric power supply is ensured: see par.6.6.14 “anti-freeze function”).

The system is suitable for treating drinking water.

The system cannot be used to pump salt water, sewage, inflammable, corrosive or explosive liquids (e.g.

petroleum, petrol, thinners), greases, oils or food products.

If the system is used for the domestic water supply, respect the local regulations of the authorities
responsible for the management of water resources.

When choosing the installation site, check that:
e The voltage and frequency on the pump’s technical data plate correspond to the values of the
power supply system.
e The electrical connection is made in a dry place, far from any possible flooding.
e The electrical system is provvided with a differential switch sized according to the
characteristics indicated in Table 2
e The equipment requires an earth connection.

If you are not sure of the absence of foreign bodies in the water to be pumped, install a filter on the
system intake that is suitable for catching impurities.

The installation of a filter on intake causes a decrease of the system’s hydraulic performance
proportional to the loss of load caused by the filter itself (generally the greater the filtering power, the
greater the fall in performance).

2.1 Hydraulic connection
The Inverter works at constant pressure. This regulation is most appreciated if the hydraulic
system downstream from the system is suitably sized.
Systems made with excessively narrow pipes can cause load losses which the appliance is unable to
compensate for; the result is that the pressure is constant on the device but not on the utility.
RISK OF FROST: pay attention to the installation site of Inverter! Take the following precautions:
If the Inverter is operative it is absolutely necessary to protect it adequately against frost and to leave it
constantly powered. If it is disconnected from the power supply, the anti-frost function is no longer active!
If the Inverter is not operative it is necessary to turn off the power supply, disconnect the appliance
from the pipe and completely empty out all water left inside.
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It is not sufficient just to remove pressure from the pipe, because some water is always left inside!

There is already a non-return valve inside the inverter, so it is not necessary to fit an external one.

The hydraulic connection between the Inverter and the electric pump must not have any derivations.
The dimensions of the pipe must be suitable for the electric pump installed.

2.1.1 Single pump installation
Figure 1 shows a schematic layout of the hydraulic installation of a pump with inverter.

177
2 |
N, 3
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., et o 3 {}
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3 4
5 =-__ ]
[ Parts that make up the system
8
1 Expansion vessel
2 Pressure gauge
3,12 Non-return valve (optional)
4,11 Ball valve
5,9 Coupling with rapid inlet
6 Electropump connection
7 Line connection
8 Inverter
10 Filter
13 13 Electropump
g

Figure 1: Hydraulic installation

2.1.2 Multipump installation
Our systems allow the possibility of creating multipump booster sets with coordinated control of all the inverters. The
maximum number of elements that can be connected to create a multipump system is 8. To make use of the
coordinated control function (multi-inverter) it is also necessary to make the required electrical connections to put the
inverters in communication with one another see par. 2.3.6.
A multipump system is used mainly for:
* Increasing hydraulic performance in comparison with a single device.
 Ensuring continuity of operation in the event of a device developing a fault.
* Sharing out the maximum power.

The system is created in a similar way to the single pump system: each pump has its own delivery to its own inverter
and the hydraulic outputs of the inverter all flow into a single manifold.

The manifold must be correctly sized to support the flow created by the pumps that you want to use.

The hydraulic plant must be created as symmetrically as possible to obtain a hydraulic load uniformly distributed over
all the pumps.

The pumps must all be the same and the inverters must all be of the same identical model, connected to each other in
a multi-inverter configuration.

2.2 Electrical connections
The inverter is equipped with cables for the power supply and for the pump, indicated respectively with the labels LINE
and PUMP.

The internal electrical connections are accessible by removing the 4 screws on the cover. The internal terminal boards
have the same words LINE and PUMP applied on the cables.
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Before performing any installation or maintenance operation, disconnect the inverter from the electrical
mains and wait for at least 15 minutes before touching internal parts Ensure that the voltage and
frequency values on the inverter data plate correspond to those of the power mains.

To improve the immunity to any noise radiated towards other equipment we recommend using separate ducts for the
inverter supply cables.

The installer shall be responsible for checking that the electric power supply system is fitted with an efficient earthing
system according to the regulations in force.

Ensure that all the terminals are fully tightened, paying particular attention to the earth terminal.

Also ensure that the cable clamps are fully secured to guarantee IP55 protection rating.

Check that all the connecting cables are in perfect condition, with the external sheathing unbroken. The motor of the
installed electric pump must comply with the data in Table 2.

Incorrect connection of the earth lines to a terminal other than the earth terminal may cause
irremediable damage to the whole appliance!

Incorrect connection of the power supply line on output terminals intended for the load may
cause irremediable damage to the whole appliance!

221 Pump connection for M/T and T/T models
The output for the electropump is available on the three-phase cable + earth indicated with the PUMP label.
The motor of the installed electropump must be of the three-phase type with voltage 220-240V for type M/T and 380-
480V for type T/T. To make the correct type of connection of the motor windings, follow the indications on the data
plate or on the terminal board of the electropump.

2.2.2 Pump connection for M/M models
The output for the electropump is available on the single-phase cable + earth indicated with the PUMP label.
Type DV inverters can be connected to motors with power supply 110-127V oppure 220-240V. In order to use the
voltage 220-240V to control the motor in a DV inverter, it is necessary to use a power supply with the same voltage.

For all M/M inverters size 11 and 14 A, ensure that the voltage of the motor used has been correctly
configured, see par. 5.2.5.

M/M inverters size 8.5 A can be connected only to electropumps with a 230V single-phase motor.

2.3 CONNECTION TO THE POWER SUPPLY LINE
CAUTION: The line voltage may change when the electrical pump is started up by the inverter.
The voltage may be subject to variations according to other devices connected, and the quality of the
line.

It is recommended to carry out installation as indicated in the manual, in compliance with the laws, directives and
standards in force in the place of use and depending on the application.

The product contains an inverter inside which there are continuous voltages and currents with high-frequency
components.

The differential switch for protecting the system must be correctly sized according to the characteristics indicated in
Table 2a.

Type of possible fault currents to earth
Unipolar With high-
Alternating Direct frequency
pulsed
components

Inverter with single-phase power v v v
supply
Inverter with three-phase power v v v v
supply

Table 2a: Type of possible fault currents to eart

For inverter types T/T it is recommended to use a differential switch protected also against sudden tripping.
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Figure 1a: Example of installation with single-phase power supply

id Inverter

( Pump

Figure 1b: Example of installation with three-phase power supply

The inverter must be connected to a main switch that cuts off all the power supply poles. When the switch is in Off

position, the distance separating each contact must respect the indications in table 3.

Minimum distance between the contacts of the power switch

Power supply 115 [V]

Power supply 230 [V]

Power supply 400 [V]

Minimum distance [mm]

>1,7

>3

>6,3

Table 3: Minimum distance between the contacts of the power switch ne

In the case of extensions to the inverter cables, for example for power supply to submersed electric pumps, if there is
electromagnetic disturbance, the following is recommended:

e Check earthing and if necessary add an earthing device in the immediate vicinity of the Inverter.

Embed the cables.

[ ]
e Use shielded cables.
e Install an anti-disturbance filter, contact your local installer/electrician.
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For correct operation the mains filter must be installed close to the Inverter!

2.3.1 Connection to the power supply for M/T and M/M models
The relative line specifications must correspond to those shown in Table 2.

The section, type and laying of cables for inverter power supply and electric pump connections must be selected in
compliance with current standards. Table 4 provides indications on the cable section to be used. The table refers to
cables in PVC with 3-core cable (phase neutral + earth)with the minimum recommended section based on the current
and length of cable.

Power cable section in mm?2

Data for 3-core PVC cables (phase + neutral + earth)
10m 20m 30m 40 m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100 m 120m

°n \ T 160 m | 180 m &&

\ \

Table 4: Section of power cables for M/M and M/T inverters

The current supply to the inverter can generally by estimated (with a relative safety margin) at 2.5 times the current
absorbed by the three-phase pump. For example, if the pump connected to the inverter absorbs 10A per phase, the
inverter power supply cables should be sized for 25A.

Although the inverter is already equipped with internal safety devices, the installation of a suitably sized thermal
magnetic circuit breaker is recommended.

2.3.2 Connection to the power supply for T/T models

The relative line specifications must correspond to those shown in Table 2. The section, type and laying of cables for
inverter power supply and electric pump connections must be selected in compliance with current standards. Table 5
provides indications on the cable section to be used. The table refers to cables in PVC with 4 wires (3 phases+earth)
with the minimum recommended section based on the current and length of cable.

Cable section in mm?2

Data for 4-core PVC cables (3 phases + earth))
10m 20m 30m 40 m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100 m 120 m 140 m 160 m | 180 m | 200 m

4A 15115 |15 |15 |15 |15 |15 |15 | 25 | 25 | 25 | 25 4 4 4
8A 1,5 | 15 | 156 | 15 | 25 | 25 | 25 4 4 4 10 10
2A 1 15 | 15 | 25 | 25 4 4 4 10 10 10 10 16
16A | 25 | 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16
20A1 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16
24A 4 4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16
10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16
10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16
36A 1 10 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16
40A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
4A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
48A 1 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
52A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
56A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
60A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16

Table 5: Section of 4-wire cable (3 phases + earth)

The current supply to the inverter can normally be calculated (taking a safety margin into account) as 1/8 of the
current absorbed by the pump.

Although the inverter is already equipped with internal safety devices, the installation of a suitably sized thermal
magnetic circuit breaker is recommended.

If the entire power range available is used, for specific information on the current to be used when choosing cables
and the thermal magnetic circuit breaker, refer to Table 5.
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2.3.3 Connection of user inputs
In inverters type M/T and T/T, the inputs can be switched on using either direct current or alternating current at 50-60
Hz. In type M/M the input can be activated only with a clean contact inserted between the two pins.
The wiring diagram and the electrical characteristics of the inputs are shown below.

Wiring diagram of user inputs
Type of Name of
inverter connector

Pin Use

Power supply terminal: + 12V DC — 50 mA
Connection terminal input I3

Connection terminal input 12

Common connection terminal 13 — 12
Connection terminal input I1

Common connection terminal 11
Connection terminal: GND

M/T J6

N[OOI |W[IN|(=

Power supply terminal: + 12V DC — 50 mA
Connection terminal input I3

Connection terminal input 12

Common connection terminal 13 — 12
Connection terminal input |1

Common connection terminal 11
Connection terminal: GND

T/T J7

N0 (WIN|—

Connection terminal input I1
Connection terminal: GND

M/M J2

N|—

Table 6: Input connection
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E.g. Use on float inlet M/M

When the inlet is activated the pump blocks and the “F1” signal is given

Control with clean contact

E_/

2
o |—

E.g. Use on float inlet M/IT e T/T

When the inlet is activated the pump blocks and the “F1” signal is given

Control with clean contact Control with external voltage

|~

[ ]

0000000

00000oa

E.g. Use on auxiliary pressure inlet M/T and T/T

When the inlet is activated the regulating pressure becomes “P1”

Control with clean contact Control with external voltage

L~

0000000
goo0oooo

E.g. Use on disabling inlet M/T and T/T

When the inlet is activated the pump blocks and the “F3” signal is given

Control with clean contact Control with external voltage

I

)

0000000
0000000

The functions activated in the examples above refer to the factory setting conditions of the inlets.

Figure 2: Input connection
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Input characteristics for type M/T and T/T inverters

DC inputs [V] AC inputs 50-60 Hz [Vrms]
Minimum activation voltage [V] 8 8
Maximum deactivation voltage [V] 2 1,5
Maximum admissible voltage [V] 36 24
Current absorption at 12V [mA] 3,3 3,3

N.B. Inputs can be controlled with both polarities (positive or negative with respective return to earth)

Table 7: Input specifications

2.3.4 Connection of the user outputs
The user outputs are available only in type M/T and T/T inverters.

The wiring diagram and the electrical characteristics of the outputs are shown below.

User outputs wiring diagram
Type of Name of Pin Output
inverter connector
1-2 Out 1
M/T J13 34 out 2
1-2 Out 1
i J6 34 |Out2

Table 8: Output connection

0000

= N W A

02
O1

Figure 3: Output connection

Output contact specifications

Type of contact NO
Max. admissible voltage [V] 250
Max. admissible current [A] g 5 :: irﬁgfélt}/feli):: d

Table 9: Output contact specifications

2.3.5 Connection of the remote sensor

Connection of the remote sensor

Type of inverter Name of connector
M/T J8
TT J10
M/M J6

Table 10: Connection of the remote pressure sensor

2.3.6 Connection of the multi-inverter communication

The multi-inverter communication takes place through the connectors indicated in Table 11. The connection must be
made by connecting together the corresponding pins on different inverters (e.g. pin 1 of inverter A on in 1 of inverter B,
etc.). It is recommended to use twisted and shielded cable. The shield must be connected on both sides to the central

pin of the connector.

Maximum recommended length of the communication cable between two inverters L: 5m.

Total maximum recommended length (sum of the lengths of all the communication cables): 20m.
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Multi-inverter communication wiring diagram

Type of inverter Name of connector
M/T J2
T/T J3
M/M J1

Table 11: Connection of the multi-inverter communication

Figure 5: Do not make loop connections
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Figure 6: Do not make star connections

NO

Figure 7: Do not leave cable connected at only one end

2.4 Configuration of the Integrated Inverter

The system is configured by the manufacturer to satisfy the majority of installation cases, that is:

¢ Operation at constant pressure;

o Set-Point (desired value of constant pressure):SP = 3.0 bar
¢ Reduction of pressure to restart: RP = 0.5 bar

¢ Anti-cycling function: Disabled

¢ Anti-freeze function: Enabled

However, all these parameters and many others can be set by the user. There are many other operating modes and
accessory functions. Thanks to the different possible settings and the availability of configurable input and output channels, it
is possible to adapt the inverter operation to the requirements of various systems.

For the definition of the parameters SP and RP, the pressure at which the system starts has the value:

Pstart = SP - RP For example: 3.0 — 0.5 = 2.5 bar in the default configuration

The system does not work if the utility is at a height higher than the equivalent in metres of water column of the
Pstart (consider 1 bar = 10 m water column): for the default configuration, if the utility is at a height of at least 27m
the system does not start.

2.5 Priming

At each switch-in, the system checks the presence of water in delivery for the first 10 seconds.

If a flow of water is detected in delivery, the pump is considered primed and starts its regular work.

If a regular flow in delivery is not detected, the system asks for confirmation to enter the priming procedure and shows
the pop-up in the figure:

66



ENGLISH

Dy Fun
2 ®
E=zcape First
priming

Figure 8: first priming

Pressing confirms that you do not want to start the priming procedure and the product remains in alarm status,
deactivating the pop-up.

Pressing “+” starts the priming procedure: the pump starts and remains on for a maximum time of 2 minutes during
which the safety block for dry operation is not tripped.

As soon as the product detects a regular flow in delivery, it leaves the priming procedure and starts its regular
operation.

If the system is still not primed after 2 minutes of the procedure, the inverter stops the pump and the display
reproposes the same water lack message, allowing the procedure to be repeated.

Prolonged dry operation of the electropump may cause damage to the pump.

2.6 Operation

Once the electropump is primed, the system starts regular operation according to the configured parameters: it starts
automatically when the tap is turned on, supplies water at the set pressure (SP), keeps the pressure constant even
when other taps are turned on, stops automatically after time T2 once the switching off conditions are reached (T2 can
be set by the user, factory value 10 sec).

3 KEYBOARD AND DISPLAY

Rl
S

RCTIvVeEDriver

000

Figure 9: Appearance of the user interface

The machine interface comprises a yellow Oled display (64 X 128) with black background and 5 buttons named
"MODE", "SET", "+", "-", “RUN/STOP” see Figure 9. The display shows the inverter values and statuses, and indicates
the functions of the various parameters. The button functions are summarised in Table 12.

The MODE button enables the user to move to the next items in the same menu. When
MODE . i . .
pressed for at least 1 sec it enables the user to skip to the previous menu item.
SET The SET button enables the user to exit the current menu.
— This decreases the current parameter (if modifiable).
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+ This increases the current parameter (if modifiable).

RUN

sTOP. Disables pump control

Table 12: Button functions

When pressed for a longer interval, buttons +/- enable automatic increase/decrease of the selected parameter. If
button +/- is pressed for more than 3 seconds, the automatic increase/decrease speed is increased.

When the button + or — is pressed, the selected value is modified and saved immediately on the
permanent memory (EEprom). Unit shutdown in this phase, even if inadvertent, does not cause loss of the
@ set parameter.
The SET button is only used to exit the current menu and is not used to save any changes. Only in some
special cases described in 6 some values are implemented by pressing "SET" or "MODE".
You can leave any menu page and return to the main page in 2 ways:
e by pressing the [SET] key
e by timeout, once 5 min have passed since the last time a key was pressed.

3.1 Menus
The complete structure of all menus and relative items is shown in Table 14.

3.2 Access to menus
From all the menus you can access the other menus by a combination of keys.
From the main menu you can also access the other menus from the drop-down menu.

3.2.1 Direct access with button combinations
The menu is accessed directly by pressing the relative combination of buttons simultaneously (for example MODE
SET to enter the Setpoint menu) and the MODE button can be used to scroll through the various items.
Table 13 shows the menus accessible via button combinations.

MENU NAME DIRECT ACCESS BUTTONS | fR>oS-ArD-

User MODE On release of button
Monitor SET = 2 Sec
Setpoint MODE  SET 2 Sec
Manual SET —_— -+ 3 Sec
Installer MODE  SET . 3 Sec
Technical assistance MoDE seT = 3 Sec

Res;?aﬁndge;au't i + 2 Sec onupnoi:/ver-up of
Reset MODE  SET == -+ 2 Sec

Table 13: Access to menus
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Reduced menu ( visible )

Extended menu (direct access or password )

Tech. Ass.

Main Menu User Menu Monitor Menu | Setpoint Menu Manual Menu Installer Menu
mode set-minus mode-set set-plus-minus | mode-set-minus
MAIN FR VF FP
(Main Page) Rotation Flow display Manual
frequency mod. frequency
Menu Selection VP TE VP RT
Pressure Heat sink Pressure Direction of
Temperature rotation
C1 BT C1
Pump phase Board Pump phase
current Temperature current
PO FF PO UN*
Power Fault & Warning Power absorbed | Rated voltage
absorbed by the Log by the pump
pump
PI CT RT
Power Contrast Direction of
histogram rotation
SM VF
System Monitor Flow display
VE HO AD
HW and SW Hours of Address
Information operation
EN PR

Energy meter

SN
Number of starts

Remote pressure
sensor

Menu
mode-set-plus

IC
Inverter config

AY
Anticycling

69




ENGLISH

fault & warning

PW
Change
Password

*Parameters present only on type M/T and T/T inverters

+ Parameters present only on type M/M inverters

Table 14: Menu structure

Key

Identification colours Modification of multi inverter unit parameters

Series of sensitive parameters. These parameters must be aligned to enable start-up
of the multi-inverter system. Modification of one of these parameters on any inverter
will automatically align all other inverters without the need for any command.

Parameters that enable facilitated alignment from a single inverter, transferring data to
all others. It is admissible that these differ between inverters.

Series of parameters that can be aligned in broadcast mode by one inverter only.

Read-only parameters.

3.2.2 Access by name via drop-down menus
The menus are selected via their specific name. The user accesses menu selection via the main menu, by pressing
button + or —.
The menu selection pages contains all the names of menus accessible, one of which is highlighted with a bar (see
Figure 10). The buttons + and - can be used to move the highlighter bar to the menu required, which is then entered
by pressing SET.

SELEZIONE MENU

MENL PRIMCIFALE

MEMNU UTENTE

MENU MONITOR
GO  43,0HZ 3.0 bar

Figure 10: Drop-down menu selection

The menus available are MAIN, USER, and MONITOR; after access to these, a fourth FULL MENU is displayed, to
enable full display of the menus selected. On selection of EXTENDED MENU a pop-up window is displayed,
requesting entry of a PASSWORD. The PASSWORD is the same as the key combination used for direct access and
enables the user to expand display of the menus from the password-protected menu to all those with lower priority.
The menu order is: User, Monitor, Setpoint, Manual, Installer, Technical Assistance.

On entry of a password, the unlocked menus remain available for 15 minutes or until disabled manually by means of
the menu command “Hide advanced menus” which appears on selection of menus after entry of the password.

Figure 11 shows the functional scheme for menu selection.

The centre of the page shows the menus; the user can access these from the right using the button combinations, or
from the left by means of the drop-down menu selection system.

70



Selection Menu

ENGLISH

V=

A U Main Page H [

| Main Menu ‘::> a

.|

Menu

A

scroll

| User Menu |::> a

— —

| User Menu |

A4

Monitor Menu

:>@:>

| Monitor Menu \

|Extended Ment | => (B

Setpoint Menu |

0

’ Insert Password to extend Selection Menu |

| Manual Menu ‘

ava
0

B80a
v

@aAv
v

| Installer Menu |

| Tech.Ass. Menu |

| Main Mentu

| I Main Menu I | Main Menlu |

User Menu

I User Menu I | User Menu |
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Reduced Menu Tech. Ass. Menu

Reduced Menu

Direct access keys
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—— | @V
—— | 008
—— @va
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Figure 11: Optional menu access scheme

3.3 Structure of menu pages
When switching on, some introductory pages are displayed, followed by a main menu.
The name of each menu is always displayed at the top of the screen.

The main menu always displays the following items:

Status: operating status (e.g. standby, go, Fault, input functions)
Frequency: value in [Hz]

Pressure: value in [bar] or [psi] depending on the set unit of measurement.
If an event occurs, the following may be displayed:

Fault messages
Warning messages

Messages on functions associated with inputs

Special icons

The error or status conditions visible in the main menu are listed in Table 15.

Error and status conditions

Identifier Description

GO Electric pump ON. In case of no flow, the indicator blinks.

SB Electric pump OFF

PH Cutout due to pump overheating

BL Block due to water failure

LP Block due to low power supply voltage

HP Block due to high internal power supply voltage

EC Blockage due to incorrect parameter setting

oC Block due to current overload on electric pump motor

OF Block due to current overload on final stages of output

SC Block due to short circuit on output phases

oT Block due to overheating of final power stages

OB Block due to overheating of printed circuit
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BP1 Blockage due to reading error on the internal pressure sensor
BP2 Blockage due to reading error on the remote pressure sensor
NC Pump not connected
F1 Float function status/alarm
F3 System disable function status/alarm
F4 Low pressure signal function status/alarm
P1 Operating status with auxiliary 1 pressure
P2 Operating status with auxiliary 2 pressure
P3 Operating status with auxiliary 3 pressure
Com. icon with . . . L . .
number Operating status in multi inverter communication with specified address
Com. icon with E | Error status in communication of multi inverter system
Ei Blockage due to i-th internal error
Vi Blockage due to i-th internal voltage out of tolerance
EY Block for cyclicality abnormal detected on the system
EE Writing and rereading on EEPROM of the factory settings
No power supply | Warning due to power supply voltage failure

Table 15: Error status messages on main page

The other menu pages vary according to the associated functions, and are described below according to the type of
specification or setting. After entering any one of the menus, the lower section of the page always shows a summary
of the main operating parameters (operating status or possible fault status, applied frequency and pressure).

This enables a constant overview of the main machine parameters.

MENU UTENTE

FR Frequenza

di rotazione

43,0 HZ

GO  43,0HZ 3,0 bar

Figure 12: Menu parameter display

Status bar indications at the bottom of each page
Identifier Description
GO Electric pump ON. In case of no flow, the indicator blinks.
SB Electric pump OFF
FAULT Presence of error that prevents control of the electric pump

Table 16: Status bar indications

The following can be shown on parameter display pages: numerical values and unit of measurement of current item,
values of other parameters related to setting of current item, graphic bar, lists; see Figure 12.

To preserve the screen, the page displayed disappears 10 min after the last key was pressed and the screensaver is
shown. The screensaver switches off all the display pixels and an algorithm lights them in random order.

3.4 Parameter setting block via Password

The inverter is equipped with a password protection system. If a password is set, the inverter parameters will be
accessible and visible, but it will not be possible to change them, except the parameters SP, P1, P2, P3, RP, FP, LA,
CT, MS.

In turn, the parameters SP, P1, P2, P3 are limited by SX (SX is subordinate to the password). The password
management system is located in the menu “technical assistance” and is managed by means of parameter PW, see
paragrap 6.6.20 .

3.5 Enabling and disabling the motor

Once the first configuration has been performed with the wizard, the [RUN/STOP] key can be used to disable and re-
enable the motor control. When the [RUN/STOP] key is pressed, the display shows the icon of the key pressed and
the icon changes its appearance when the disabled/enabled status changes. If the inverter is running (green led ON

yellow led ON) or is stopped (green led OFF yellow led ON), the motor control can be disabled by pressing the
[RUN/STOP] key for 2 s.
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When the inverter is disabled, the yellow led blinks and the green led is always off.

To re-enable pump control it is sufficient to press the [RUN/STOP] key again for 2 s.

The [RUN/STOP] key can only disable the inverter, it is not a start command. The running status is decided only by
the regulating algorithms or by the inverter functions.

The key function is active on all the pages.

4 MULTI INVERTER SYSTEM

4.1 Introduction to multi inverter systems
A multi inverter system comprises a pump set made up of a series of pumps with delivery outlets all conveying to a
single manifold. Each pump of the set is connected to its own inverter and the various inverters communicate via a
special connection.
The maximum number of pump-inverter elements possible in a group is 8.
A multi inverter system is mainly used to:

¢ Increase the hydraulic performance with respect to a single inverter

e Ensure operation continuity in the event of a fault on a pump or inverter

e Partition maximum power

4.2 Setting up a multi inverter system

The pumps, motors and inverters in the system must be identical versions. The hydraulic system must be as
symmetric as possible in order to achieve a hydraulic load evenly distributed on all the pumps.

The pumps must all be connected to a single delivery manifold.

Since the pressure sensors are each inside the plastic body, you must take care not to place non-return
valves between one inverter and another, otherwise the inverters may read different pressures from each
other and give as a result a false mean value and an abnormal regulation.

For the operation of the booster set, the inverters must be of the same type and model; they must also be
@ the same for each inverter-pump pair:

type of pump and motor

hydraulic connections

rated frequency

minimum frequency

maximum frequency

4.2.1 Communication
The inverters communicate with each other through the dedicated 3-wire connection.
For the connection, see par. 2.3.6.

4.2.2 Remote sensor in multi-inverter systems
To use the pressure control functions with a remote sensor, the sensor can be connected to one of the inverters
present.. Even several remote pressure sensors can be connected, up to one for each inverter. If several sensors are
present, the regulating pressure will be the mean of all the connected sensors.
To ensure that the remote pressure sensor can be visible by the other inverters, the multi-inverter communication
must be correctly connected and configured on all the inverters, and the inverter to which it is connected must be On.

4.2.3 Connection and setting of the optical coupling inputs
The inputs of the inverter are photocoupled (see para. 2.3.3 and 6.6.15) this means that galvanic separation of the
inputs from the inverter is guaranteed, to enable the functions for the float, auxiliary pressure, system disable, and low
pressure on intake. The functions are indicated respectively by the messages F1, Paux, F3, F4. If activated, the Paux
function boosts the pressure in the system to the set pressure, see par. 6.6.15.3. The functions F1, F3, F4 stop the
pump for 3 different reasons, see par. 6.6.15.2, 6.6.15.4, 6.6.15.5.
When using a multiple inverter system, the inputs must be used with the following settings:
e the contacts that perform the auxiliary pressures must be connected in parallel on all the inverters so that the
same signal arrives on all the inverters.
e the contacts that perform the functions F1, F3, F4 may be connected either with independent contacts for
each inverter, or with only one contact connected in parallel on all the inverters (the function is activated only
on the inverter at which the command arrives).
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The parameters for setting the inputs 11, 12, I3, 14 are part of the sensitive parameters, so setting one of these on any
inverter means that they are automatically aligned on all the inverters. As the setting of the inputs not only selects the
function, but also the type of polarity of the contact, the function associated with the same type of contact will perforce
be found on all the inverters. For the above reason, when using independent contacts for each inverter (as is possible
for the functions F1, F3, F4), these must all have the same logic for the various inputs with the same name; that is, for
the same input, either normally open contacts are used for all the inverters or normally closed ones.

4.3 Multi inverter operating parameters
The parameters displayed on the menu, in a multi-inverter configuration, can be classed as follows:
o Read-only parameters
e Local parameters
e  Multi inverter system configuration parameters in turn divided as
o Sensitive parameters
o Parameters with optional alignment

4.3.1 Parameters related to multi inverter systems

4.3.1.1 Local parameters
These are parameters that can differ from one inverter to another and in some cases actually need to be different. For
these parameters, automatic alignment of inverter configuration is not admitted. In the case of manual assignment of
addresses, these must all be different.
List of local parameters for inverters:

o CT Contrast

< FP Test frequency in manual mode
< RT Direction of rotation

% AD Address

“ IC Reserve configuration

%+ RF Fault and warning reset

4.3.1.2 Sensitive parameters
These are parameters that must be aligned on the entire series for control purposes.
List of sensitive parameters:

SP Setpoint pressure

P1 Input 1 auxiliary pressure
P2 Input 2 auxiliary pressure
P3 Input 3 auxiliary pressure
SX Maximum setpoint

FN Nominal frequency

RP Pressure drop for restart
ET Exchange time

NA Number of active inverters
NC Number of simultaneous inverters
CF Carrier frequency

TB Dry run time

T1 Shutdown time after low pressure signal
T2 Shutdown time

Gl Integral gain

GP Proportional gain

11 Input 1 setting

12 Input 2 setting

13 Input 3 setting

OD Type of system

PR Remote pressure sensor
AY Anti cycling

PW Password Settings

Automatic alignment of sensitive parameters

When a multi inverter system is detected, the unit checks for consistency of the set parameters. If the sensitive
parameters are not aligned on all inverters, the display of each inverter shows a message requesting whether to
transfer the configuration of the specific inverter to the entire system. On acceptance, the sensitive parameters on the
inverter where confirmation is given are distributed to all other inverters in the series.

During normal operation, modification of a sensitive parameter on an inverter will cause automatic alignment of the
parameter on all other inverters without any request for confirmation.

@ Automatic alignment of sensitive parameters has no effect on all other types of parameter .

4.3.1.3 Parameters with optional alignment
These are the parameters that are admissible even if not aligned with other inverters. Each time these parameters are
modified, when SET or MODE is pressed, the request is displayed whether to modify the entire communicating
inverter series. In this way if the series has all the same settings, the same data does not need to be set on all
inverters.
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List of parameters with optional alignment:

> LA Language

» RC Rated current

» MS Measurement system
» FL Minimum frequency
» FS Maximum frequency
» UN Pump rated voltage
» SF Starting frequency
» ST Starting time

» AC Acceleration

» AE Anti-blocking

> AF Anti freeze

> O1 Output 1 function

» 02 Output 2 function

4.4 Initial start-up of multiple inverter system

Make electrical and hydraulic connections of the entire system as described in para 2.2 and para 4.2.

Switch on one inverter at a time and configure the parameters as described in chapter 5 taking care that when turning
on one inverter, all others are switched off.

After configuring all inverters individually, all can be switched on simultaneously.

4.5 Multi-inverter settings

When a multi inverter system is switched on, the addresses are assigned automatically and, by means of an
algorithm, an inverter is nominated as the settings leader. The leader decides on the frequency and order of start-up
of each inverter in the series.

The settings mode is sequential (inverters start one at a time). When start-up conditions are enabled, the first inverter
starts, and when this reaches maximum frequency, the next one starts, and so on. The order of start-up is not
necessarily ascending according to the machine address, but depends on the hours of operation; see ET: Tempo di
scambio par. 6.6.9.

When the minimum frequency FL is used, and there is only one inverter operative pressure surges may occur.
Depending on the case, pressure surges may be inevitable and may occur at the minimum frequency when this value,
in relation to the hydraulic load, causes a pressure level greater than the required value. On multi inverter systems,
this problem remains limited to the first pump that is started up, as on the subsequent pumps the situation is as
follows: when the previous pump reaches the maximum frequency, the next one starts up at the minimum frequency
to then reach the maximum frequency. When the frequency of the pump at maximum is reduced (obviously through to
the minimum frequency limit) the pump activation overlaps, which while observing minimum frequency rates, does not
cause pressure surges.

4.5.1 Assigning the start-up order
Each time the system is activated, each inverter is associated a starting order. This setting establishes the order of
inverter start-up.
The starting order is modified during use according to requirements, by the two following algorithms:
e Reaching of maximum operating time
e Reaching of maximum inactivity time

4.5.1.1 Maximum operating time
According to parameter ET (maximum operating time), each inverter has an hour counter, and the starting order is
updated on the basis of these values according to the following algorithm:
- if at least half of the value ET is exceeded, priority is changed on the first shutdown of the inverter (switch to
standby).
- if the value ET is reached without stopping, the inverter stops unconditionally and this sets to the minimum
restart priority (switch during operation).

If parameter ET (maximum working time) is set to 0, exchange occurs on each restart.

See ET: Tempo di scambio par. 6.6.9.
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4.5.1.2 Reaching of maximum inactivity time

The multi inverter system has an anti-stagnant algorithm that is aimed at maintaining pump efficiency and integrity of
the pumped liquid. It acts by enabling rotation of the pump starting order to ensure a delivery to all pumps of at least
one minute of flow every 23 hours. This is implemented regardless of the inverter configuration (enabled or reserve).
Priority switch envisages that the inverter stationary for 23 hours is set to maximum priority in the starting order. This
means that it is the first to be started up as soon as flow delivery is required. The inverters configured as reserve have
priority over the others. The algorithm terminates action when the inverter has delivered at least one minute of flow.
After the anti-stagnant interval, if the inverter is configured as reserve, it is set to minimum priority to avoid premature
wear.

4.5.2 Reserves and number of inverters involved in pumping
The multi inverter system reads how many elements are connected in communicating mode and calls this number N.
Then, on the basis of parameters NA and NC it decides how many and which inverters must work at a given time. NA
represents the number of inverters involved in pumping NC represents the maximum number of
inverters that can run simultaneously. In a series, if there are NA active inverters and NC simultaneous inverters,
when NC is less than NA, this means that a maximum of NC inverters will start up simultaneously, and these will
switch between NA elements. If an inverter is configured with reserve priority, it will set as last in the starting order,
therefore for example, if there are 3 inverters and one of these is configured as reserve, the reserve unit will start in
third place; otherwise if set to NA=2 the reserve will not start up unless one of the two active units sets to fault status.
See also the explanation of parameters
NA: Active inverters par. 6.6.8.1;
NC: Simultaneous inverters par. 6.6.8.2;
IC: Reserve configuration par. 6.6.8.3.

5 POWER-UP AND START-UP

5.1 Initial power-up operations

On correct completion of installation of the hydraulic and electrical system (see chapter 2 INSTALLAZIONE) and after
reading the entire manual, the inverter can be powered up.

When switching on for the first time and then when restarting after resetting the factory values, a wizard is proposed to
help you set the most important parameters. It will not be possible to start the pump until the wizard procedure is
finished.

Pay attention to any limits of the electropump such as minimum frequency limit or maximum dry running
time, and make any necessary settings.

The following steps apply both in the case of systems with a single inverter and multi-inverter systems. In the case of
multi inverter systems, the relative connections of sensors and communication cables must be made, after which one
inverter at a time must be activated, performing the initial power-procedure for each. Once all inverters are configured,
all multi-inverter system elements can be powered up.

Incorrect configuration of the electric motor with star or delta connection may cause damage to
the motor.

5.2 Wizard
The wizard offers an assisted procedure for setting the main parameters necessary at the first start of the inverter.
Table 17 sums up the sequence of parameters to be set for each type of inverter.

Wizard
Type M/M Type M/M Type M/T and
sizes 11A and size 8.5A TIT
14A all sizes
LA LA LA
MS MS MS
SP SP SP
FN FN FN
UN RC RC
RC RT

Table 17: Wizard
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During the procedure the [+] and [-] keys are used to set the various values. The [MODE] key is used to accept the set
value and move on to the next step. If the mode key is held down for more than 1s, the wizard returns to the previous

page.

5.2.1 Setting the language LA
Select the menu language that you want to use. See par. 6.2.6

5.2.2 Setting the measurement system MS
Set the display system of the measurement unit you want to use for the values on the display. See par. 6.5.9

5.2.3 Setting the pressure setpoint SP
Set the system pressure setpoint value. See par. 6.3.1

5.2.4 Setting the rated frequency of the pump FN
Select the rated frequency of the electropump that you want to use. The wizard measures the mains frequency
entering the inverter and, based on this, proposes a value for FN. The user must set this value according to the
recommendation of the electropump manufacturer. See par. 6.5.3

An incorrect configuration of the working frequency of the electropump may cause damage to the
electropump and give rise to “OC” and “OF” errors.

5.2.5 Setting the rated voltage of the pump UN
This parameter is present only on type M/M inverters, size 11 and 14 A.
Select the rated voltage of the electropump that you want to use. The wizard measures the mains voltage entering the
inverter and, based on this, proposes a value for UN. The user must set this value according to the recommendation
of the electropump manufacturer. See par. 6.5.4

5.2.6 Setting the rated current RC
Select the rated current value of the electropump that you want to use. See par. 6.5.1

An incorrect setting of RC can give rise to “OC” and “OF” errors and cause failed intervention of the
overload protection, allowing a load beyond the safety threshold of the motor and causing damage to
the motor.

5.2.7 Setting the direction of rotation RT
This parameter is present in all sizes of type M/T and T/T inverters.
When you come to the RT setting you must start the pump and check that its axis is turning in the correct direction.
In this phase the RUN/STOP key is used to start and stop the pump. Pressing the key the first time starts the pump,
the second time stops it. During this phase a maximum run time of 2 min is allowed, after which time it switches off
automatically (similar to stopping with the RUN/STOP key).
During this phase the + and — keys allow you to invert the direction of rotation of the motor.
In case of a surface pump with visible direction of rotation:
o start the pump,
e check the direction of rotation and change it if necessary,
o stop the pump,
e press mode to confirm the settings made and to start the application.
In case of a submerged pump:
e switch on a utility (do not change the utility until the end of the procedure),
e start the pump,
e make a note of the direction of rotation used and the frequency realised (parameter FR at top right of the
wizard screen 6/6),
e change the direction of rotation,
e make a note of the direction of rotation used and the frequency realised (parameter FR at top right of the
wizard screen 6/6),
o close the utility,
e evaluate the two cases examined and set the direction of rotation that gives the lower frequency FR,
press mode to confirm the settings made and to start normal operation.
5. 2 8 Setting other parameters
After the initial start-up procedure, the other pre-set parameters can be modified as required, by accessing the
relative menus and following the instructions for the specific parameters (see chapter 6). The most common
parameters are: restart pressure, regulation gain values Gl and GP, minimum frequency FL, water failure time TB,
etc.
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5.3 Troubleshooting on initial installation

Fault

Possible causes

Remedy

The display shows
BL

1) No water.
2) Pump not primed.

3) Entry of setpoint too high for
pump.

4) Inverted direction of rotation.

5) Incorrect  setting of pump
current RC (*).

6) Maximum frequency too low.

1) 2) Prime the pump ad ensure that there is no air in the
pipelines. Check that intake or any filters are not
obstructed Check that the pipeline from the pump to
the inverter is not damaged or leaking.

3) Lower the setpoint or use a pump suited to system
requirements.

4) Check the direction of rotation (see par.6.5.2).

5) Set a correct value for pump current RC(*) (see
par.6.5.1).

6) If possible, increase FS (see par.6.6.6).

The display shows
OF

1) Excessive absorption.

2) Pump blocked.

3) Pump absorbs high current on
start-up.

1) Check type of connection; star or delta. Check that
the motor does not absorb current over the max.
admissible value for inverter. Check that the motor
has all phases connected.

2) Check that the impeller or motor is not blocked or
obstructed by foreign bodies. Check motor phase
connections.

3) Reduce the acceleration parameter AC (see par.
6.6.11)

The display shows
(0]

1) Incorrect pump current setting
(RC) (*).

2) Excessive absorption.
3) Pump blocked.

4) Inverted direction of rotation.

1) Set RC with the current according to the type of
connection (star or delta) as stated on the motor
dataplate (see 6.5.1)

2) Check that the motor has all phases connected.

3) Check that the impeller or motor is not blocked or
obstructed by foreign bodies.

4) Check the direction of rotation (see par.6.5.2).

The display shows

1) Low power supply voltage.

1) Ensure presence of correct line voltage.
2) Check the power cable section (see section 2.3).

LP 2) Excessive voltage drop on line.
Regulation - . . .
pressure greater |FL setting too high. Efgl;c:nan;glsnmg) operating frequency FL (if electric
than SP )
The display shows - Ensure that the motor is in the correct condition and
Short circuit between phases. :

SC check connections to the latter.

The p:tr:';:snever Unstable pressure regulation. Correct Gl and GP (see par. 6.6.4 and 6.6.5)

The display shows:
Press + to align this
config.

One or more inverters have
sensitive parameters not aligned.

Press + on the inverter that has the most recent and
correct configuration of parameters

The Multi-inverter
system does not
start and says
firmware
incompatible

Firmware not aligned with the
same version on all inverters.

Perform the automatic
inverters, see par 9.2

update procedure among

The Multi-inverter
system does not
start and says
products
incompatible

Products of different type of size
put in communication with one
another.

Obtain inverters of the same type and size to create
multi-inverter systems, see par. 4.2

*Only for inverter type M/T e T/T

Table 18: Troubleshooting
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6 KEY TO INDIVIDUAL PARAMETERS

6.1 User menu
The USER MENU is accessed by pressing MODE (or via the selection menu by pressing + or - ). Within this menu,
again by pressing MODE, the following values are displayed consecutively.

6.1.1 FR: Display of rotation frequency
Current rotation frequency with electric pump is controlled, in [HZz].

6.1.2 VP: Display of pressure
System pressure measured in [bar] or [psi] depending on measurement system used.

6.1.3 C1: Display of phase current
Phase current of electric pump in [A].
If the maximum allowed current is exceeded, the current value shown on the display will start to blink between normal
display and reverse. This representation indicates a pre-alarm condition which foresees the probable tripping of the
overload protection on the motor. In this case it is necessary to check the correct setting of the maximum current of
the RC pump, see paragraph 6.5.1 and the electric pump connections.

6.1.4 PO: Display of the power delivered
Displays the power absorbed by the power supply line in [kW].

6.1.5 Pl: Power histogram
A histogram of the power delivered is displayed on 5 vertical bars. The histogram indicates how long the pump has been
on at a given power level. On the horizontal axis are the bars at the various power levels; on the vertical axis, the time for
which the pump has been on at the specific power level (% of the time with respect to the total).
A box with the indication “S” appears under the name PI. This value represents the % saving we have had compared
to a similar pump without an inverter.
The resetting of the partial hour counter also resets the hour histogram.

LISER MEMLI
T 12 18323028 12

?S% P 25 40 60 20 100
0,0 Hz 2,0 bar

Figure 13: Power histogram

6.1.6 SM: System monitor
Displays the system status in the case of a multi-inverter installation. If there is no communication, an icon is
displayed, showing communication absent or interrupted. If there are several interconnected inverters, an icon is
shown for each. The icon bears the symbol of a pump with pump status indications below.
Depending on operating status, the item in Table 19 is displayed.

System display

Status Icon Status information below icon
Inverter in run Symbol of pump running Frequency implemented on 3 digits
Inverter in .
standby Symbol of static pump SB
Inverter in fault | Symbol of static pump F
Inverter .
disabled Symbol of static pump D
Inverter in Pump symbol with R if the elgctropqmp is off, .

frequency activated if the pump is
reserve coloured top part running

Table 19: Display of SM system monitor

To reserve more space for the system display, the name of the parameter SM is not shown, but simply the
text “system” below the menu name.
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6.1.7 VE: Display of version
Hardware and software version of the equipment.

For firmware versions 2.0.0 and later, the following also applies:
On this page after the prefix S: the last 5 figures of the single serial number attributed for connectivity are showed. The
whole serial number can be viewed by pressing the “+” key.

6.2 Monitor menu

The MONITOR MENU is accessed from the main menu by pressing and holding the buttons “SET” and “-* (minus)
simultaneously for 2 seconds, or via the selection menu using buttons + or -.

Within this menu, by pressing MODE, the following values are displayed consecutively.

6.2.1 VF: Flow display
Displays the two possible statuses of the flow: “present” and “absent”.
If the inverter is working in a multi-inverter system, the flow displayed represents the system flow. During multi-inverter
operation, the local flow is indicated in the rectangle at bottom left with the letters
“P” = present
“‘A” = absent
If the inverter is in single operation, it displays only the flow read by its own sensor.
6.2.2 TE: Display of final power stage temperature
6.2.3 BT: Display of electronic board temperature
6.2.4 FF: Display of fault log
Chronological display of faults occurring during system operation.
Tow numbers x/y are displayed below the symbol FF, which indicate respectively “x” for the fault displayed and “y” for
the total number of faults present; an indication of the type of fault is displayed to the right.
Buttons + and — can be used to scroll through the list of faults: press — to move back through the log through to the
oldest fault present, or + to scroll forward to the most recent.

The faults are shown in chronological order, starting from the oldest x=1 to the most recent x=y. The maximum
number of faults displayable is 64; after which the system overwrites the oldest versions in order.
Next to the type of fault, the time of switching on also appears, relating to the time the fault occurred.

This menu item displays the fault list but does not enable reset. The list can only be cleared by means of the specific
command in the item RF of the TECHNICAL ASSISTANCE MENU.

Neither a manual reset or shutdown of the unit, or restored default settings will clear the fault log; only the above
procedure will enable this.

6.2.5 CT: Display contrast
This adjusts the display contrast.

6.2.6 LA: Language
Display in one of the following languages:
1- Italian
2- English
3- French
4- German
5- Spanish
6- Dutch
7- Swedish
8- Turkish
9- Slovakian
10- Romanian
11- Czech
12- Polish
13- Portuguese
14- Finnish
15- Ukrainian
16- Russian
17- Greek
18- Arabic

When the value is modified, the parameter symbol starts to blink, indicating that the value has changed. The
modification will be effective only when [SET] or [MODE] is pressed or when the menu is changed. If you do not press
any key after having changed the parameter and leave the page by timeout, the change will not be effective.
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6.2.7 HO: Operating hours
Indicates, on two lines, the hours of inverter activation and pump operating hours.

6.2.8 EN: absorbed energy counter
This indicates on two lines the total absorbed energy and the partial energy. The total energy is a number that always
increases during the lifetime of the machine and can never be reset. The partial energy is an energy counter that can
be reset by the user. The partial counter is reset by pressing the [-] key for 5 sec.
The resetting of the partial hour counter also resets the hour histogram.

6.2.9 SN: Number of starts
Indicates the number of times the inverter has started the electropump.

6.3 Setpoint menu

From the main menu, press and hold MODE and SET simultaneously until “SP” appears on display (or use the buttons
+ or — in the selection menu).

Buttons + and — enable respectively to increase and decrease the system pressurisation value.

To exit the current menu and return to the main menu, press SET.

This menu enables the user to set the system operating pressure.

The regulating pressure can be set as indicated in table 2.

On each page of this menu, a box appears on the left with the value of SX, see par 6.5.10. If the set pressure exceeds
the value of SX, the box blinks, indicating that the setting will be limited by SX.

6.3.1 SP: Setting the setpoint pressure
Pressure to apply to the system if the auxiliary pressure regulation functions are not active.

6.3.2 Auxiliary pressure settings
The inverter can vary the set point pressure according to the status of the inputs.
On type M/T and T/T inverters, up to 3 auxiliary pressures can be set for a total of 4 different set points.
On type M/M inverters, one auxiliary pressure can be set for a total of 2 different set points.
For the electrical connections, refer to paragraph 2.3.3, and for software settings, refer to paragraph 6.6.15.

If there are several auxiliary pressure functions active, associated with several inputs, the inverter applies
the lowest pressure of all those activated.

6.3.2.1 P1: Auxiliary pressure 1 setting
Pressure to apply to the system if the auxiliary pressure function is activated on input 1.

6.3.2.2 P2: Auxiliary pressure 2 setting
Pressure to apply to the system if the auxiliary pressure function is activated on input 2.
Not available on type M/M inverters.

6.3.2.3 P3: Auxiliary pressure 3 setting
Pressure to apply to the system if the auxiliary pressure function is activated on input 3.
Not available on type M/M inverters.

The pump restart pressure depends both on the set pressure (SP, P1, P2, P3) and RP.
RP expresses the reduction in pressure, with respect to "SP" (or an auxiliary pressure if activated),
which generates pump start-up.

Exemple: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,5 [bar]; no auxiliary pressure function active:
During normal operation, the system pressure is set at 3.0 [bar].
The electric pump is restarted when the pressure falls below 2.5 [bar].

Entry of an excessively high pressure setting (SP, P1, P2, P3) with respect to the pump output
specifications, may cause false errors of water failure (BL); in this case lower the pressure setting or use
a pump suited to system requirements.

6.4 Manual menu

From the main menu, press and hold “SET" & “+” & “-“ simultaneously until “FP” appears on display (or use the
buttons + or — in the selection menu).

This menu enables the display and modification of various configuration parameters. The MODE button enables the
user to scroll through the menu pages, while buttons + and — enable respectively to increase and decrease the value
of the parameter concerned. To exit the current menu and return to the main menu, press SET.

@ In manual mode, regardless of the parameter on display, the following commands are enabled:
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Temporary start-up of electric pump

When the buttons MODE and “-” are pressed simultaneously, the pump is started up at the frequency FP and this
operating status remains while the buttons are pressed.

When the pump ON or pump OFF command is activated, the relative notification is shown on display.

Pump start-up

When the buttons MODE, “-” and “+” are pressed simultaneously for 2 seconds, the pump is started up at the
frequency FP. This operating status remains until SET is pressed. When SET is pressed again, the user exits the
manual mode menu. When the pump ON or pump OFF command is activated, the relative notification is shown on
display.

When the pump is controlled in manual mode, if no flow is detected for a time of 2 min, the dry running operation
intervenes and the pump is switched off, indicating the error BL on the display.

Inversion of direction of rotation

When the buttons SET and - are pressed simultaneously for 2 seconds, the pump changes direction of rotation. The
function is also enabled when the motor is running. Not available on type M/M inverters.

6.4.1 FP: Test frequency setting
This displays the test frequency in [Hz] and enables modification by means of the buttons “+” and
The default value is FN — 20% and can be set between FL and FS.

6.4.2 VP: Display of pressure
System pressure measured in [bar] or [psi] depending on measurement system selected.

6.4.3 C1: Display of phase current
Phase current of electric pump in [A].
If the maximum allowed current is exceeded, the current value shown on the display will start to blink between normal
display and reverse. This representation indicates a pre-alarm condition which foresees the probable tripping of the
overload protection on the motor. In this case it is necessary to check the correct setting of the maximum current of
the RC pump, see paragraph 6.5.1 and the electric pump connections.

6.4.4 PO: Display of the power delivered
Displays the power absorbed by the power supply line in [kW].

6.4.5 RT: Setting the direction of rotation
This parameter is present only on type M/T and T/T inverters.
If the direction of pump rotation is incorrect, it can be inverted by changing this parameter. In this menu item, use
buttons + and — to activate and display the two possible states “0” or “1”. The phase sequence is shown in the
comment line on display. The function is also enabled when the motor is running.
If it is not possible to see the direction of motor rotation after entering manual mode, proceed as follows:

Start up the pump at frequency FP (pressing MODE and + or MODE + -)
Turn on a utility and check the pressure

Without changing collection, modify parameter RT and the pressure again.
The correct RT parameter is that which generates a higher pressure.

6.4.6 VF: Flow display
See paragraph 6.2.1

O O O O

6.5 Installer menu

From the main menu, press and hold “MODE” & “SET” & “-“ simultaneously until “RC” appears on display (or use the
buttons + or — in the selection menu). This menu enables the display and modification of various configuration
parameters. The MODE button enables the user to scroll through the menu pages, while buttons + and — enable
respectively to increase and decrease the value of the parameter concerned. To exit the current menu and return to
the main menu, press SET.

6.5.1 RC: Electric pump rated current setting
Rated current absorbed by the electropump in Ampere (A).
Insert the absorption declared by the manufacturer on the data plate of the electropump.
When the value is modified, the parameter symbol starts to blink, indicating that the value has changed. The
modification will be effective only when [SET] or [MODE] is pressed or when the menu is changed. If you do not press
any key after having changed the parameter and leave the page by timeout, the change will not be effective.
In the case of type M/T and T/T inverters, pay attention to the type of connection used for the windings.
If the parameter entered is lower than the correct value, the error “OC" is displayed during operation as soon
as the set current exceeds the current set value for a set time interval.
If the parameter entered is higher than the correct value, the current sensitivity protection will trip
inadvertently over the motor safety threshold.
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6.5.2 RT: Setting the direction of rotation
This parameter is present only on type M/T and T/T inverters.
If the direction of pump rotation is incorrect, it can be inverted by changing this parameter. In this menu item, use
buttons + and — to activate and display the two possible states “0” or “1”. The phase sequence is shown in the
comment line on display. The function is also enabled when the motor is running.
If it is not possible to see the direction of motor rotation, proceed as follows:

o Turn on a utility and check the frequency.
o Without changing collection, modify parameter RT and check the FR frequency again.
o The correct RT parameter is that which requires, compared to collection, a lower frequency FR.

CAUTION: on some electric pumps, it may occur that there is little difference in frequency in the two cases, and it is
therefore difficult to understand which is the correct direction of rotation. In these cases, repeat the test described
above, but rather than checking frequency, attempt to check the phase current absorption (parameter C1 in the user
menu). The correct RT parameter is that which requires, compared to collection, a lower phase current C1.

6.5.3 FN: Rated frequency settings
This parameter defines the rated frequency of the electric pump, and can be set from a minimum of 50 [Hz] and
maximum of 200 [Hz]. In the case of a type M/M inverter, the FN setting may be 50 or 60 Hz.
Press “+” or “-” to selected the required frequency starting from 50 [Hz].
The values 50 and 60 [Hz] have priority over other selections as they are the most common: on entry of any frequency
value, when the value 50 or 60 [Hz] is reached, the increment or decrement stops; to modify the frequency from one of
these two values, release each button and then press "+" or "-" for at least 3 seconds.
When the value is modified, the parameter symbol starts to blink, indicating that the value has changed. The
modification will be effective only when [SET] or [MODE] is pressed or when the menu is changed. If you do not press
any key after having changed the parameter and leave the page by timeout, the change will not be effective.
Each modification to FN is interpreted as a system change, and therefore the parameters FS, FL and FP are adjusted
automatically according to the set FN. On each variation to FN re-check FS, FL, FP to ensure settings are as required.

6.5.4 UN: Setting the rated voltage
This parameter is present only on type M/M inverters, size 11 and 14 [A].
It defines the rated voltage of the electropump and may be set on two possible values:
110/127 V
220/240 V

6.5.5 OD: Type of system
Set with two possible values (1 and 2) according to a rigid or flexible system.
The inverter leaves the factory set to mode 1, suited to most systems. In the event of pressure variations that cannot
be stabilised by adjusting parameters Gl and GP, switch to mode 2.

IMPORTANT: In the two configurations, the values of adjustment parameters GP and Gl also change. Furthermore,
the values of GP and Gl set in mode 1 are stored in a different memory from the GP and Gl values
set in mode 2. Therefore, for example, the value of GP in mode 1, when switching to mode 2, is
replaced by the GP value of mode 2, but is stored and restored on return to mode 1. The same value
seen on display has a different meaning in each of the modes, as the check algorithm is different.

6.5.6 RP: Setting the pressure drop for restart
This shows the drop in pressure, with respect to the value SP which causes pump restart.
For example, if the setpoint pressure is 3.0 [bar] and RP is 0.5 [bar] the pump is restarted at 2.5 [bar].
RP is normally set from a minimum of 0.1 to maximum 5 [bar]. In special conditions (for example in the case of a
setpoint lower than RP) this can be limited automatically.

To facilitate the work of the user, the RP setting page, highlighted below the symbol RP, shows the effective restart
pressure; see Figure 14.

MENU INSTALLATORE
Pressione

0,5 bar

SBE  0,0HZ 3,1 bar

Figure 14: Setting the restart pressure
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6.5.7 AD: Address configuration
This is only applicable on multi-inverter systems. It sets the communication address to be assigned to the inverter.
The possible values are: automatic (default), or manually assigned address.
The manually assigned addresses can have values from 1 to 8.
Identical addresses are not admitted.
This situation makes communication between the inverters impossible and generates an error indicated by a blinking
E in the place of the machine address.
If selected assignment is automatic, each time the system is turned on, the addresses are assigned automatically and
may be different from the previous time; this has no effect on correct operation.

6.5.8 PR: Remote pressure sensor
The sensor must be connected to the specific input (See par. 2.3.5)
The PR parameter is used to select a remote pressure sensor. The default setting is with no sensor present.
When the sensor is active, the display shows an icon of a stylised sensor with a P inside it.
The remote pressure sensor operates in synergy with the internal sensor so that the pressure never falls below the
setpoint pressure in either of the two points in the system (internal and remote sensors). This allows compensation for
any pressure drops.
NOTE: in order to maintain the setpoint pressure in the point with lower pressure, the pressure in the other point may
be higher than the setpoint pressure.

Setting of the remote pressure sensor
PR Value Indication on display Full scale [bar] Fondo scala [psi]
0 Absent
1 Huba 501 25 bar 25 363

Table 20: Setting of the remote pressure sensor

@ The setpoint pressure is independent of the type of remote pressure sensor selected.

6.5.9 MS: Measurement system

Sets the system of units of measurement between international and Anglo-American. The values displayed are shown
in Table 21.

Units of measurement displayed
Val International unit | Anglo-American unit
alue of measurement of measurement
Restart bar psi
Temperature °C °F

Table 21: Unit of measurement system

6.5.10 SX: Setpoint maximum
Sets the maximum value that any one of the setpoints SP, P1, P2, P3 can have (P2 and P3 are available only on type
MT and T/T inverters).

6.6 Technical Assistance Menu

From the main menu, press and hold “MODE” & “SET” & “+“ simultaneously until “TB” appears on display (or use the
buttons + or — in the selection menu). This menu enables the display and modification of various configuration
parameters. The MODE button enables the user to scroll through the menu pages, while buttons + and — enable
respectively to increase and decrease the value of the parameter concerned. To exit the current menu and return to
the main menu, press SET.

6.6.1 TB: Water failure block time
Entry of a water failure block delay time enables selection of the time (in seconds) taken by the inverter to notify of low
water levels on the electric pump.
Modifications to this parameter may be useful if a known delay exists between the moment in which the pump is
activated and the actual moment of supply. One example is that of a system where the electric pump intake line is
particularly long and is subject to small leaks. In this case it may occur that the pipeline empties, and even if the water
supply is regular, the electric pump takes some time to reload, deliver flow and pressurise the system.
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6.6.2 T1: Shutdown time after low pressure signal
This sets the inverter shutdown time starting from reception of the low pressure signal (see Impostazione della
rilevazione di bassa pressione par. 6.6.15.5). The low pressure signal may be received on any of the 3 inputs, by
suitably configuring the input (Setup degli ingressi digitali ausiliari IN1, IN2, IN3 par. 6.6.15).
T1 can be set between 0 and 12 s. The default setting is 2 s.

6.6.3 T2: Shutdown delay
This sets the delay after which the inverter shuts down after shutdown conditions have been reached: system
pressure and flow at minimum values.
T2 can be set between 2 and 120 s. The default setting is 10 s.

6.6.4 GP: Proportional gain coefficient

The proportional gain should generally be increased for elastic systems (wide and PVC pipelines) and reduced in the
case of rigid systems (narrow and steel pipelines).

To maintain constant system pressure, the inverter performs a Pl check on the measured pressure error. On the basis
of this error, the inverter calculates the power to supply to the electric pump. The behaviour of this check depends on
the set parameters GP and GI. To meet the different requirements of the various types of hydraulic systems where the
system may operate, the inverter enables the selection of parameters that are different from the default settings. On
virtually all systems, the factory setting of parameters GP and Gl are optimal. However, in the event of problems
with regulation, these settings may be modified as required.

6.6.5 GI: Integral gain coefficient
In the event of significant pressure drops on sudden increases in flow, or a slow system response, increase
the value of Gl. Otherwise, in the event of pressure oscillations around the setpoint, reduce the value of Gl.

A typical example in which the value of Gl should be reduced is that in which the inverter is located far
from the electric pump. This distance causes hydraulic elasticity which influences control of Pl and
therefore pressure regulation.

IMPORTANT: To obtain satisfactory pressure settings, both values GP and GI should be adjusted.

6.6.6 FS: Maximum rotation frequency
This sets the maximum pump rotation frequency.
This sets a maximum rpm limit and can be set between FN and FN - 20%.
FS, in any conditions of regulation, ensures that the electric pump is never controlled at a frequency higher than the
set value.
FS can be automatically reconfigured following modifications to FN, when the above ratio is not verified (e.g. if the
value of FS is less than FN - 20%, FS will be reset to FN - 20%).

6.6.7 FL: Minimum rotation frequency
FL is used to set the minimum pump rotation frequency. The minimum admissible value is 0 [Hz], and the maximum is
80% of FN; for example, if FN = 50 [Hz], FL can be set between 0 and 40[Hz].
FL can be automatically reconfigured following modifications to FN, when the above ratio is not verified (e.g. if the
value of FL is greater than 80% of the set FN value, FL will be reset to 80% of FN).

6.6.8 Setting the number of inverters and reserves

6.6.8.1 NA: Active inverters
This sets the maximum number of inverters involved in pumping.
It can be set with a value between 1 and the number of inverters present (max. 8). The default value for NA is N, i.e.
the number of inverters in the series; this means that if inverters are removed or inserted in the series, NA always has
the same number as that of the inverters, as read automatically. If a value other than N is entered, the system sets to
the maximum number of inverters that can be involved in pumping.
This parameter is used when there is a limited number of pumps to be kept in operation, and if one or more inverters
are to be kept as reserves (see IC: Configurazione della riserva section 6.6.8.3 and the following examples).
In the same menu page, the user can view (without the option of modification) a further two system parameters related
to this value, i.e. N, the number of inverters detected automatically by the system, and NC, the maximum number of
simultaneous inverters.

Set a minimum frequency according to the pump manufacturer's specifications.

The inverter will not control the pump at a frequency below FL; this means that if the pump, at the
frequency FL, generates a pressure above the set point, there will be a pressure overload in the system.
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6.6.8.2 NC: Simultaneous inverters
This sets the maximum number of inverters that can operate simultaneously.
It can be set with a value from 1 to NA. By default NC is set with the value NA; this means that whatever increase
applied to NA, NC is always set with the value of NA. If a different value from NA is set, the system sets to the set
maximum number of simultaneous inverters. This parameter is used when there is a limited number of pumps to be
kept in operation (see IC: Configurazione della riserva section 6.6.8.3 and the following examples).
In the same menu page, the user can view (without the option of modification) a further two system parameters related
to this value, i.e. N, the number of inverters detected automatically by the system, and NA, the number of active
inverters.

6.6.8.3 IC: Reserve configuration
This configures the inverter as automatic or reserve. If set to auto (default) the inverter participates in the normal
pumping process; if configured as reserve, it is assigned with minimum start-up priority, i.e. this inverter will be the last
to start up. If the number of active inverters setting is lower of one unit than the number of inverters present and one
element is set as reserve, this means that in normal operating conditions the reserve inverter does not participate in
normal pumping operations; otherwise if there is a fault on one of the active inverters, (power supply failure, safety
device trip etc.) the reserve inverter is started up.
The reserve configuration status can be checked as follows: in the SM page, the upper section of the icon is coloured;
in the AD and main pages, the communication icon representing the inverter address is displayed with the number on
a coloured background. There may be more than one inverter configured as reserve in a pumping system.
Inverters configured as reserve, even though not part of the normal pumping process, are still kept efficient by means
of the anti-stagnant algorithm. The anti-stagnant algorithm envisages, once every 23 hours, the exchange of start-up
priority, to ensure that each inverter accumulates at least one minute of continuous flow. This algorithm aims at
avoiding deterioration of the water in the impeller and to maintain efficiency of moving parts; it is useful for all inverters
and in particular for the inverters configured as reserve, which do not operate in normal conditions.

6.6.8.4 Examples of configuration for multi-inverter systems
Example 1:
A pump set comprising 2 inverters (N=2 detected automatically) of which 1 is set as active (NA=1), one simultaneous
(NC=1 or NC=NA provided that NA=1) and one as reserve (IC=reserve on one of the two inverters).
The effect is as follows: the inverter not configured as reserve starts up and runs alone (even if it cannot withstand the
hydraulic load and the pressure is too low). In the event of a fault, the reserve inverter is started up.

Example 2:

A pump set comprising 2 inverters (N=2 detected automatically) of which all inverters are active and simultaneous
(default setting NA=N and NC=NA) and one as reserve (IC=reserve on one of the two inverters).

The effect is as follows: the inverter not configured as reserve always starts up first; if the pressure reached is too low,
the second inverter, configured as reserve, also starts up. In this way, the use of one inverter in particular is preserved
(the inverter configured as reserve), but is always available as a support when necessary in the event of increased
hydraulic loads.

Example 3:
A pump set comprising 6 inverters (N=6 detected automatically) of which 4 are set as active (NA=4), 3 simultaneous

(NC=3) and 2 as reserve (IC=reserve on two inverters).

The effect is as follows: a maximum of 3 inverters start up simultaneously. Operation of the 3 inverters enabled for
simultaneous mode is implemented in rotation between the 4 inverters to remain within the maximum operating time of
each ET. In the event of a fault on one of the active inverters, no reserve unit is started up as no more than three
inverters can be started up at a time (NC=3) and there are still three active inverters present. The first reserve unit
intervenes only when one of the remaining three has a fault; the second reserve is started up when another of the
three (including the first reserve) has a fault.

6.6.9 ET: Exchange time

This sets the maximum continuous operating time of an inverter within a group. It is only applicable on pump sets with
interconnected inverters (link). The time can be set to between 10 s and 9 hours, or to 0; the factory setting is 2 hours.
When the value is modified, the parameter symbol starts to blink, indicating that the value has changed. The
modification will be effective only when [SET] or [MODE] is pressed or when the menu is changed. If you do not press
any key after having changed the parameter and leave the page by timeout, the change will not be effective.

When the time ET of an inverter has elapsed, the system starting order is re-assigned so that the “expired” inverter is
set to minimum priority. This strategy aims at reducing use of the inverter that has already been in operation, and to
balance operating times of the various units in the group. Despite assignment as the last unit in the starting order, if
the hydraulic load requires intervention of this specific inverter, it is started up to guarantee adequate system
pressure.
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The starting priority is re-assigned in two conditions, according to the time ET:
1) Exchange during pumping process: when the pump is active continuously through to exceeding the maximum
absolute pumping time.
2) Exchange on standby: when the pump is on standby but 50% of the time ET has been exceeded.

If ET is set to 0, exchange occurs on standby. Each time a pump in the group stops, a different pump will be activated
on restart.

If the parameter ET (maximum working time) is set to 0, exchange occurs on each restart, regardless of
the effective working time of the pump.

6.6.10 CF: Carrier frequency
This sets the carrier frequency of the inverter modulation. The value set as default, is the correct value in most cases,
and therefore modifications are not recommended unless fully aware of the changes made.

6.6.11 AC: Acceleration
This sets the speed of variation with which the inverter varies frequency. This acts both on the start-up phase and
during control. The pre-set value is generally optimum. If there are problems in starting or HP errors, the value of AC
can be reduced. Each time this parameter is modified, it is advisable to check that system control is still efficient. In
the event of problems of oscillation, lower the Gl and GP gain values; see paragraphs 6.6.5 and 6.6.4. A reduction to
AC will slow down the inverter.

6.6.12 AY: Anti cycling
This function avoids frequent switching on and off in the case of leaks in the system. The function can be enabled in 2
different modes: normal and smart.
In normal mode the electronic control blocks the motor after N identical start/stop cycles. In smart mode it acts on the
parameter RP to reduce the negative effects due to leaks. If set on “Disable”, the function does not intervene.

6.6.13 AE: Enabling the anti-blocking function
This function serves to avoid mechanical blockages in the event of prolonged disuses; it acts by periodically activating
the pump in rotation.
When this function is enabled, every 23 hours the pump complete an unblocking cycle lasting 1 minute.

WARNING: Only for type M/M inverters: since to ensure starting of a single-phase pump a starting frequency close to
the rated value is necessary for a certain time (see par. 6.6.17 and 6.6.18), whenever the anti-blocking function is
activated with utilities closed there may be an increase in pressure in the system.

Valid only in case of inverter type M/M. Please check your pump can face the system prevalence.
Otherwise it is advisable to deactivate the anti-blocking function.

6.6.14 AF: Anti freeze
If this function is enabled the pump is automatically rotated when the temperature reaches values close to freezing
point, in order to avoid breakages of the pump.

WARNING: Valid only in case of inverter type M/M. There could be some pressure increasing in the system, thus the
starting frequency must be close to the rated one for a while, in a single-phase pump, to enable its turn on (see
sections 6.6.17 and 6.6.18) each time that comes on the antifreeze to utilities closed conditions can increase the
pressure in the system.

Valido solo in caso di inverter di tipo M/M. Please check your pump can face the system
prevalence. If not, its better not to enable the anti-frost function.

6.6.15 Setup of auxiliary digital inputs IN1, IN2, IN3, IN4
This section shows the functions and possible configurations of the inputs by means of parameters 11, 12, 13. Inputs 12
and 13 are available only on type M/T and T/T inverters.
For electrical connections, see section 2.3.3.
The inputs are all the same and all functions can be associated with each. The parameter IN1..IN 3 enables the user
to associate the required function with the input of the same name.
Each function associated with the inputs is explained in more detail further in this section. Table 23 summarises the
functions and various configurations.

The default settings are those in Table 22.
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Default settings of inputs
IN1, IN2, IN3
Input Value
1 1 (float NO)
2 3 (P aux NO)
3 5 (enable NO)

Table 22: Default settings of inputs

Summary of possible configurations of digital
inputs IN1, IN2, IN3 and relative operation
Value Function associated with general input i Display of actlv.e fL.mctlon associated
with input
0 Input functions disabled
1 Water failure from external float (NO) F1
2 Water failure from external float (NC) F1
3 Auxiliary setpoint Pi (NO) related to input used F2
4 Auxiliary setpoint Pi (NC) related to input used F2
General enable of the inverter from external signal
5 (NO) F3
General enable of the inverter from external signal
6 (NC) F3
7 General enable of the inverter from external signal F3
(NO) + Reset of resettable blocks
General enable of the inverter from external signal F3
(NC) + Reset of resettable blocks
Reset of resettable blocks NO
10 Low pressure signal input NO, automatic and F4
manual reset
11 Low pressure signal input NC, automatic and F4
manual reset
12 NO low pressure input, manual reset only F4
13 NC low pressure input, manual reset only F4
14 General enabling of the inverter by an F3
external signal (NO) without error message
15* General enabling of the inverter by an F3
external signal (NC) without error message
* Function available for firmware V 2.0.0 and later versions

Table 23: Input configuration

6.6.15.1 Disabling functions associated with input
If an input is configured at 0, each function associated with this input will be disabled, regardless of the signal on the
terminals of the input itself.

6.6.15.2 Setting the external float function
The external float can be connected to any input, for all electrical connections, refer to paragraph 2.3.3.
The float function is obtained by setting the parameter Ix, for the input to which the float signal has been connected, on
one of the values in Table 24.
Activation of the external float function generates a system block. The function is envisaged to connect the input to a
signal from a float that indicates a water supply failure.
When this function is enabled, the symbol F1 is shown on the STATUS line of the main page.
The input must be activated for at least one second for the system to block and indicate the error F1.
When in the F1 error condition, the input must be deactivated for at least 30 seconds before the system unblocks.
The function behaviour is summarised in Table 24.
When several float functions are configured at the same time on different inputs, the system indicates F1 when at
least one function is activated and clears the alarm when none are activated.
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Response of external float function according to setting of INx and input

Parameter value Input . .
INX configuration Input status Operation Display
. . . Absent Normal None
1 A;?tlxael Vg:'}nh'ﬁ? System block due to
9 (NO) P Present lack of water from F1
external float
: : System block due to
2 A'ct|ve Wlth low Absent lack of water from F1
signal on input external float
(NO) Present Normal None

Table 24: External float function

6.6.15.3 Setting the auxiliary pressure input function
Auxiliary pressures P2 and P3 are available only on type M/T and T/T inverters.
The signal that enables an auxiliary set point can be supplied on any one of the 4 inputs, (for electrical connections,
refer to paragraph 2.3.3).
The auxiliary setpoint function is obtained by setting the parameter Ix, for the input to which the auxiliary setpoint
signal has been connected, on one of the values in Table 25.
The auxiliary pressure function modifies the system setpoint from pressure SP (see section 6.3) to pressure Pi . For
electrical connections, see paragraph 2.3.3 where i represents the input used.
In this way, as well as SP, the pressures P1, P2, P3 are available.
When this function is enabled, the symbol Pi is shown on the STATUS line of the main page.
The input must be active for at least 1 second for the system to operate with the auxiliary setpoint.
When operating with the auxiliary setpoint, the input must not be active for at least 1 second to return to operation with
setpoint SP. The function behaviour is summarised in Table 25.
If several auxiliary pressure values are configured at the same time on different inputs, the system indicates Pi when
at least one function is activated. For simultaneous activations, the pressure reached will be the lowest from those
with the input active. The alarm is cleared when no input is activated.

Response of auxiliary pressure function according to setting of INx and input
Parameter Inpbut
value §i put Input status Operation Display
INX configuration
Active with high Auxiliary set point of
signal on input Absent same name not None
3 (NO) active
Present Auxiliary set p0|r'1t of Px
same name active
' ' Absent Auxiliary set p0|r'1t of Px
Active with low same name active
4 signal on input Auxiliary set point of
(NO) Present same name not None
active

Table 25: Auxiliary setpoints

6.6.15.4 Setting the system enable and fault reset

The signal that enables the system can be supplied from any input (for electrical connections, refer to paragraph
2.3.3). The system enabling function is obtained by setting the parameter Ix, for the input to which the system enabling
signal has been connected, on one of the values in Table 26. When this function is active, the system is totally
disabled, and F3 is displayed n the STATUS line of the main page. When several system disable functions are
configured at the same time on different inputs, the system indicates F3 when at least one function is activated and
clears the alarm when none are activated. The input must be active for at least 1 second for the system to implement
the disable function.When the system is disabled, the input must not be active for at least 1 second for the function to
be deactivated (system re-enable). The function behaviour is summarised in Table 26.

If several disable functions are configured at the same time on different inputs, the system indicates F3 when at least
one function is activated. The alarm is cleared when no input is activated.
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Response of system enable and fault reset function according to setting of INx and input
Parameter value Input . .
INX configuration Input status Operation Display
Active with high Absent Inverter Enabled None
5 S|gna(INoOn)|nput Present Inverter Disabled F3
Active with low Absent Inverter Disabled F3
6 S|gna(INoOn)|nput Present Inverter Enabled None
Active with high Absent Inverter Enabled None
7 signal on input Inverter disabled
(NO) Present + block reset F3
Active with low Inverter disabled
8 signal on input Absent + block reset F3
(NO) Present Inverter Enabled
Active with high Absent Inverter Enabled None
9 signal on input
(NO) Present Block reset None
Active with high Absent Inverter Enabled None
14 signal on input Present Inverter Disabled no F3
(NO) error message
Active with low Absent Inverter Disabled no F3
15* signal on input error message
(NC) Present Inverter Enabled None
* Function available for firmware V 2.0.0 and later versions

The minimum pressure switch that detects low pressure can be connected to any input (for electrical connections,

refer to paragraph 2.3.3).
The low pressure detecting function is obtained by setting the parameter Ix, for the input to which the enabling signal

Table 26: System enable and fault reset
6.6.15.5 Setting low pressure detection (KIWA)

has been connected, on one of the values in Table 27.

Activation of the low pressure detection function generate a system block after time T1 (see T1: Tempo di
spegnimento dopo il segnale bassa pressione par. 6.6.2). This function is envisaged to connect the input to a signal

from a pressure switch that indicates excessively low pressure on pump intake.

When this function is enabled, the symbol F4 is shown on the STATUS line of the main page.
When in the F4 error condition, the input must be deactivated for at least 2 seconds before the system unblocks. The

function behaviour is summarised in Table 27.

When several low pressure detection functions are configured at the same time on different inputs, the system

indicates F4 when at least one function is activated and clears the alarm when none are activated.

Response of system enable and fault reset function according to setting of INx and input
Parameter Input
value . . Input status Operation Display
INX configuration
Active with high Absent Normal None
signal on input System block due to low
10 (NO) Present pressure on intake; F4
automatic + manual reset
Active with low System block dye to low
. . Absent pressure on intake; F4
11 signal on input .
(NC) automatic + manual reset
Present Normal None
Active with high Absent Normal None
12 signal on input System block due to low
(NO) Present pressure on intake. F4
Manual reset
. . System block due to low
13 ':gr']\;el (\;V:?nﬁﬁ Absent pressure on intake. F4
(NC) Manual reset
Present Normal None

Table 27: Low pressure signal detection (KIWA)
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6.6.16 Setup of outputs OUT1, OUT2
This section illustrates the functions and possible configurations of the outputs OUT1 and OUT2 via parameters O1
and O2.
For electrical connections, see par. 2.3.4.
The default settings are those in Table 28.

Default output settings

Output Value
OUT 1 2 (fault NO closes)
OuUT 2 2 (Pump running NO closes)

Table 28: Default output settings

6.6.16.1 O1: Output 1 function setting
Output 1 notifies of an active alarm (i.e. that there is a system block). The output enables use of a normally closed or
normally open voltage-free contact.
Parameter O1 is associated with the values and functions specified in Table 29.

6.6.16.2 O2: Output 2 function setting
Output 2 notifies of electric pump running status (pump on/off). The output enables use of a normally closed or
normally open voltage-free contact.
Parameter O2 is associated with the values and functions specified in Table 29.

Configuration of functions associated with outputs
Outout ouT1 OuUT2
utput Activation Output contact Activation Output contact
configuration o .
conditions status conditions status
0 No function Contact always open No function Contact always open
associated ys op associated ys op
1 No function Contact always No function Contact always
associated closed associated closed
When the
In the case of .
Presence of . Electropump electropump is
2 ; blocking errors the : .
blocking errors running running the contact
contact closes
closes
When the
In the case of .
Presence of . Electropump electropump is
3 : blocking errors the . .
blocking errors running running the contact
contact opens opens

Table 29: Configuration of the outputs

6.6.17 SF: Starting frequency
Available only for type M/M inverters.
SF is the frequency set for the pump’s turn on, in a set time ST (see section 6.6.18. The default value corresponds to
the pump's rated frequency, but it can be changed pressing “+” and “-“; it can be changed in a range between FN and
FN-50%. When FL value is higher than FN-50%, SF will be limited to the FL minimum frequency. For example when
FN = 50Hz, SF can be set between 50 and 25Hz. When FN = 50Hz and FL = 30 Hz, SF can be set between 50 and
30Hz.

6.6.18 ST: Starting time
Available only for type M/M inverters.
ST is the period of time in which SF frequency is supplied (see section 6.6.17), before the frequency is automatically
managed by Pl parameter. The ST default value is 1 sec. and it its normally the best for most of the pumps. In any
case, ST can be changed between 0 and 3 secs. When Ft = 0 secs, frequency will be immediately managed by Pl and
the pump will turn on at the rated frequency.

6.6.19 RF: Fault and warning log reset
To clear the fault and warning log, press and hold the buttons + and — simultaneously for at least 2 seconds. The
number of faults present in the log (max. 64) are summarised below the RF symbol.
The log can be viewed from the MONITOR menu on the FF page.
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6.6.20 PW: Change password
The device has a password-enabled protection system. If a password is set, the parameters of the device will be
accessible and visible but it will not be possible to change them.
The only parameters that allow the password to be changed independently of the setting are: SP, P1, P2, P3, RP, FP,
LA, CT, MS.
When the value is modified, the parameter symbol starts to blink, indicating that the value has changed. The
modification will be effective only when [SET] or [MODE] is pressed or when the menu is changed. If you do not press
any key after having changed the parameter and leave the page by timeout, the change will not be effective.
When a password is used (value of PW different from 0) all modifications are blocked and “XXXX” is displayed on the
page PW. If the password is set it allows to navigate through all the pages, but at any attempt to edit a parameter a
pop-up appears, asking you to type in the password. When the correct password is typed in the parameters are
unlocked and can be edited for 10’ after the last key is pressed.
If you want to cancel the password timer, just go to page PW and hold down + and — together for 2”.
When the correct password is typed in a padlock is shown opening, while if the wrong password is given a flashing
padlock appears.
After resetting the factory values the password is set back at “0”. Each change of the password takes effect when
Mode or Set is pressed and each subsequent change of a parameter implies typing in the new password again (e.g.
the installer makes all the settings with the default PW value = 0 and lastly sets the PW so as to be sure that the
machine is already protected without any further action).
If the password is lost there are 2 possibilities for editing the parameters of the device:

» Make a note of the values of all the parameters, reset the device with the factory values, see paragraph 8.3. The
reset operation cancels all the parameters of the device, including the password.

* Make a note of the number present on the password page, send a mail with this number to your service centre, in a
few days you will be sent the password to unlock the device.

6.6.21 Password for multipump systems
When the PW is typed in to unlock a device in a set, all the devices are unlocked.
When the PW is changed on a device in a set, all the devices receive the change.
When activating protection with a PW on a device in a set (+ and — on page PW when PW#0), the protection is
activated on all the devices (to make any change you are asked for the PW).

7 PROTECTION SYSTEMS

The inverter is equipped with protection systems designed to preserve the pump, motor, power line and the inverter
itself. When one or more protections trip, the one with the highest priority is shown on display. Depending on the type
of error, the electric pump may shut down, but when normal conditions are restored, the error state may clear
automatically, immediately or after a set time interval following automatic reset.

In the case of a block due to water supply failure (BL), block due to pump motor current overload (OC), block due to
final output stage current overload (OF), block due to direct short circuit between the phases on the output terminal
(SC), the user can attempt to manually reset the error condition by pressing and releasing buttons + and -
simultaneously. If the error condition persists, the cause of the fault must be located and eliminated.

Alarm in fault log

Display message Description
PD Internal voltage fault
FA Problems with cooling system

Table 30: Allarms

Block conditions
Display message Description
PH Blockage due to short circuit to earth
BL Block due to water failure
BP1 Blockage due to reading error on the internal pressure sensor
LP Block due to low power supply voltage
HP Block due to high internal power supply voltage
oT Block due to overheating of final power stages
OB Block due to overheating of printed circuit
OoC Block due to current overload on electric pump motor
OF Block due to current overload on final stages of output
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SC Block due to direct short circuit between the phases on the output terminal
ESC Blockage due to short circuit to earth

Table 31: Block information

7.1 Protection systems

7.1.1 Anti-Freeze (Protection against freezing of water in the system)
The change of state of water from liquid to solid involves an increase in volume. It is therefore essential to ensure that
the system does not remain full of water with temperatures close to freezing point, to avoid breakages of the system.
This is the reason why it is recommended to empty any electropump that is going to remain unused during the winter.
However, this system has a protection that prevents ice formation inside by activating the electropump when the
temperature falls to values close to freezing point. In this way the water inside is heated and freezing prevented.

The Anti-Freeze protection works only if the system is regularly fed: with the plug disconnected or in the
absence of current the protection cannot work.
However, it is advised not to leave the system full during long periods of inactivity: drain the system
accurately and put it away in a sheltered place.

7.2 Description of blocks

7.2.1 “BL” Block due to water failure
In flow conditions below minimum value, with pressure lower than the set regulation value, a water failure signal is
emitted and the system shuts down the pump. The delay interval without pressure and flow can be set in the
parameter TB of the TECHNICAL ASSISTANCE menu.
If the user inadvertently enters a pressure setpoint higher than the pressure that the electric pump can supply on
closure, the system indicates “block due to water failure” (BL) even if this is not precisely the problem. In this case,
lower the regulation pressure to a reasonable value, which does not normally exceed 2/3 of the head of the electrical
pump installed.

7.2.2 “BP1” Block due to fault on pressure sensor
If the inverter detects a fault on the pressure sensor, the pump remains blocked and the error signal “BP1” is
displayed. This status starts as soon as the problem is detected and is reset automatically when the correct conditions
are restored.

7.2.3 "LP" Block due to low power supply voltage
Activated when the line voltage on the power supply terminal falls below the minimum admissible voltage. Reset is
only automatic when the voltage on the terminal returns within the specifications.

7.2.4 "HP" Block due to high internal power supply voltage
Activated when the internal power supply values are outside the specified range. Reset is only automatic when the
voltage returns to within the admissible values. This may be due to voltage surges or excessively brusque shutdown
of the pump.

7.2.5 "SC" Block due to direct short circuit between the phases on the output terminal
The inverter is equipped with a protection against direct short circuits, which may occur between the phases of the
output terminal "PUMP". When this block signal is sent, the user can attempt reset by pressing buttons + and —
simultaneously which in any event does not have any effect until 10 seconds has passed since the moment of
the short circuit.

7.3 Manual reset of error conditions
In error status, the user can reset the fault by overriding a new attempt by pressing and releasing buttons + and -. The
OF error can be reset only if at least 10 s have passed since the moment it occurred.

7.4 Auto-reset of error conditions

In the cases of some malfunctions and block conditions, the system makes a number of attempts at automatic reset of
the electric pump.

The auto-reset system regards in particular:

- "BL" Block due to water failure

- "LP" Block due to low power supply voltage

- "HP" Block due to internal high voltage

- "OoT" Block due to overheating of final power stages

- "OoB" Block due to overheating of printed circuit

- "oc" Block due to current overload on electric pump motor
- "OF" Block due to current overload on final stages of output
- "BP" Block due to fault on pressure sensor
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If, for example, the pump is blocked due to water supply failure, the inverter automatically starts a test procedure to
verify that the unit is effectively without water permanently. During the sequence of operations, if a reset attempt
succeeds (for example water has returned), the procedure is interrupted and normal operation is resumed.

Table 32 shows the sequence of operations performed by the inverter for the different types of block.

Automatic reset of error conditions

Display message Description Automatic reset sequence
- One attempt every 10 minutes for a total of 6 attempts
BL Block due to water failure - One attempt every hour for a total of 24 attempts
- One attempt every 24 hours
LP Block due to low line voltage | - Reset when specified voltage is restored
HP Block due to high internal - Reset when voltage returns to a specified value

power supply voltage

Block due to overheating of |- Reset when temperature of final power stages falls below 85°C
oT final power stages
(TE >100°C)

Block due to overheating of |- Reset when temperature of printed circuit falls below 100°C

OB printed circuit
(BT>120°C)
Block due to current - An attempt every 10 minutes for a total of 6 attempts
oC overload on electric pump - An attempt every hour for a total of 24 attempts
motor - One attempt every 24 hours
Block due to current - An attempt every 10 minutes for a total of 6 attempts
OF overload on final stages of |- An attempt every hour for a total of 24 attempts
output - One attempt every 24 hours

Table 32: Auto-reset of blocks

8 RESET AND FACTORY SETTINGS

8.1 General system reset

To reset the system, hold down the 4 keys simultaneously for 2 sec. This operation is the same as disconnecting the
power, waiting for it to close down completely and supplying power again. The reset does not delete the settings
saved by the user.

8.2 Factory settings

The device leaves the factory with a series of preset parameters which may be changed according to the user’s
requirements. Each change of the settings is automatically saved in the memory and, if desired, it is always possible
to restore the factory conditions (see Restoring the factory settings par 8.3 — Restoring the factory settings).

8.3 Restoring the factory settings

To restore the factory values, switch off the device, wait until the display has switched off completely, press and hold
down the “SET” and “+” keys and turn on the power; release the two keys only when the letters “EE” appear.

This restores the factory settings (a message and a rereading on EEPROM of the factory settings permanently saved
in the FLASH memory).

Once all the parameters have been set, the device returns to normal operation.

NOTE: Once the factory values have been restored it will be necessary to reset all the parameters that characterise
the system (gains, setpoint pressure, etc.) as at the first installation.
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Default settings

M/M MIT T Installation
note
Identifier Description Value
LA Language GB GB GB
SP Setpoint pressure [bar] 3,0 3,0 3,0
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0 2,0 2,0
P2 Setpoint P2 [bar] N.A. 25 25
P3 Setpoint P3 [bar] N.A. 3,5 3,5
FP Test frequency in manual mode 40,0 40,0 40,0
RC Rated current of electric pump [A 1,0 1,0* 1,0
RT Direction of rotation N.A. 0 (UVW) 0 (UVW)
FN Rated frequency [HZz] 50,0 50,0* 50,0
UN Electropump rated voltage [V] Auto N.A. N.A.
oD Type of system 1 (Rigid) 1 (Rigid) 1 (Rigid)
RP Pressure drop for restart [bar] 0,5 0,5 0,5
AD Address 0 (Auto) 0 (Auto) 0 (Auto)
PR Pressure sensor remote 0 (Absent) 0 (Absent) 0 (Absent)
MS Measurement system O. O. 0 :
(International ) | (International ) | (Internazional)
9 for size
SX Maximum setpoint [bar] 9 4'7A. 13
13 for size
10.5A
TB Delay for water failure block [s] 10 10 10
T1 Shutdown delay [s] 2 2 2
T2 Shutdown delay [s] 10 10 10
GP Proportional gain coefficient 1,0 1,0 1,2
Gl Integral gain coefficient 1,0 1,0 0,6
FS Maximum rotation frequency [Hz] FN FN FN
FL Minimum rotation frequency [Hz] 0,0 0,0 0,0
NA Active inverters N N N
NC Simultaneous inverters NA NA NA
IC Reserve configuration 1 (Auto) 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Exchange time [h] 2 2 2
CF Carrier [kHz] 10 10 10
AC Acceleration 5 5 3
AY Anti cycling 0 (Disabled) | 0 (Disabled) | 0 (Disabled )
AE Anti-blocking function 1( enabled ) 1( enabled ) 1( enabled )
AF Antifreeze function 1(Enabled) 1(Enabled) 1(Enabled)
1 Function I1 1 (float) 1 (float) 1 (float)
12 Function 12 N.A. 3 (P Aux) 3 (P Aux)
13 Function 13 N.A. 5 (Disabled) 5 (Disabled)
01 Output 1 function N.A. 2 2
02 QOutput 2 function N.A. 2 2
SF Starting frequency [HZz] FN N.A. N.A.
ST Starting time [s] 1.0 N.A. N.A.
PW Password settings 0 0 0

Legend: N.A. -> not applicable
*In the case of the Micra Hs 110Hz Rady version, RC=10.5[A] and FN=110[Hz] will be set
*In the case of the Micra HS 130Hz Rady version, RC=9.0[A] and FN=130[Hz] will be set

Table 33: Factory settings
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9 FIRMWARE UPDATE

9.1 General

This chapter describes how you can update one or more inverters if you have an inverter with a more recent firmware.
As already illustrated in the manual par. 4.2, for use in multi-inverter configuration, it is necessary for all the
components that are to be put into communication to have the same firmware versions. If they are different, they must
be updated to align the older versions.

Definitions used below:
Master: device from which a firmware is taken to load it in another inverter.
Slave: inverter in the state of receiving a firmware update.

9.2 Update

When several inverters are connected together, a control procedure is started which compares the firmware versions.
If they are different, the inverters each show a pop-up that communicates the state of non-alignment of the firmware
and the version of their own installed firmware.

The firmware update is carried out simultaneously on all the connected inverters that require it.

During the update the Slave inverter shows the message “LV LOADER v1.x” and a bar indicating the progress of the
update.

During the firmware update the Slave and Master inverters involved cannot carry out pumping functions.

The update takes about 1 minute. At the end of this phase, the inverters will restart.

Once they have been restarted, they can be connected and form the multi-inverter group.

If problems have occurred and the firmware has not been correctly installed, the Slave inverter might remain in an
inconsistent status. In this situation the message “CRC Error’ appears on this inverter. To correct the error it is
sufficient to disconnect the power supply to the Slave inverter, wait for it to be completely switched off, and then supply
the power again.

Switching on the Slave inverter automatically generates a new update process.

@ For updates performed with DConnect Box see the respective manual.
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LEGENDE

Dans ce manuel, les symboles suivants ont été utilisés:

©

SITUATION DE DANGER GENERAL.
Le non-respect des instructions suivantes peut provoquer des dommages aux personnes et aux
propriétés.

SITUATION DE DANGER D’ELECTROCUTION.
Le non-respect des instructions suivantes peut provoquer une situation de risque grave pour la sécurité
des personnes.

Remarques et informations générales.

AVERTISSEMENTS

Le présent manuel se référe aux produits

Active Driver Plus M/T 1.0

Active Driver Plus M/T 2.2

Active Driver Plus T/T 3

Active Driver Plus T/T 5.5

Active Driver Plus M/M 1.1

Active Driver Plus M/M 1.8 / DV

Active Driver Plus M/M 1.5/ DV

Les produits ci-dessus peuvent étre classés par famille suivant leurs caractéristiques.
La subdivision en fonction de la famille d'appartenance est la suivante:

Famille Produit
ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.1
M/M ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.5/ DV

ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.8 / DV
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 1.0
ACTIVE DRIVER PLUS M/IT 2.2
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 3
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 5.5

Tableau 1: Familles produits

M/T

T/IT

Dans le texte du manuel, on utilisera le mot “convertisseur” quando le caratteristiche sono comuni a tutti i modelli.
Qualora le caratteristiche differiscano, verranno specificati la famiglia o il prodotto di interesse.

Les produits couverts par ce manuel relévent de la typologie des appareils professionnels et
appartiennent a la classe d'isolement 1.

Avant de procéder a l'installation, lire attentivement la documentation présente.

Linstallation et le fonctionnement devront étre conformes a la réglementation de sécurité du pays dans
lequel le produit est installé. Toute I'opération devra étre effectuée dans les regles de l'art.

Le non-respect des normes de sécurité provoque un danger pour les personnes et peut endommager les
appareils. De plus, il annulera tout droit d’intervention sous garantie.

Personnel spécialisé

Il est conseillé de faire effectuer I'installation par du personnel compétent et qualifié, disposant des
connaissances techniques requises par les normatives spécifiques en la matiéere.

Le terme personnel qualifi¢ entend des personnes qui, par leur formation, leur expérience et leur
instruction, ainsi que par leur connaissance des normes, prescriptions et dispositions traitant de la
prévention des accidents et des conditions de service, ont été autorisées par le responsable de la
sécurité de l'installation a effectuer toutes les activités nécessaires et sont donc en mesure de connaitre
et d’éviter tout danger (Définition du personnel technique CEl 364). L'appareil peut étre utilisé par des
enfants de 8 ans au moins ou par des personnes aux capacités physiques, sensorielles ou mentales réduites,
ou sans expérience ou ne disposant pas des connaissances nécessaires, a condition qu'ils/elles soient sous
surveillance et qu'ils/elles aient regu des instructions quant a l'utilisation sécurisée de I'appareil et quils/elles
comprennent les dangers qui y sont liés. Les enfants ne doivent pas jouer avec I'appareil. Le nettoyage et
lentretien qui sont a la charge de I'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.
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Sécurité
L'utilisation n’est permise que si l'installation électrique est dotée des mesures de sécurité prévues par
les normatives en vigueur dans le pays d’installation du produit (pour I'ltalie CEl 64/2).

Liquides pompés

La machine est congue et construite pour pomper de I'eau, exempte de substances explosives et de particules
solides ou de fibres, d’'une densité de 1000 Kg/m3et dont la viscosité cinématique est de 1 mm?/s, ainsi que des
liquides qui ne sont pas agressifs du point de vue chimique.

Le cable d’alimentation ne doit jamais étre utilisé pour transporter ou pour déplacer la pompe.

Ne jamais débrancher la fiche de la prise en tirant sur le cable.

Si le cable d’alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par le constructeur ou par son service
d’assistance technique autorisé, afin de prévenir tout risque.

> B PP

Le non-respect des avertissements peut engendrer des situations dangereuses pour les personnes et les choses et
annuler la garantie du produit.

Recommandations particuliéres

Avant d’intervenir sur la partie électrique ou mécanique de l'installation, couper toujours la
tension de secteur. Attendre au moins cinq minutes aprés le débranchement de I'appareil
avant de l'ouvrir. Le condensateur du circuit intermédiaire en courant continu reste sous
tension a une valeur particulierement élevée méme aprés le débranchement de I’appareil.
Seuls les branchements de secteur solidement cablés sont admissibles. L’appareil doit étre mis a la
terre (IEC 536 classe 1, NEC et autres normes concernant cette disposition).

Les bornes de secteur et les bornes moteur peuvent porter une tension dangereuse méme quand
le moteur est arrété.

> B

Dans certaines conditions de réglage aprés une panne de secteur le convertisseur peut redémarrer automatiquement.
Ne pas faire fonctionner I'appareil s’il est exposé directement aux rayons du soleil.
Cet appareil ne peut pas étre employé comme “dispositif ’ARRET D’'URGENCE”"(Voir EN 60204, 9.2.5.4).

RESPONSABILITE

Le constructeur ne répond pas du bon fonctionnement des électropompes ou des dommages éventuels que
celles-ci peuvent provoquer si celles-ci sont manipulées, modifiées et/ou si elles fonctionnement en-hors du
lieu de travail conseillé ou dans des conditions qui ne respectent pas les autres dispositions du présent
manuel.

Il décline en outre toute responsabilité pour les imprécisions qui pourraient figurer dans le présent manuel
d’instructions, si elles sont dues a des erreurs d’'impression ou de transcription. Il se réserve le droit d’apporter au
produit les modifications qu’il estimera nécessaires ou utiles, sans qu’elles ne portent préjudice aux caractéristiques
essentielles.

1 GENERALITES

Convertisseur pour électropompes congu pour la surpression d’installations hydrauliques a travers la mesure de la
pression et du débit.

Le convertisseur est en mesure de maintenir constante la pression d’un circuit hydraulique en variant le hombre de
tours/minute de I'électropompe et grace a des capteurs, il s'allume et s’éteint de maniere autonome suivant les
besoins hydrauliques. Les modalités de fonctionnement et les options accessoires sont multiples. A l'aide des
différents réglages possibles et grace a la disponibilité de contacts d’entrée et de sortie configurables, il est possible
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1.1 Applications
Contextes d'utilisation possibles:

- maisons

- immeubles
- campings

- piscines

- exploitations agricoles

FRANCAIS
d'adapter le fonctionnement du convertisseur aux exigences de différents types d'installations. Dans le chapitre 6
SIGNIFICATION DES DIVERS PARAMETRES sont illustrées toutes les grandeurs configurables : pression,
intervention de protections, fréquences de rotation, etc..

alimentation en eau provenant de puits
irrigation pour serres, jardins, agriculture
réutilisation des eaux de pluie
installations industrielles

1.2 Caractéristiques techniques

Active Active Active Active Active Active Active
Driver Plus | Driver Plus Driver Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus
M/T 1.0 M/T 2.2 Plus T/T 3 T/T 5.5 M/M 1.1 M/M1.5/DV | M/M 1.8 / DV
Nombre de 1 1 3 3 1 1 1
phases
Tension 1x 1x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 Tx 22/0'240
[VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1%x110-127 | 1 x 110-127
Alimentation | Fréauence 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
. . [Hz]
électrique
Courant
absorbé 10 22 9 16 10 13 17
[Arms]
Courant de
fuite vers la <2 <2 <7.5 <7.5 <2 <2 <2
terre [mA]
Nombre de 3 3 3 3 1 1 1
phases
Tension* 3x 3x 3x 3x 1x Tx 22/0-240 Tx 22/0-240
_ [VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1% 110-127 | 1 x 110-127
Sortie Fréquence
électropompe [Hz;l 50 - 200 50 - 200 50 - 200 50 - 200 50/60 50/60 50/60
Courant de
phase 47 10,5 75 133 8,5 11 14
maximum
[Arms]
Dimensions | »37,989x18 | 237x282x18 | 237x282x1 | 237x282x18 | 237x282x18 | 237x282x18 | 237x282x18
(LxHxP)
4 4 84 4 4 4 4
e e [mm]
Caractéristiqu -
es de Poids
. (emballage 3,5 3,5 4,5 4,6 3,5 3,5 3,8
construction
exclu) [kg]
Indice de 55 55 55 55 55 55 55
protection IP
Pression 13 13 13 13 13 13 13
max [bar]
Plage de
régulation ) ) ) ) ) ) )
:;gzzm::c;ess de pression 1-9 1-13 1-13 1-13 1-9 1-9 1-9
[bar]
Débit
maximal 300 300 300 300 300 300 300
[l/min]
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Active
Driver Plus
M/T 1.0

Active
Driver Plus
M/T 2.2

Active
Driver Plus
TIT3

Active
Driver Plus
TIT5.5

Active
Driver Plus
M/M 1.1

Active Driver
Plus M/M 1.5
/| DV

Active
Driver Plus
M/M 1.8/
DV

Conditions de
service

Position de
travail

Tout type

Tout type

Verticale

Verticale

Tout type

Tout type

Tout type

Température
max. du liquide
[°C]

50

50

50

50

50

50

50

Température
ambiante max.
[°C]

50

50

50

50

50

50

50

Connexions
hydrauliques

Raccord
hydraulique
entrée fluide

1 %" méale

1 %4" male

1 %" méale

1 %" méale

1 %2 male

1 %4" male

1 %" méale

Raccord
hydraulique
sortie fluide

1%
femelle

1%
femelle

1 1/2!!
femelle

1 %H
femelle

1 'yzn
femelle

1 %2” femelle

1 %H
femelle

Connexions
eléctriques

Section max.
du conducteur
acceptée par
les bornes
d’entrée et de
sortie [mm?]

Diamétre min.
du cable
accepté par
les presse-
étoupe
d’entrée et de
sortie [mm)]

Diamétre max.
du cable
accepté par
les presse-
étoupe
d’entrée et de
sortie [mm]

Fonctions et
protections

Connexion

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

Protection
contre le
fonctionneme
nt a sec

oul

oul

Ooul

Ooul

Ooul

Ooul

oul

Protection
ampérométriq
ue vers
I’électropomp
e

oul

oul

oul

Ooul

Ooul

oul

Ooul

Protection
contre la
surtempératur
ede
I’électronique

oul

oul

oul

Ooul

Ooul

oul

Ooul

Protection
pour tensions
d’alimentation
anormales

oul

oul

Ooul

Ooul

Ooul

Ooul

oul

Protection
contre le
court-circuit
entre les
phases en
sortie

oul

Ooul

oul

Ooul

Ooul

Ooul

Ooul
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Active Active Active Active Active Active Driver Active
Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus Plus M/M 1.5 Driver Plus
M/T 1.0 M/T 2.2 TIT3 TIT5.5 M/M 1.1 ’ M/M 1.8/
/| DV DV
Protection oul oul oul oul oul oul oul
antigel
Protection
anti-court- oul oul Ooul Ooul Ooul Ooul Ooul
cycle
Entreées 3 3 3 3 1 1 1
| logiques
Sorties a 2 2 2 2 NON NON NON
relais
Capteur de
pression oul oul Oul Oul Oul Oul Oul
redondant

* La tension de sortie ne peut pas étre supérieure a la tension d’alimentation

Tableau 2: Données techniques et limites d’utilisation

2 INSTALLATION

o

Le systéme est congu pour pouvoir travailler dans des environnements dont la température est comprise
entre 0°C et 50°C (sauf pour assurer I'alimentation électrique: se reporter au parag.6.6.14 “fonction
antigel”)

Le systéme est adapté au traitement de I'eau potable.

Le systéeme ne peut pas étre utilisé pour pomper de I'eau salée, du lisier, des liquides inflammables,
corrosifs ou explosifs (par ex. pétrole, essence, diluants), des graisses, des huiles ou produits
alimentaires.

Si le systéme est utilisé pour l'alimentation hydrique domestique, respecter les normatives locales
émises par les autorités responsables de la gestion des ressources hydriques.

Lors du choix du lieu d’installation, vérifier que:
e la tension et la fréquence reportées sur la plaquette technique de la pompe correspondent aux
données de l'installation électrique d’alimentation.
¢ le branchement électrique se situe dans un lieu sec, a I'abri des inondations éventuelles.
e le systtme électrique est doté dun interrupteur différentiel dimensionné selon les
caractéristiques indiquées dans le Tableau 2
e L’appareil a besoin de connexion a la terre.
Si 'absence de corps étrangers dans I'eau a pomper n’est pas certaine, prévoir I'installation d’'un filire
adapté pour l'interception des impuretés a I'entrée du systéeme.

L’installation d’un filtre d’aspiration comporte une diminution des prestations hydrauliques du systéme
proportionnelle a la perte de charge due au filtre (en général, plus la capacité filtrante est grande, plus la
réduction des prestations est grande).

2.1 Connexions hydrauliques

Le inverter fonctionne a pression constante. On apprécie cette régulation si linstallation
hydraulique en aval du systéme est opportunément dimensionnée.

Les installations utilisant des tuyauteries de diamétre insuffisant créent des pertes de charge que
'appareil ne peut pas compenser ; le résultat est que la pression est constante sur le dispositif mais pas
au puisage.
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RISQUE DE GEL : faire attention au lieu d’installation de le inverter ! prendre les précautions
suivantes:
Si le inverter est en service, il faut absolument le protéger contre le gel et le laisser constamment
alimenté. S’il est débranché, la fonction antigel n’est plus active !
Si le inverter n’est pas en service, il est conseillé de couper l'alimentation, de débrancher I'appareil
des tuyauteries et de le vider complétement de 'eau qu’il contient.
Il ne suffit pas d’enlever simplement la pression dans la conduite, étant donné qu'il reste toujours
intérieurement de I'eau !
L’inverseur est déja équipé d’'un clapet de non-retour. Il est donc inutile d’en monter un externe. Le
raccordement hydraulique entre le inverter et I'électropompe ne doit pas avoir de dérivations. Le
tuyauterie doit avoir des dimensions appropriées a I'électropompe installée.
2.1.1 Installation avec pompe unique
La schématise l'installation hydraulique d’'une pompe avec convertisseur.

177
L
T > e
S~ 7
5 3 4
6 _ __'"I .I".I Parties composant le systeme
| | 8
7 ’_-.I 1 Vase d’expansion
~—~ar 2 Manométre
3,12 Clapet antiretour (en option)
4,11 Vanne a boisseau sphérique
59 Raccord avec attache rapide
6 Connexion électropompe
7 Connexion secteur
8 Convertisseur
10 Filtre
13 13 Electropompe
gz

Figure 1: Installation hydraulique

2.1.2 Installation multipompes
Nos systemes permettent de créer des groupes de surpression multipompes avec contréle coordonné entre tous les
convertisseurs. Le nombre maximum d’éléments qui peuvent étre connectés pour créer une installation multipompes
est de 8. Pour bénéficier des fonctions du contréle coordonné (multiconvertisseurs) il faut effectuer aussi les
connexions électriques nécessaires pour mettre les convertisseurs en communication voir par 0.
Un systeme a pompes multiples est principalement utilisé pour:
» Augmenter les prestations hydrauliques par rapport au dispositif simple
« Assurer la continuité du fonctionnement en cas de panne d’un dispositif
* Fractionner la puissance maximum

L’installation est créée de maniere analogue au systéme avec pompe unique : chaque pompe a le refoulement vers
son propre convertisseur et les sorties hydrauliques des convertisseurs aboutissent a un unique collecteur.

Le collecteur devra étre correctement dimensionné pour supporter le débit réalisé par les pompes que I'on compte
utiliser.

L’installation hydraulique doit étre réalisée de maniére la plus symétrique possible pour obtenir une charge
hydraulique uniformément répartie sur toutes les pompes.

Les pompes devront étre toutes identiques entre elles et les convertisseurs devront étre tous du méme modeéle et
connectés entre eux en configuration multi-convertisseurs.
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2.2 Connexions électriques

Le convertisseur est équipé de cables pour I'alimentation et pour la pompe respectivement indiqués par les étiquettes
LINE et PUMP. On accéde aux connexions électriques internes en enlevant les 4 vis qui se trouvent sur le couvercle.
Dans les borniers internes figurent les mémes mots LINE et PUMP que ceux qui sont appliqués sur les cables.

Avant d’effectuer n’importe quelle opération d’installation ou entretien, déconnecter le convertisseur du
secteur et attendre au moins 15 minutes avant de toucher les parties internes S’assurer que les valeurs
nominales de tension et fréquence du convertisseur correspondent bien a celles du secteur.

Pour améliorer 'immunité contre le bruit éventuellement propagé vers d’autres appareils, il est conseillé d’utiliser une
ligne électrique séparée pour I'alimentation du convertisseur.

L'installateur devra s’assurer que le systéme d'alimentation électrique est équipé d'une mise a la terre efficace
conformément a la Iégislation en vigueur.

S’assurer que toutes les bornes sont complétement serrées, en faisant particulierement attention a la borne
de terre. Contréler que les serre-cable sont bien serrés de maniére a maintenir I'indice de protection IP55.
Controler que tous les cables de connexion sont en parfait état et que leur gaine extérieure est intacte. Le moteur de
I'électropompe installée doit respecter les données du Tableau 2.

La connexion erronée des lignes de terre a une borne différente de la borne de terre peut
endommager irrémédiablement tout I'appareil !

La connexion erronée de la ligne d’alimentation sur les bornes de sortie destinées a la charge
peut endommager irrémédiablement tout I’appareil !

2.21 Connexion de la pompe pour les modeéeles M/T et T/T
La sortie pour I'électropompe est disponible sur le cable triphasé + terre indiqué par I'étiquette PUMP.
Le moteur de I'électropompe installée doit étre de type triphasé avec tension de 220-240V pour la typologie M/T et
380-480V pour la typologie T/T. Pour réaliser une connexion correcte des bobinages du moteur, respecter les
indications figurant sur la plaquette ou le bornier de I'électropompe.

2.2.2 Connexion de la pompe pour les modéles M/M
La sortie pour I'électropompe est disponible sur le cable monophasé + terre indiqué par I'étiquette PUMP.
Les convertisseurs de type DV peuvent étre connectés a des moteurs avec alimentation a 110-127V ou 220-240V.
Pour que dans un convertisseur DV on puisse utiliser la tension 220-240V pour le pilotage moteur, il faut utiliser une
alimentation avec une tension de la méme valeur.

Pour tous les convertisseurs M/M de taille 11 et 14 A, controler d’avoir configuré correctement la tension
du moteur utilisé voir par 5.2.5.

Les convertisseurs M/M avec taille 8,5 A peuvent étre connectés uniquement a des électropompes avec
moteur monophasé a 230V.

2.3 Branchement au secteur
ATTENTION : La tension de ligne peut varier quand I'électropompe est mise en fonction par le
convertisseur.
La tension sur la ligne peut subir des variations en fonction des autres dispositifs qui y sont connectés et
de la qualité de la ligne.
Il est recommandé d'effectuer l'installation selon les instructions du manuel conformément aux lois, directives et
réglements en vigueur sur le site d'utilisation et en fonction de l'application. Le produit en question contient un
convertisseur a l'intérieur duquel il y a des tensions et des courants continus avec des composants a haute fréquence.
Le disjoncteur différentiel qui protége linstallation doit étre correctement dimensionné suivant les caractéristiques
indiquées dans le Tableau 2a.

Typologie des courants de défaut a la terre possibles
. Interrupteur . Avec des .
Alternatif unipolaire Continu composants a
haute fréquence

Convertisseur d'alimentation v v v
monophasée
Convertisseur d'alimentation v v v v
triphasée

Tableau 3a: Typologie des courants de défaut a la terre possibles

Il est conseillé d'utiliser un disjoncteur différentiel protégé pour les typologies de convertisseurs T/T, également contre
les déclenchements intempestifs.
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Figure 2a: Exemple d'installation avec alimentation monophasée
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Figure 3b: Exemple d'installation avec alimentation triphasée

L’inverseur doit étre branché a un interrupteur principal qui interrompt tous les pdles d’alimentation. Lorsque
linterrupteur est en position ouverte, la distance de séparation de chaque contact doit respecter les indications

fournies dans le tableau 3.

Distance minimale entre les contacts de I'interrupteur d’alimentation

Alimentation 115 [V]

Alimentation 230 [V]

Distance minimale [mm]

>1,7

>3

>6,3

Tableau 4: Distance minimale entre les contacts de l'interrupteur d’alimentation

En cas e porolongement des cables du convertisseur, par exemple dans les alimentations d’électropompes

immergées, en cas de perturbations électromagnétiques, il est bon de:

Enterrer les cables.
Utiliser des cables blindés.
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Vérifier la mise a la terre et éventuellement ajouter une prise de terre a proximité immédiate de le inverter.

Installez un filtre antiparasite, contactez votre installateur/électricien de confiance.

Alimentation 400 [V]




FRANGCAIS

Pour un fonctionnement correct, le filtre de secteur doit étre installé a proximité de le inverter!

2.3.1 Connexion a I’alimentation pour les modéles M/T et M/M

Les caractéristiques de I'alimentation doivent pouvoir satisfaire ce qui est indiqué dans le Tableau 2.

La section, le type et la pose des cables pour I'alimentation du convertisseur et pour la connexion a I'électropompe
devront étre choisies conformément aux normes en vigueur.

Le Tableau 4 fournit une indication sur la section du cable a utiliser. Le tableau se référe aux cables en PVC avec 3
conducteurs (phase neutre + terre) et exprime la section minimum conseillée en fonction du courant et de la longueur
du céble.

Section du cable d’alimentation en mm?

10m 20m 30m 40 m 50 m 60 m 90 m 100m 120m m | 200 m
4A [ 15 [ 15 | 15 | 15 | 25 \\\\
8A | \\\\\\\\\\\\\\k\\\\\\ 16

Donnees relatlves aux cables en PVC avec 3 conducteurs (phase + neutre + terre)

Tableau 5: Section des cables d’alimentation pour convertisseur M/M et M/T

Le courant d’alimentation au convertisseur peut étre évalué en général (en réservant une marge de sécurité) comme
2,5 fois le courant qu’absorbe la pompe triphasée. Par exemple, si la pompe connectée au convertisseur absorbe 10
A par phase, les cables d’alimentation au convertisseur doivent étre dimensionnés pour 25A.

Bien que le convertisseur dispose déja de protections internes, il est conseillé d’installer un interrupteur
magnétothermique de protection de calibre adéquat.

2.3.2 Collegamento all’alimentazione per i modelli T/T

Les caractéristiques de I'alimentation doivent pouvoir satisfaire ce qui est indiqué dans le Tableau 2. La section, le
type et la pose des cables pour I'alimentation du convertisseur et pour la connexion a I'électropompe devront étre
choisies conformément aux normes en vigueur. Le Tableau 5 fournit une indication sur la section du céble a utiliser.
Le tableau se réfere aux cébles en PVC avec 4 conducteurs (3 phases + terre) et exprime la section minimum
conseillée en fonction du courant et de la longueur du cable.

Section du cable en mm?2

Données relatives aux cables en PVC avec 4 conducteurs (3 phases + terre)
10m 20m 30m 40 m 50 m 60 m 70 m 80 m 90 m 100 m 120 m 140 m 160 m 180 m | 200 m

4A 15115 |15 |15 |15 |15 |15 |15 | 25 | 25 | 25 | 25 4 4 4
8A 1,5 | 15 | 156 | 15 | 25 | 25 | 25 4 4 4 10 10
2A 1 15 | 15 | 25 | 25 4 4 4 10 10 10 10 16
16A | 25 | 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16
25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16
4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16
10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16
10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16
36A 1 10 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16
40A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
4A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
48A 1 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
52A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
56A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
60A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16

Tableau 6: Section du cable 4 conducteurs (3 phases + terre)

Le courant alimentant I'électropompe est indiqué en général dans les données de la plaquette du moteur. Le courant
d’alimentation au convertisseur peut étre évalué en général (en réservant une marge de sécurité) comme 1/8 en plus
par rapport au courant qu’absorbe la pompe. Bien que le convertisseur dispose déja de protections internes, il est
conseillé d’'installer un interrupteur magnétothermique de protection de calibre adéquat. En cas d'utilisation de toute la
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puissance disponible, pour connaitre le courant a utiliser pour le choix des cables et de la protection
magnétothermique, on peut se référer au Tableau 5.

2.3.3 Connexion des entrées utilisateur
Dans les convertisseurs de type M/T et T/T, la mise sous tension des entrées peut étre faite en courant continu ou
alternatif a 50-60 Hz. Dans le type M/M I'entrée peut étre activée uniquement par un contact libre de potentiel inséré
entre les deux broches. Ci-aprés, schéma de connexion et caractéristiques électriques des entrées.

Schéma de connexion des entrées utilisateur

Type Nom connecteur | Broche Utilisation
convertisseur
Borne alimentation : + 12V CC — 50 mA
Borne de connexion entrée I3

Borne de connexion entrée 12

Borne de connexion commun 13 — 12
Borne de connexion entrée 11

Borne de connexion commun I1

Borne de connexion : GND

Borne alimentation : + 12V CC — 50 mA
Borne de connexion entrée 13

Borne de connexion entrée 12

Borne de connexion commun 13 — 12
Borne de connexion entrée 11

Borne de connexion commun 11

Borne de connexion : GND

M/T J6

N[O |W(IN[—

T/T J7

N[OOI |WIN|(—~

Borne de connexion entrée 11
Borne de connexion : GND

M/M J2

N|[—

Tableau 7: Connexion des entrées
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Ex. Utilisation de I'entrée du flotteur M/M
Lorsque I'entrée est activée, I'électropompe est bloquée et "F1" apparait sur I'afficheur

Pilotage avec contact libre de potentiel

ca
a

7

I

Ex. Utilisation de I'entrée du flotteur M/T e T/T

Lorsque I'entrée est activée, I'électropompe est bloquée et "F1" apparait sur I'afficheur

Pilotage avec contact libre de potentiel

g000o0od

|~

]

Pilotage avec tension extérieure

0000000

Ex. Utilisation de I'entrée de pression auxiliaire M/T et T/T
Lorsque I'entrée est activée, la pression de régulation devient "P1"

Pilotage avec contact libre de potentiel

0000000

- .~

Pilotage avec tension extérieure

0o0ooaa

Ex. Utilisation de I'entrée de désactivation M/T et T/T
Lorsque l'entrée est activée, I'électropompe est bloquée et "F3" apparait sur I'afficheur

Pilotage avec contact libre de potentiel

0000000

I

Pilotage avec tension extérieure

)

0000000

Les fonctions activées dans les exemples ci-dessus se réferent aux conditions de réglage d'usine des

entrées.

Figure 4: Connexion des entrées

111




FRANGCAIS

Caractéristiques des entrées pour convertisseur type M/T et T/T

Entrées DC [V] Entrées AC 50-60 Hz [Vrms]
Tension minimum d’allumage [V] 8 8
Tension maximum d’arrét [V] 2 1,5
Tension maximum admissible [V] 36 24
Courant absorbé a 12V [mA] 3,3 3,3

N.B. Les entrées sont pilotables a n’importe quelle polarité (positive ou négative par rapport a leur retour de masse)

Tableau 8: Caractéristiques des entrées

2.3.4 Connexion des sorties utilisateur
Les sorties utilisateur sont disponibles uniquement dans les typologies de convertisseur M/T et T/T.
Ci-aprés, schéma de connexion et caractéristiques électriques des entrées.

Schéma de connexion des sorties utilisateur
Typ_e Nom Broche Sortie
convertisseur | connecteur
1-2 Out 1
M/T J13 3-4 Out 2
1-2 Out 1
T J6 3.4 Out 2

Tableau 9: Connexion des sorties

0000

02
| O1

Figure 5: Connexion des sorties

Caractéristiques des contacts de sortie

Type de contact

NO

Tension max. admissible [V]

250

Courant max. admissible [A]

5 ->charge résistive
2,5 -> charge inductive

Tableau 10: Caractéristiques des contacts de sortie

2.3.5

Connexion du capteur de pression redondant

Connexion du capteur redondant

Type Nom connecteur
convertisseur
M/T J8
T/T J10
M/M J6

Tableau 11: Connexion du capteur de pression redondant

2.3.6 Connexion de la communication multiconvertisseurs
La communication multiconvertisseurs s’effectue a I'aide des connecteurs indiqués dans le tableau 11.

La connexion doit étre effectuée en connectant entre eux les broches correspondantes sur les convertisseurs

différents (ex. broche 1 du convertisseur A sur broche 1 du convertisseur B etc.).

Il est recommandé d’utiliser un céble torsadé et blindé. Le blindage doit étre connecté des deux cbtés a la broche
centrale du connecteur. Longueur maximale recommandée du cable de communication entre deux inverseurs L : 5m.
Longueur totale maximale recommandée (somme des longueurs de tous les cables de communication) : 20m.
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Schéma de connexion de la communication
multiconvertisseurs
Type Nom connecteur
convertisseur
M/T J2
TIT J3
M/M J1

Tableau 12: Connexion de la communication multiconvertisseurs

Figure 6: Exemple de branchement de la communication a inverseurs multiples avec 4 dispositifs

Figure 7: Ne pas effectuer de branchements en boucle
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Figure 8: Ne pas effectuer de branchements en étoile

Figure 9: Ne pas laisser les cébles branchés a une seule extrémité

2.4 Configuration de l'inverseur intégré
Le systéme est configuré par le constructeur de telle maniére qu’il réponde a la plupart des cas d’installation, c’est-
a-dire:
¢ Fonctionnement a pression constante;
¢ Point de paramétrage (valeur de la pression constante voulue):  SP = 3.0 bar

e Réduction de la pression pour le redémarrage: RP = 0.5 bar
e Fonction Anti-cycling: Disabilitata
¢ Fonction Antigel: Activée

Tous ces paramétres, ainsi que bien d’autres, peuvent étre réglés par l'utilisateur. Les autres modalités de
fonctionnement ainsi que les options accessoires sont multiples. Les différents paramétrages possibles et la
disponibilité des canaux d’entrée et de sortie configurables permettent d’adapter le fonctionnement de I'inverseur aux
exigences des différentes installations.

La définition des parametres SP et RP fournit la valeur suivante de la pression a laquelle le systéme démarre:
Pstart = SP - RP Exemple: 3.0 — 0.5 = 2.5 dans la configuration par défaut

Le systeme ne fonctionne pas si I'utilisateur se trouve a une hauteur supérieure a I'équivalent en métres-colonne-
eau de Pstart (considérer 1 bar = 10 m env.) : pour la configuration par défaut, si I'utilisateur se trouve a 25 m de
haut au moins, le systéme ne démarre pas.

2.5 Amorcgage

A chaque allumage, le systéme contrdle la présence d’eau en refoulement pendant les 10 premiéres secondes.

Si un débit d’eau est détecté au refoulement, la pompe est considérée comme étant amorcée et son travail régulier
commence. Si par contre aucun débit régulier n’est détecté au refoulement, le systeme demande la confirmation pour
entrer dans la procédure d’amorgage et montre la fenétre pop-up de la figure:
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Dry Fun
= &
Escape First
prirning

Figure 10: Premier amorcage

“ o«

En appuyant sur on confirme de ne pas vouloir faire démarrer la procédure d’amorgage et le produit reste en
alarme en sortant de la fenétre pop-up.

En appuyant sur “+” la procédure d’amorgage commence : la pompe démarre et reste allumée pendant un temps
maximum de 2 minutes durant lequel le blocage de sécurité pour marche a sec n’intervient pas.

Dés que le produit détecte un débit régulier en refoulement, il sort de la procédure d’amorgage et commence son
fonctionnement régulier.

Si aprés ces 2 minutes, le systtme ne résulte pas encore amorceé, le convertisseur arréte la pompe et I'écran
repropose le méme message d’absence d’eau en permettant de répéter la procédure.

Un fonctionnement a sec prolongé peut endommager I’électropompe.

2.6 Fonctionnement

Lorsque I'électropompe est amorcée, le systtme commence son fonctionnement normal selon les parameétres
configurés : il démarre automatiquement lorsque le robinet est ouvert, il fournit de I'eau a la pression établie (SP), il
maintient la pression constante méme si d’autres robinets sont ouverts, il s’arréte automatiquement apres la période
de temps T2 lorsque les conditions d’arrét (T2 peut étre paramétré par I'utilisateur, valeur du fabricant 10 sec) sont
atteintes.

3 LE CLAVIER ET L'AFFICHEUR

RCTIvVeEDriver

000

Figure 11: Aspect de l'interface utilisateur

L'interface avec la machine consiste en un afficheur a leds 64 X 128 de couleur jaune sur fond noir et 5 boutons "MODE", "SET", "+",
" “RUN/STOP” voir Figure 9. L’afficheur montre les grandeurs et les états du convertisseur avec indications sur la fonctionnalité des
différents parameétres. Les fonctions des touches sont résumées dans le Tableau 12.

La touche MODE permet de passer aux options successives a l'intérieur du méme menu.
MODE Une pression prolongée pendant au moins 1 s permet de sauter a I'option de menu qui
précede.
SET La touche SET permet de sortir du menu actif.
— Diminue la valeur du paramétre actuel (s'il s’agit d’'un paramétre modifiable)
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+ Augmente la valeur du parameétre actuel (s’il s’agit d’'un paramétre modifiable)
RUN . . .
STOP Désactive le pilotage de la pompe

Tableau 13: Fonctions des touches

Une pression prolongée des touches +/- permet 'augmentation/diminution automatique du paramétre sélectionné.
Aprés plus de 3 secondes de pression de la touche +/- la vitesse d’augmentation/diminution automatique augmente.

A chaque pression de la touche + ou de la touche -, la grandeur sélectionnée est modifiée et enregistrée
immédiatement dans la mémoire permanente (EEprom). L’extinction méme accidentelle de la machine

@ dans cette phase n’entraine pas la perte du parametre qui vient d’étre saisi. La touche SET sert
uniquement a sortir du menu actuel et n’est pas nécessaire pour sauvegarder les modifications
effectuées. Uniquement dans des cas particuliers décrits dans le chapitre 6 certaines grandeurs sont
activées a la pression de « SET » ou « MODE ».

L'utilisateur peut quitter a tout moment une page, quelle qu’elle soit, et revenir a la page d’accueil, de 2 fagons :

e en appuyant sur la touche [SET]

e si 5 minutes se sont écoulées depuis la derniére pression d’une touche.

3.1 Menus
La structure compléte de tous les menus et de toutes les options qui les composent est indiquée dans le Tableau 14.
3.2 Acceés aux menus
De tous les menus on peut accéder aux autres menus a travers la combinaison de touches.
Du menu principal, on peut accéder aux autres menus par I'intermédiaire d’'un menu déroulant.

3.2.1 Acceés direct par combinaison de touches
On accede directement au menu désiré en pressant simultanément la combinaison de touches appropriée (par
exemple MODE SET pour entrer dans le menu Point de consigne) et on fait défiler les différentes options de menu
avec la touche MODE. Le Tableau 13 montre les menus accessibles par combinaisons de touches.

NOM DUMENU | TOUCHES D’ACCES DIRECT | [=VES D&
Utilisateur MODE Ala rf;i‘;u‘z de la
Afficheur SET — 2s

Point de consigne MODE  SET 2s
Manuel SET = = -+ 3s
Installateur MODE  SET = 3s
Assistance technique MODE  sET == 3s
Réinitialisa?ior? des valeurs SET + 2sa ,I’alluma.ge de
d’'usine I'appareil
Réinitialisation MODE  SET = == -+ 2s

Tableau 14: Acces aux menus

116



FRANCAIS

Menu réduit (visible)

Menu étendu (acceés direct ou mot de passe)

Menu Principal Menu Menu Afficheur | Menu Point de Menu Manuel Menu Menu Ass.
Utilisateur set-moins consigne set-plus-moins Installateur Technique
mode mode-set mode-set-moins | mode-set-plus
MAIN FR VF FP
(Page Principale) Fréquence Affichage du Fréquence
de rotation débit mode manuel
Sélection Menu VP TE VP RT
Pression Température Pression Sens
dissipateur de rotation
Cc1 BT Cc1
Courant de Température Courant de
phase pompe carte phase pompe
PO FF PO UN*
Puissance Historique Puissance Tension
absorbée par la erreurs et absorbée par la nominale
pompe alarmes pompe
PI CT RT
Histogramme Contraste Sens
de la puissance de rotation
SM VF
Afficheur de Affichage débit
systeme
VE HO AD
Informations Heures de Adresse
matériel et fonctionnement
logiciel
EN PR
Compteur Capteur de
d’énergie pression
redondant
SN
Nombre de
démarrages

IC
Convertisseur
config.

AY
Anticycling
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RF
Acquittement
Erreurs et
alarmes
PW
Modification Mot
de passe
* Parameétres présents uniquement sur convertisseur de type M/T et T/T
+ Parameétres présents uniquement sur convertisseur de type M/M
Tableau 15: Structure des menus
Légende
Couleurs pour identification Modification des paramétres dans les groupes multi-convertisseur

Ensemble des paramétres sensibles. Ces paramétres doivent étre alignés pour que le
systéme multi-convertisseur puisse partir. La modification d’un de ces paramétres sur
un convertisseur quelconque comporte l'alignement en automatique sur tous les
autres convertisseurs sans aucune demande.

Parametres dont on permet I'alignement de maniére facilitée par un seul
convertisseur en effectuant la propagation a tous les autres. Il est admis que les
parameétres soient différents d’un convertisseur a l'autre.

Parameétres de configuration significatifs seulement localement.

Paramétres en lecture uniquement.

3.2.2 Accés par nom a travers le menu déroulant
On accéde & la sélection des différents menus par leur nom. A partir du menu Principal on accéde & la sélection menu
en appuyant sur 'une des touches + ou —.
Dans la page de sélection des menus apparaissent les noms des menus auxquels on peut accéder et 'un des menus
apparait surligné par une barre (voir Figure 10). Avec les touches + et - on déplace la barre de surlignage jusqu’a
sélectionner le menu voulu et on y entre en pressant SET.

SELEZIONE MENU

FMENL PRIMCIFALE

MENU UTENTE
MENU MONITOR
cle. 43,0 HZ 3,0 bar

Figure 12: Sélection des menus déroulants

Les menus affichables sont PRINCIPAL, UTILISATEUR, AFFICHEUR, puis une quatriéme option, MENU ETENDU,
s'affiche; cette option permet d’augmenter le nombre des menus affichés. En sélectionnant MENU ETENDU une
fenétre pop-up s’affiche et demande de saisir une clé d’accés (MOT DE PASSE). La clé c’accés (MOT DE PASSE)
coincide avec la combinaison de touches utilisée pour I'accés direct et permet I'expansion de I'affichage des menus
du menu correspondant au mot de passe a tous ceux avec priorité inférieure.

L’ordre des menus est : Utilisateur, Afficheur, Point de consigne, Manuel, Installateur, Assistance technique.

Aprés avoir sélectionné une clé d’accés les menus débloqués restent disponibles pendant 15 minutes ou jusqu’a ce
qu’ils soient désactivés manuellement a travers I'option « Cacher menus avancés » qui apparait dans la sélection
menu quand on utilise une clé d’acces.

La Figure 11 montre un schéma du fonctionnement pour la sélection des menus.

Au centre de la page se trouvent les menus, de la droite on y arrive a travers la sélection directe par combinaison de
touches, de la gauche on y arrive a travers le systéme de sélection avec menu déroulant.
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—V ==

‘ Main Page ’

A& <—

Selection Menu

| Main Menu ‘ = a J Menu Direct access keys
A User Menu | =5 a — —~ | User Menu | Sl a
scroll |
V | Vonitorvenu | = (& ——— || montormenu | ——— | @ V¥
|Extended Ment | => (B
7 Setpoint MenU ||——_——1 a a
’ Insert Password to extend Selection Menu | | Manual Menu I - a V A
EVA EBV QBA |InsTo||erMenl‘J|<::l aav
|Tech.Ass. MenL‘1| — — a E A
| Main Menu | I Main Menu I | Main Menu |
User Menu User Menu User Menu
Monitor Menu Monitor Menu Monitor Menu
Setpoint Menu Setpoint Menu Setpoint Menu
Manual Menu Manual Menu Manual Menu
Reduced Menu Installer Menu Installer Menu
Reduced Menu Tech. Ass. Menu a MeﬂU exit
Reduced Menu
Figure 13: Schéma des accés possibles aux menus

3.3 Structure des pages de menu

A r'allumage quelques pages d’introduction s’affichent puis on passe & un menu principal.
Le nom de chaque menu quel qu’il soit apparaft toujours dans la partie haute de I'afficheur.
Le menu principal affiche toujours

Etat : état de fonctionnement (par ex. standby, go, erreur, fonctions entrées)

Fréquence : valeur en [HZz]

Pression : valeur en [bar] ou [psi] suivant 'unité de mesure configurée.

Suivant I'évenement qui se manifeste on peut voir s’afficher :

Indications de fault (erreurs)

Indications de warning (alarmes)

Indication des fonctions associées aux entrées

Icdnes spécifiques

Les conditions d’erreur ou d’état affichables dans la page principale sont énumérées dans le Tableau 15.

Conditions d’erreur et d’état

Identificateur Description

GO Electropompe allumée. Si le débit est nul, I'indication clignote

SB Electropompe éteinte

PH Blocage pour surchauffe pompe

BL Blocage pour absence d’eau

LP Blocage pour tension d’alimentation basse

HP Blocage pour tension d’alimentation interne élevée

EC Blocage di a un réglage erroné des paramétres

ocC Blocage pour surintensité dans le moteur de I'électropompe

OF Blocage pour surintensité dans les étages de sortie

SC Blocage pour court-circuit sur les phases de sortie

oT Blocage pour surchauffe des étages de puissance

OB Blocage pour surchauffe du circuit imprimé

BP1 Blocage pour erreur de lecture du capteur de pression interne
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BP2 Blocage pour erreur de lecture sur le capteur de pression redondant
NC Pompe non connectée
F1 Etat / alarme Fonction flotteur
F3 Ithat [/ alarme Fonction désactivation du systéme
F4 Ithat / alarme Fonction signal de basse pression
P1 Etat de fonctionnement avec pression auxiliaire 1
P2 Etat de fonctionnement avec pression auxiliaire 2
P3 Etat de fonctionnement avec pression auxiliaire 3
Iconﬁlj;;rgr.oavec Etat de fonctionnement en communication multi-convertisseur avec I'adresse indiquée
Icone C?Em' AVEC | Etat d’erreur de la communication dans le systéme multi-convertisseur
Ei Blocage pour erreur interne i-eme
Vi Blocage pour tension d'interne i-€me hors-tolérance
EY Blocage pour relevage de cycle anormal du systéme
EE Ecriture et relecture sur EEprom des réglages d’'usine
Alimentation Alarme pour absence de tension d’alimentation
absente

Tableau 16: Messages d’état et d’erreur dans la page principale

Les autres pages de menu varient avec les fonctions associées et sont décrites ci-aprés par typologie d’indication ou
réglage. Une fois entrés dans un menu quelconque, la partie basse de la page montre toujours une synthése des
parameétres principaux de fonctionnement (état de marche ou éventuelle erreur, fréquence activée et pression).

Cela permet d’avoir une vision constante des paramétres fondamentaux de la machine..

MENU UTENTE
FR Frequenza
di rotazione

43,0 HZ

GO 43,0HZ 3,0 bar

Figure 14: Affichage d’un parametre de menu

Indications dans la barre d’état en bas de chaque page
Identificateur _ Description
GO Electropompe allumée. Si le débit est nul, l'indication clignote
SB Electropompe éteinte
FAULT Présence d’'une erreur qui empéche le pilotage de I'électropompe

Tableau 17: Indications dans la barre d’état

Dans les pages qui montrent des parameétres on peut voir s’afficher : des valeurs numériques et des unités de mesure
de l'option actuelle, des valeurs d’autres parameétres liées a la configuration actuelle, une barre graphique, des listes ;
voir Figure 12.

Pour préserver I'écran, 10 min aprés la derniére pression d’un bouton I'image affichée disparait et I'économiseur
d’écran s’affiche. |l éteint tous les pixels de I'écran et un algorithme les allume de fagon aléatoire.

3.4 Blocage de la configuration des paramétres par mot de passe

Le convertisseur a un systeme de protection par mot de passe. Si I'on saisit un mot de passe, les paramétres du
convertisseur seront accessibles et visibles mais il ne sera pas possible de les modifier, a 'exception uniquement des
parameétres SP, P1, P2, P3, RP, FP, LA, CT.

Les parametres SP, P1, P2, P3 sont limités a leur tour par SX (SX est subordonné au mot de passe). Le systéme de
gestion du mot de passe se trouve dans le menu « assistance technique » et se gére a I'aide du parameétre PW, voir
paragraphe 6.6.20 .

3.5 Activation désactivation moteur

Une fois la premiére configuration exécutée a l'aide de l'assistant logiciel, la touche [RUN/STOP] peut étre utilisée
pour désactiver et réactiver le pilotage du moteur. Lors de la pression de la touche [RUN/STOP], l'icone relative a la
touche enfoncée est affichée. Lorsque I'état désactivé/activé change, I'icbne change d’aspect. Si l'inverseur est en
fonction (DEL verte ON et DEL jaune ON) ou s’il est arrété (DEL verte OFF et DEL jaune ON), le pilotage du moteur
peut étre désactivé en appuyant pendant 2 secondes sur la touche [RUN/STOP].
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Lorsque l'inverseur est désactivé, la DEL jaune clignote et la DEL verte est toujours éteinte.
Pour réactiver le pilotage de la pompe, il suffit d’appuyer une fois encore pendant 2 secondes sur la touche
[RUN/STOP]. La touche [RUN/STOP] peut uniquement désactiver le convertisseur, ce n’est pas une commande de
marche. L’état de marche est décidé uniquement par les algorithmes de réglage ou par les fonctions du convertisseur.
La fonction de la touche est active dans toutes les pages.

4 SYSTEME MULTI-CONVERTISSEUR

4.1 Introduction aux systémes multi-convertisseur
Par systeme multi-convertisseur on entend un groupe de pompage formé d’'un ensemble de pompes dont les
refoulements refluent sur un collecteur commun. Chaque pompe du groupe est raccordée a son convertisseur et les
convertisseurs communiquent entre eux a travers la connexion spéciale (Link).
Le nombre maximum d’éléments pompe-convertisseur que I'on peut insérer pour former le groupe est 8.
Un systeme multi-convertisseur est utilisé principalement pour :

o Augmenter les performances hydrauliques par rapport au convertisseur

e Assurer la continuité de fonctionnement en cas de panne d’'une pompe ou d’un convertisseur

e Fractionner la puissance maximum

4.2 Réalisation d’une installation multi-convertisseur

Les pompes, les moteurs et les convertisseurs qui composent l'installation doivent étre identiques entre eux.
L’installation hydraulique doit étre réalisée de maniére la plus symétrique possible pour réaliser une charge
hydraulique uniformément répartie sur toutes les pompes.

Les pompes doivent étre toutes connectées a un seul collecteur de refoulement.

Puisque les capteurs de pression se trouvent chacune a l'intérieur du corps plastique, il faut faire attention
a ne pas interposer des clapets antiretour entre un convertisseur et l'autre, autrement les convertisseurs
peuvent lire des pressions différentes entre eux et donner comme résultat une lecture moyenne faussée et
une régulation anormale.

modéle, par ailleurs, pour chaque couple convertisseur pompe il faudra avoir les éléments suivants

@ Pour le fonctionnement du groupe de surpression les convertisseurs doivent étre du méme type et
identiques:

le type de pompe et le moteur
les raccordements hydrauliques
la fréquence nominale

la fréquence minimum

la fréquence maximum

4.2.1 Communication
Les convertisseurs communiquent entre eux a travers la connexion a 3 fils dédiée.
Pour la connexion consulter le par 2.3.6.

4.2.2 Capteur redondant dans des installations multiconvertisseurs
Pour utiliser les fonctions de contrdle de la pression avec capteur distant, le capteur peut étre connecté a I'un des
inverseurs présents. On peut connecter également plusieurs capteurs de pression redondants jusqu'a un par
convertisseur. En cas de présence de plusieurs capteurs, la pression de réglage sera la moyenne de tous les
capteurs connectés. Afin que le capteur de pression redondant puisse étre visible pour les autres convertisseurs, il est
nécessaire d’avoir connecté et configuré correctement la communication multiconvertisseurs sur tous et que le
convertisseur auquel il est connecté est allumé.

4.2.3 Connexion et configuration des entrées photo-couplées

Les entrées du convertisseur sont photo-couplées, voir par.0 et 0 cela signifie que l'isolation galvanique des entrées
par rapport au convertisseur est garantie, et elles servent a activer les fonctions flotteur, pression auxiliaire,
désactivation systéme, basse pression en aspiration. La fonction Paux, si elle est activée, réalise une surpression de
l'installation a la pression sélectionnée, voir par. 6.6.13.3. Les fonctions F1, F3, F4 réalisent un arrét de la pompe pour
3 causes différentes voir par. 6.6.15.2, 6.6.15.4, 6.6.15.5.

Quand on utilise un systéme multiconvertisseur, les entrées doivent étre utilisées en prenant les précautions
suivantes:

e les contacts qui réalisent les pressions auxiliaires doivent étre reportés en paralléle sur tous les
convertisseurs de maniere que le méme signal arrive sur tous les convertisseurs.

e les contacts qui réalisent les fonctions F1, F3, F4 peuvent étre connectés soit avec des contacts
indépendants pour chaque convertisseur, soit avec un seul contact reporté en paralléle sur tous les
convertisseurs (la fonction est activée uniquement sur le convertisseur auquel arrive la commande).
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Les parameétres de configuration des entrées I1, 12, I3, 14 font partie des parametres sensibles, la configuration de I'un
de ces parameétres sur un convertisseur quelconque, comporte I'alignement automatique sur tous les convertisseurs.
Comme la configuration des entrées sélectionne, en plus du choix de la fonction, aussi le type de polarité du contact,
on trouvera obligatoirement la fonction associée au méme type de contact sur tous les convertisseurs. Pour la raison
susdite, quand on utilise des contacts indépendants pour chaque convertisseur (pouvant étre utilisé pour les fonctions
F1, F3, F4), ils doivent tous avoir la méme logique pour les différentes entrées avec le méme nom ; c’est-a-dire que
pour une méme entrée, on utilise pour tous les convertisseurs soit des contacts normalement ouverts, soit des
contacts normalement fermés.

4.3 Parameétres liés au fonctionnement multi-convertisseur

Les paramétres affichables au menu, dans I'optique du multi-convertisseur, peuvent étre classés selon les typologies
suivantes :
e Paramétres en lecture uniguement
e Paramétres avec signification locale
e Paramétres de configuration systéme multi-convertisseur qui peuvent étre subdivisés a leur tour en
o Parameétres sensibles
o Paramétres avec alignement facultatif

4.3.1 Paramétres intéressants pour le multi-convertisseur

4.3.1.1 Paramétres avec signification locale
Il s’agit de parameétres qui peuvent étre différents entre les divers convertisseurs et dans certains cas, il est
nécessaire qu'ils soient différents. Pour ces paramétres il n’est pas permis d’aligner automatiquement la configuration
entre les différents convertisseurs. Dans le cas par exemple d’attribution manuelle des adresses, celles-ci devront
obligatoirement étre différentes I'une de l'autre. Liste des paramétres avec signification locale au convertisseur:

s CT Contraste

% FP Fréquence d’essai du mode manuel
%+ RT Sens de rotation

< AD Adresse

“ IC Configuration de réserve

<+ RF Réinitialisation erreurs et alarmes

4.3.1.2 Parameétres sensibles

Il s’agit de paramétres qui doivent nécessairement étre alignés sur toute la chaine pour des raisons de régulation.
Liste des parametres sensibles:

= SP Pression de consigne = T1 Temps d’extinction aprés le signal de basse pression
= P1 Pression auxiliaire entrée 1 = T2 Temps d’extinction

= P2 Pression auxiliaire entrée 2 = Gl Gain intégral

= P3 Pression auxiliaire entrée 3 = GP Gain proportionnel

= SX Point de consigne maximum = |1 Configuration entrée 1

= FN Fréquence nominale = |2 Configuration entrée 2

= RP Diminution de pression pour redémarrage = 13 Configuration entrée 3

= ET Temps d’échange = OD Type d’installation

= NA Nombre de convertisseurs actifs = PR Capteur de pression redondant
= NC Nombre de convertisseurs simultanés = AY Anti-court-cycle

= CF Fréquence de la portante = PW Configuration mot de passe

= TB Temps de marche a sec =

Alignement automatique des paramétres sensibles

Quand un systéeme multi-convertisseur est détecté, un contréle est effectué sur la congruence des paramétres
configurés. Si les parameétres sensibles ne sont pas alignés entre tous les convertisseurs, sur I'afficheur de chaque
convertisseur apparait un message demandant si I'on désire propager a tout le systéme la configuration de ce
convertisseur particulier. Si 'on accepte, les paramétres sensibles du convertisseur sur lequel on a répondu a la
question sont distribués a tous les convertisseurs de la chaine.

Durant le fonctionnement normal, la modification d’'un paramétre sensible sur un convertisseur comporte I'alignement
automatique du paramétre sur tous les autres convertisseurs sans demander de confirmation.

@ L’alignement automatique des paramétres sensibles n’a aucun effet sur tous les autres types de
parametres.
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4.3.1.3 Parameétres avec alignement facultatif
Il s’agit de paramétres pour lesquels le non-alignement entre les différents convertisseurs est toléré. A chaque
modification de ces paramétres, arrivés a la pression de SET ou MODE, le dispositif demande si propager la
modification a toute la chaine en communication. De cette maniére, si la chaine est identique dans tous ses éléments,
on évite de devoir régler les mémes données sur tous les convertisseurs.
Liste des parametres avec alignement facultatif:

> LA Langue

» RC Courant nominal

» MS Systéme de mesure

> FL Fréquence minimale

» FS Fréquence maximum

> UN Tension nominale pompe
» SF Fréquence de démarrage
» ST Temps de démarrage

» AC Accélération

> AE Antiblocage

> AF Antigel

> O1 Fonction sortie 1

» 02 Fonction sortie 2

4.4 Premiére mise en marche d’un systéme multiconvertisseur

Effectuer les branchements électriques et hydrauliques de tout le systéme comme décrit au par 2.2. et au par. 4.2.
Allumer un convertisseur a la fois et configurer les paramétres comme décrit au chap.5 en faisant attention avant
d’allumer un convertisseur, que les autres sont complétement éteints.

Une fois que tous les convertisseurs ont été configurés un par un, il est possible de les allumer tous en méme temps.

4.5 Régulation multi-convertisseur

Quand on allume un systéeme multi-convertisseur, I'attribution des adresses se fait en automatique et a travers un
algorithme un convertisseur est nommé leader de la régulation. Le leader décide la fréquence et I'ordre de démarrage
de chaque convertisseur qui fait partie de la chaine.

La modalité de régulation est séquentielle (les convertisseurs démarrent un a la fois). Quand les conditions de
démarrage se vérifient, le premier convertisseur démarre, quand il est arrivé a sa fréquence maximum, le successif
démarre puis ainsi de suite pour tous les autres. L’ordre de démarrage n’est pas nécessairement croissant suivant
'adresse de la machine, mais il dépend des heures de travail effectuées, voir ET: Temps d’échange par. 6.6.9.

Quand on utilise la fréquence minimum FL et qu’il 'y a qu’un seul convertisseur en marche, des surpressions
peuvent se produire. La surpression suivant les cas peut étre inévitable et peut se vérifier a la fréquence minimum
quand la fréquence minimum par rapport a la charge hydraulique réalise une pression supérieure a celle désirée Dans
le multi-convertisseur cet inconvénient reste limité a la premiére pompe qui démarre car pour les autres le principe est
le suivant : quand la pompe précédente est arrivée a la fréquence maximum, la successive démarre a la fréquence
minimum et la fréquence de la pompe se régule a la fréquence maximum. En diminuant la fréquence de la pompe qui
se trouve au maximum (évidemment jusqu’'a la limite de sa fréquence minimum) on obtient un croisement de
démarrage des pompes, qui tout en respectant la fréquence minimum, ne génére pas de surpression.

4.5.1 Attribution de I'ordre de démarrage
A chaque allumage du systéme, un ordre de démarrage est associé a chaque convertisseur. Sur la base de cet ordre,
les convertisseurs démarrent 'un apres l'autre.
L’'ordre de démarrage est modifié durant I'utilisation suivant les besoins par les deux algorithmes suivants:
o Atteinte du temps maximum de travail
¢ Atteinte du temps maximum d’inactivité

4.5.1.1 Temps maximum de travail
Sur la base du paramétre ET (temps maximum de travail), chaque convertisseur a un compteur du temps de marche,
et suivant celui-ci, 'ordre de démarrage se met a jour suivant I'algorithme ci-aprés:
- sion a dépassé au-moins la moitié de la valeur d’ET, I'échange de priorité s’active a la premiere extinction du
convertisseur (échange au standby).
- sion atteint la valeur d’ET sans aucun arrét, le convertisseur s’éteint inconditionnellement et se porte dans la
condition de priorité minimum de redémarrage (échange durant la marche).

Si le parameétre ET (temps maximum de travail), est mis a 0, on a I'’échange a chaque redémarrage.

Voir ET: Temps d’échange par.6.6.9.
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4.5.1.2 Atteinte du temps maximum d’inactivité

Le systéme multi-convertisseur dispose d’'un algorithme antistagnation qui a comme objectif de maintenir I'efficacité
des pompes et I'intégrité du liquide pompé. Il fonctionne en permettant une rotation dans I'ordre de pompage de
maniére a ce que toutes les pompes fournissent au moins une minute de débit toutes les 23 heures. Cela se vérifie
quelle que soit la configuration du convertisseur (« enable » ou réserve). L’échange de priorité prévoit que le
convertisseur arrété depuis 23 heures soit porté a la priorité maximum dans I'ordre de démarrage. Cela comporte que
si un débit est requis par I'installation, c’est le premier qui se met en marche. Les convertisseurs configurés comme
réserve ont la priorité sur les autres. L’algorithme termine son action quand le convertisseur a fourni au moins une
minute de débit. Quand lintervention de la fonction antistagnation est terminée, si le convertisseur est configuré
comme réserve, il est reporté a la priorité minimum de maniére a le préserver de 'usure.

4.5.2 Réserves et nombre de convertisseurs qui participent au pompage
Le systéme multi-convertisseur lit combien d’éléments sont en communication et appelle ce nombre N.
Suivant les paramétres NA et NC il décide combien et quels convertisseurs doivent travailler a un certain moment.
NA représente le nombre de convertisseurs qui participent au pompage. NC représente le nombre maximum de
convertisseurs qui peuvent travailler simultanément.
Si dans une chaine il y a NA convertisseurs actifs et NC convertisseurs simultanés avec NC inférieur a NA, cela
signifie qu’'on aura au maximum le démarrage simultané de NC convertisseurs et que ces convertisseurs
s’échangeront entre NA éléments. Si un convertisseur est configuré comme le premier de réserve, il sera mis en
dernier dans I'ordre de démarrage, donc par exemple si jai 3 convertisseurs et que I'un d’eux est configuré comme
réserve, la réserve partira comme troisieme élément, si par contre je configure NA=2 la réserve ne démarrera pas a
moins d’une erreur sur I'un des deux actifs. Voir aussi I'explication des paramétres
NA: Convertisseurs actifs par.6.6.8.1;
NC: Convertisseurs simultanés par. 6.6.8.2;
IC: Configuration de la réserve 6.6.8.3.

5 MISE EN MARCHE ET MISE EN SERVICE

5.1 Opérations de premiére mise en marche

Aprés avoir correctement effectué les opérations de montage de l'installation hydraulique et électrique voir chap.2, et
apres avoir lu tout le manuel, on peut fournir 'alimentation au convertisseur.

Au premier allumage, puis au redémarrage en cas de réinitialisation des valeurs d’usine, un assistant logiciel est
proposé pour faciliter le réglage des parameétres les plus importants. Tant que la procédure de I'assistant logiciel ne
sera pas terminée, le démarrage de la pompe ne sera pas possible.

Faire attention aux éventuelles limitations de I'électropompe comme la limite de fréquence minimum ou
le temps maximum de marche a sec et effectuer les éventuels réglages nécessaires.

Les étapes décrites ci-aprés sont valables aussi bien dans le cas d’installation avec un seul convertisseur que dans
une installation multi-convertisseur. Pour les installations multi-convertisseur il faut d’abord connecter les capteurs et
les cables de communication puis allumer un convertisseur a la fois en effectuant les opérations de premiére mise en
marche pour chaque convertisseur. Une fois que tous les convertisseurs sont configurés on peut alimenter tous les
éléments du systéme multi-convertisseur.

Une configuration erronée du moteur électrique en étoile ou en triangle peut causer
’lendommagement du moteur.

5.2 Assistant logiciel
L’assistant logiciel fournit une procédure d’aide pour le réglage des principaux paramétres nécessaires a un
premier démarrage du convertisseur. Le résume pour chaque type de convertisseur la séquence des
parameétres a configurer.

Assistant logiciel

Type M/M Type M/M taille 8,5A Type MIT et TIT
tailles 11A et 14A toutes les tailles

LA LA LA

MS MS MS

SP SP SP

FN FN FN

UN RC RC

RC RT

Tableau 18: Assistant logiciel
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Durant la procédure les touches [+] et [-] servent a la configuration des différentes valeurs. La touche [MODE] sert a
accepter la valeur configurée et a passer a I'étape suivante. Quand on maintient la pression sur la touche mode
pendant plus d’1 seconde, I'assistant revient a la page précédente.

5.2.1 Réglage de la langue LA
Sélectionner la langue du menu que I'on souhaite utiliser. Voir par. 6.2.6.

5.2.2 Réglage du systéme de mesure MS
Sélectionner le systeme d’affichage de I'unité de mesure que 'on souhaite utiliser pour les valeurs a I'écran. Voir
par.6.5.9.

5.2.3 Réglage du point de consigne de pression SP
Régler la valeur de consigne de pression de l'installation. Voir par.6.3.1

5.2.4 Réglage de la fréquence nominale de la pompe FN
Sélectionner la fréquence nominale de I'électropompe que I'on souhaite utiliser. L’assistant logiciel mesure
la fréquence de secteur a I'entrée du convertisseur et sur la base de celle-ci propose une valeur pour FN.
L'utilisateur devra programmer cette valeur suivant les recommandations du constructeur de
I'électropompe. Voir par. 6.5.3.

Une configuration erronée de la fréquence de travail de [Iélectropompe peut endommager
I'électropompe proprement dite et générer des erreurs "OC" et "OF".

5.2.5 Réglage de la tension nominale de la pompe UN
Ce paramétre est présent uniquement sur les convertisseurs de type M/M taille 11 et 14 A.
Sélectionner la tension nominale de I'électropompe que I'on souhaite utiliser. L’assistant logiciel mesure la tension de
secteur a I'entrée du convertisseur et sur la base de celle-ci propose une valeur pour UN. L'utilisateur devra
programmer cette valeur suivant les recommandations du constructeur de I'électropompe. Voir par. 6.5.4.

5.2.6 Réglage du courant nominal RC
Régler la valeur de courant nominal de I'électropompe que I'on souhaite utiliser. Voir par. 6.5.1.

Un réglage erroné de RC peut générer les erreurs "OC" et "OF" et causer la non-intervention de la
protection ampérométrique en permettant une charge supérieure au seuil de sécurité du moteur ce qui
provoque 'endommagement de ce dernier.

5.2.7 Réglage du sens de rotation RT
Ce paramétre est présent dans toutes les tailles des convertisseurs de type M/T et T/T.
Arrivés au réglage de RT, il faudra démarrer la pompe et contréler le sens de rotation correct de I'axe.
Dans cette phase on utilise la touche RUN/STOP pour démarrer et arréter la pompe. La premiére pression de la
touche fait démarrer la pompe, la pression suivante en provoque I'arrét. Durant cette phase, le temps maximum
d’allumage continu autorisé est de 2 min., passé ce délai il y a une extinction automatique (analogue a 'arrét a l'aide
de la touche RUN/STOP). Durant cette phase les touches + et — permettent d’inverser le sens de rotation du moteur.
En cas de pompe de surface avec sens de rotation visible:
e démarrer la pompe
o contrdler le sens de rotation et le changer si nécessaire
e arréter la pompe
e appuyer sur mode pour confirmer les paramétrages effectués et faire démarrer I'application
En cas de pompe immergée:
e ouvrir une vanne (ne pas en changer jusqu’a la fin de la procédure)
e démarrer la pompe
e noter le sens de rotation utilisé et la fréquence réalisée (paramétre FR en haut sur le c6té droit dans I'écran
d’assistance 6/6)
e changer le sens de rotation
e noter le sens de rotation utilisé et la fréquence réalisée (paramétre FR en haut sur le c6té droit dans I'’écran
d’assistance 6/6)
fermer la vanne
évaluer les deux cas examiner et régler le sens de rotation qui donne la fréquence FR la plus basse
e appuyer sur mode pour confirmer les réglages effectués et lancer le fonctionnement normal

5.2.8 Configuration d’autres paramétres
Une fois que la premiére mise en marche a été effectuée, on peut modifier aussi les autres paramétres
préconfigurés suivant les besoins en accédant aux différents menus et en suivant les instructions pour chaque
parameétre (voir chapitre 6). Les plus courants peuvent étre : pression de redémarrage, gains de régulation Gl et
GP, fréquence minimum FL, temps d’absence eau TB etc.
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5.3 Résolution des problémes typiques de la premiére mise en service

Anomalie

Causes possibles

Solutions

L’afficheur indique
BL

1) Absence d’eau.

2) Pompe non amorcée

3) Sélection d'un point de
consigne trop éleve pour la
pompe.

4) Sens de rotation inversé.
5) Configuration erronée du
courant de la pompe RC(*).
6) Fréquence maximum trop
basse

1-2) Amorcer la pompe et vérifier qu’il n’y a pas d’air dans
la conduite. Contréler que l'aspiration ou les éventuels
filtres ne sont pas bouchés. Contrdler que la conduite de la
pompe au convertisseur ne présente pas de ruptures ou
graves fuites.

3) Abaisser le point de consigne ou utiliser une pompe
adaptée aux besoins de l'installation.

4) Contrdler le sens de rotation (voir par. 6.5.2).

5) Configurer correctement le courant de la pompe RC(*)
(voir par.6.5.1).

6) Augmenter si possible la FS (voir par. 6.6.6).

L’afficheur indique
OF

1) Absorption excessive.
2) Pompe bloquée.

3) Pompe qui absorbe
beaucoup de courant au
démarrage.

1) Contréler le type de connexion étoile ou triangle.
Contréler que le moteur n’absorbe pas un courant
supérieur au courant max. pouvant étre fourni par le
convertisseur. Contréler que toutes les phases du moteur
sont connectées.

2) Controler que la roue ou le moteur ne sont pas bloqués
ou freinés par des corps étrangers. Contréler la connexion
des phases du moteur.

3) Diminuer le paramétre accélération AC (voir par.
6.6.11).

L’afficheur indique
ocC

1) Courant de la pompe
configurée de maniére
erronée (RC)

2) Absorption excessive.

3) Pompe bloquée.

4) Sens de rotation inversé.

1) Configurer RC selon le courant correspondant au type
de connexion étoile ou triangle indiqué sur la plaquette du
moteur (voir par. 6.5.1)

2) Controler que toutes les phases du moteur sont
connectées.

3) Controler que la roue ou le moteur ne sont pas bloqués
ou freinés par des corps étrangers.

4) Controler le sens de rotation (voir par. 6.5.2)

L’afficheur indique

1) Tension de secteur basse
2) Chute excessive de tension

1) Controler la présence d’'une tension de secteur correcte.
2) Contréler la section des cables d’alimentation

LP sur la ligne (voir par. 2.3).
. Pr_essmn c!e_ A Diminuer la fréquence minimum de fonctionnement FL (si
régulation supérieure | Valeur de FL trop élevée. l'électropompe le permet)
SP pomp p .
L’afficheur indique - S’assurer des bonnes conditions du moteur et contréler les
Court-circuit entre les phases . .
SC connexions vers ce dernier.
La pompe ne s’arréte 1) Régulation de la pression 1) Corriger Gl et GP (voir par. 6.6.4 et 6.6.5)
jamais. instable T o

L’afficheur indique :
Presser + pour
propager cette config

Un convertisseur ou plus ont
les paramétres sensibles non
alignés.

Presser la touche + sur le convertisseur duquel on est sdr
que la configuration des parameétres est la plus récente et
la plus correcte.

Le systéme
multiconvertisseurs
ne démarre pas et
communique que le
firmware est
incompatible

Firmwares non alignés sur la
méme version sur tous les
convertisseurs

Effectuer la procédure automatique de mise a jour entre
convertisseurs voir par 9.2

Le systéme
multiconvertisseurs
ne démarre pas et
communique que les
produits sont
incompatibles

Produits de type ou taille
différente mis en
communication entre eux

Se procurer des convertisseurs du méme type ou taille
pour créer des systémes multiconvertisseurs voir par. 4.2.

* Seulement pour convertisseurs de type M/ Tet T/ T

Tableau 19: Résolution des problemes
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6 SIGNIFICATION DES DIVERS PARAMETRES

6.1 Menu Utilisateur

Du menu principal en pressant la touche MODE (ou en utilisant le menu de sélection ou en pressant + ou - ), on
accéde au MENU UTILISATEUR. A lintérieur du menu, toujours en pressant la touche MODE, les grandeurs
suivantes s’affichent 'une aprés l'autre.

6.1.1 FR: Affichage de la fréquence de rotation
Fréquence de rotation actuelle a laquelle I'électropompe est pilotée en [Hz].

6.1.2 VP: Affichage de la pression
Pression de l'installation mesurée en [bar] ou [psi] suivant le systeme de mesure utilisé.

6.1.3 C1: Affichage du courant de phase
Courant de phase de I'électropompe en [A].
En cas de dépassement du courant maximum autorisé, la valeur du courant affichée a I'’écran commencera a clignoter
entre affichage normal et inversé. Cette représentation indique une condition de préalarme qui annonce l'intervention
probable de la protection contre la surintensité sur le moteur. Dans ce cas, il est bon de contrdler la configuration du
courant maximum de la pompe RC voir par. 6.5.1 et les connexions a I'électropompe.

6.1.4 PO: Affichage de la puissance absorbée
Affichage de la puissance absorbée par la ligne d’alimentation en [kW].

6.1.5 PI: Histogramme de la puissance
Affiche un histogramme de la puissance distribuée sur 5 barres verticales. L’histogramme indique le temps durant
lequel la pompe a été allumée et un niveau de puissance donné. L’axe horizontal comprend les barres a différents
niveaux de puissance; I'axe vertical représente le temps durant lequel la pompe a été allumée au niveau de puissance
spécifique (% de temps par rapport au total).
Un encadré avec l'indication « S » figure sous le nom PI. Cette valeur représente le pourcentage d’économie obtenu
par rapport a une pompe analogue qui n’est pas équipée d’inverseur.
La réinitialisation du compteur des heures partielles comporte aussi la réinitialisation de I'histogramme des heures.

LISER MEMLI
T 12 183028 12

Pl _EE

SE 0,0 Hz 2,0 bar

Figure 15: Histogramme de puissance

6.1.6 SM: Afficheur de systéme
Il affiche I'état du systéme quand on est en présence d’une installation multi-convertisseur. Si la communication n’est
pas présente, une icOne représentant la communication absente ou interrompue s’affiche. S’il y a plusieurs
convertisseurs connectés entre eux, une icone s’affiche pour chacun d’eux. L’icone a le symbole d’'une pompe et sous
celle-ci apparaissent des caracteres d’état de la pompe.
Suivant I'état de fonctionnement I'afficheur montre ce gu’illustre le Tableau 19.

Affichage du systéme
Etat Icone Information d’état sous I'icone
Convertisseur Symbole de la pompe qui Fréquence exprimée en trois chiffres
en marche tourne
Convertisseur Symbole de la pompe SB
en standby statique
Convertisseur Symbole de la pompe E
en erreur statique
Inverter Symbole de la pompe D
disabilitato statique
. R si I'électropompe est éteinte ;
Inverseur en Symbole de la pompe a ) Lo
. . s 3 fréquence appliquée si la pompe
réserve partie supérieure colorée
tourne déja

Tableau 20: Visualisation de I'afficheur de systéeme SM
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Pour réserver plus de place a l'affichage du systeme, au lieu du nom du parameétre SM est affiché le mot
« systeme » centré sous le nom du menu.

6.1.7 VE: Affichage de la version
Version de matériel et de logiciel équipant I'appareil.

Pour les versions 2.0.0 et les versions ultérieures du firmware, les points suivants s'appliquent:
Sur cette page suivant le préfixe S : les 5 derniers chiffres du numéro de série unique attribué pour la connectivité
sont affichés. Le numéro de série complet peut étre affiché en appuyant sur la touche "+".

6.2 Menu Afficheur

Du menu principal en maintenant enfoncées simultanément pendant 2 s les touches « SET » et « - » (moins) ou en
utilisant le menu de sélection ou en pressant + ou -, on accede au MENU AFFICHEUR.

A P'intérieur du menu, en pressant la touche MODE, les grandeurs suivantes s’affichent 'une aprés I'autre.

6.2.1 VF: Affichage du débit
Afficher les deux états possibles du débit : « présent » et « absent ».
Si le convertisseur travaille dans un systéme multiconvertisseurs le débit affiché représente le débit du systéme.
Durant le fonctionnement multiconvertisseurs le débit local est indiqué dans le rectangle en bas a gauche par les
lettres
“P” = présent
‘A” = absent
Si l'inverseur est en fonctionnement simple, il affiche uniquement le débit relevé par son propre capteur ore.

6.2.2 TE: Affichage de la température des étages finaux de puissance
6.2.3 BT: Affichage de la température de la carte électronique

6.2.4 FF: Affichage de I'historique des erreurs
Affichage chronologique des erreurs qui se sont vérifiées durant le fonctionnement du systéeme.
Sous le symbole FF apparaissent deux numéros x/y qui indiquent, respectivement, x I'erreur affichée et y le nombre
total d’erreurs présentes ; a droite de ces nombres apparait une indication sur le type d’erreur affichée.
Les touches + et — font défiler la liste des erreurs : En pressant la touche « - » on remonte en arriére jusqu’a la plus
vieille erreur, en pressant la touche « + » on se déplace en avant jusqu’a I'erreur la plus récente.

| fault sono visualizzati in ordine cronologico a partire da quello comparso piu indietro nel tempo x=1 a quello piu
recente x=y. Il numero massimo di fault visualizzabili & 64; arrivati a tale numero si inizia a sovrascrivere i piu vecchi.
A coté du type d’erreur apparait également I'heure d’allumage relative a I'apparition de I'erreur en question.

Cette option de menu affiche la liste des erreurs mais ne permet pas la réinitialisation. La réinitialisation peut étre faite
uniqguement avec la commande spécifique depuis I'option RF du MENU ASSISTANCE TECHNIQUE.

Ni la réinitialisation manuelle, ni I'extinction de I'appareil, ni le rétablissement des valeurs d’'usine, n’effacent I'histoire
des erreurs ; celle-ci ne peut étre effacée qu’avec la procédure décrite plus haut.

6.2.5 CT: Contraste afficheur
Régle le contraste de I'afficheur.

6.2.6 LA: Langue

Affichage dans I'une des langues suivantes:

1- ltalien

2- Anglais

3- Francgais

4- Allemand

5- Espagnol

6- Hollandais

7- Suédois

8- Turc

9- Slovaque

10- Roumain

11- Tchéque

12- Polonais

13- Portugais

14- Finlandais

15- Ukrainien

16- Russe

17- Grec

18- Arabe
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Lorsque la valeur est modifiée, le symbole du paramétre commence a clignoter et indiquer que la valeur a changé. La
modification ne sera appliquée qu’aprés la pression sur [SET] ou [MODE] ou le changement de menu. Si aucune
touche n’est appuyée aprés avoir modifié le parameétre et que le systéeme quitte la page suite a la temporisation, la
modification ne sera pas appliquée.

6.2.7 HO: Heures de fonctionnement
Indique sur deux lignes les heures d’allumage du convertisseur et les heures de travail de la pompe

6.2.8 EN: Compteur de I’énergie absorbée
Indique sur deux lignes I'énergie totale absorbée et I'énergie partielle. L’énergie totale est un nombre qui grandit
toujours durant la vie de la machine et ne peut jamais étre mis a zéro. L’énergie partielle est un compteur d’énergie
réinitialisable par I'utilisateur. Le compteur partiel peut étre mis a zéro en appuyant sur la touche [-] pendant 5 s.
La réinitialisation du compteur des heures partielles comporte aussi la réinitialisation de I'histogramme des heures.

6.2.9 SN: Nombre de démarrages
Indique le nombre de fois que le convertisseur a fait démarrer I'électropompe.

6.3 Menu Point de consigne

Depuis le menu principal, maintenir enfoncées simultanément les touches « MODE » et « SET » jusqu’a ce que « SP
» s’affiche (ou utiliser le menu de sélection en pressant + ou -).

Les touches « + » et « - » permettent respectivement d’augmenter et de diminuer la valeur de surpression de
l'installation. Pour sortir du menu actuel et revenir au menu principal presser SET.

Depuis ce menu, on configure la pression a laquelle on souhaite faire travailler I'installation.

La pression de régulation peut étre paramétrée suivant les indications figurant dans le tableau 2.

Chaque page de ce menu comprend, a gauche, un encadré indiquant la valeur de SX (voir parag. 6.5.10). Si la
pression paramétrée dépasse la valeur de SX, I'encadré clignote pour indiquer que la valeur saisie sera limitée par
SX.

6.3.1 SP: Réglage de la pression de consigne
Pression a laquelle l'installation est mise en pression si aucune fonction de régulation de pression auxiliaire n’est
active.

6.3.2 Configuration des pressions auxiliaires
Le convertisseur a la possibilité de varier la pression de consigne en fonction de I'état des entrées.
Sur les convertisseurs de type M/T et T/T, on peut configurer jusqu’a 3 pressions auxiliaires pour un total de 4 points
de consigne différents.
Sur les convertisseurs de type M/M, on peut configurer une pression auxiliaire pour un total de 2 points de consigne
différents.
Pour les connexions électriques voir paragraphe 2.3.3, pour les configurations logicielles voir paragraphe 6.6.15.

Dans le cas de plusieurs fonctions pression auxiliaire, associées a plusieurs entrées, actives en méme
temps, le convertisseur réalisera la pression la plus basse parmi toutes celles qui sont activées.

6.3.2.1 P1: Configuration de la pression auxiliaire 1
Pression a laquelle I'installation est mise en pression si la fonction pression auxiliaire sur I'entrée 1 est activée.

6.3.2.2 P2: Configuration de la pression auxiliaire 2
Pression a laquelle l'installation est mise en pression si la fonction pression auxiliaire sur I'entrée 2 est activée. 2.
Non disponible sur convertisseur de type M/M.

6.3.2.3 P3: Configuration de la pression auxiliaire 3
Pression a laquelle l'installation est mise en pression si la fonction pression auxiliaire sur I'entrée 3 est activée. 3.
Non disponible sur convertisseur de type M/M.

En plus de la pression sélectionnée (SP, P1, P2, P3) la pression de redémarrage de la pompe est liée
aussi a RP. RP exprime la diminution de pression, par rapport a « SP » (ou a une pression aucxiliaire si
activée), qui cause le redémarrage de la pompe.

Exemple : SP = 3,0 [bar] ; RP = 0,5 [bar] ; aucune fonction pression auxiliaire active :
Durant le fonctionnement normal l'installation est a la pression de 3,0 [bar].
Le redémarrage de I'électropompe a lieu quand la pression descend sous 2,5 [bar].

la sélection d’une pression (SP, P1, P2, P3) trop élevée par rapport aux performances de la pompe,
peut causer de fausses erreurs d’'absence eau BL; dans ces cas-la abaisser la pression sélectionnée ou
utiliser une pompe adaptée aux exigences de l'installation.
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6.4 Menu Manuale
Depuis le menu principal, maintenir enfoncées simultanément les touches « SET », « + » et « - » jusqu’a ce que « FP
» s’affiche (ou utiliser le menu de sélection en pressant + ou -).
Le menu permet d’afficher et de modifier différents paramétres de configuration : la touche MODE permet de faire
défiler les pages de menu, les touches « + » et « - » permettent respectivement d’augmenter et de diminuer la valeur
du parameétre. Pour sortir du menu actuel et revenir au menu principal presser SET.

A Tlintérieur du mode manuel, indépendamment du paramétre affiché, il est toujours possible d’exécuter
les commandes suivantes:

Démarrage temporaire de I’électropompe

La pression simultanée des touches MODE et “+” provoque le démarrage de la pompe a la fréquence FP et I'état de
marche persiste tant que la pression est maintenue sur les deux touches.

Quand la commande pompe ON ou pompe OFF est activée, I'afficheur le communique.

Démarrage de la pompe

La pression simultanée des touches MODE, “-” et “+” pendant 2 secondes provoque le démarrage de la pompe a la
fréquence FP. L’état de marche persiste jusqu’a ce que I'on appuie sur la touche SET. La pression successive de
SET comporte la sortie du menu manuel.

Quand la commande pompe ON ou pompe OFF est activée, 'afficheur le communique.

Si la pompe est pilotée manuellement et qu’aucun débit n’est relevé pendant 2 min, la protection contre le
fonctionnement a sec est enclenchée et la pompe s’éteint. L'écran affiche alors I'erreur BL.

Inversion du sens de rotation
Quand on presse simultanément sur les touches SET et — pendant au moins 2 secondes, I'électropompe change le
sens de rotation. La fonction est active méme avec le moteur allumé. Non disponile sur un inverseur de type M/M.

6.4.1 FP: Configuration de la fréquence d’essai
Affiche la fréquence d’essai en [Hz] et permet de la configurer avec les touches « + » et « - » .
La valeur par défaut est Fn — 20 % et peut étre configurée entre FL et FS.

6.4.2 VP: Affichage de la pression
Pression de l'installation mesurée en [bar] ou [psi] suivant le systeme de mesure choisi

6.4.3 C1: Affichage du courant de phase
Courant de phase de I'électropompe en [A].
En cas de dépassement du courant maximum autorisé, la valeur du courant affichée a I'écran commencera a clignoter
entre affichage normal et inversé. Cette représentation indique une condition de préalarme qui annonce l'intervention
probable de la protection contre la surintensité sur le moteur. Dans ce cas, il est bon de contrdler la configuration du
courant maximum de la pompe RC voir par. 6.5.1 et les connexions a |'électropompe.

6.4.4 PO: Affichage de la puissance fournie
Affichage de la puissance absorbée par la ligne d’alimentation en [kW].

6.4.5 RT: Réglage du sens de rotation
Ce paramétre est présent uniquement sur les convertisseurs de type M/T et T/T.
Si le sens de rotation de I'électropompe n’est pas correct, il est possible de l'inverser en modifiant ce paramétre. A
l'intérieur de cette option de menu, en pressant les touches + et —, les deux états possibles « 0 » ou « 1 » s’activent et
s’affichent. La séquence des phases est affichée dans la ligne de commentaire. La fonction est active méme avec le
moteur en marche. S’il n’est pas possible d’observer le sens de rotation du moteur une fois en mode manuel,
procéder de la fagon suivante :

Faire démarrer la pompe a la fréquence FP (en pressant MODE et + ou MODE + -)
Ouvrir un robinet et observer la pression

Sans modifier le puisage, modifier le paramétre RT et observer a nouveau la pression.
Le paramétre RT correct est celui qui réalise une pression plus élevée.

6.4.6 VF: Affichage du débit
Voir paragraphe 6.2.1.

o 0O O O

6.5 Menu Installateur

Depuis le menu principal, maintenir enfoncées simultanément les touches « MODE », « SET » et « - » jusqu’a ce que
« RC » s’affiche (ou utiliser le menu de sélection en pressant + ou -). Le menu permet d’afficher et de modifier
différents parametres de configuration : la touche MODE permet de faire défiler les pages de menu, les touches « + »
et « - » permettent respectivement d’augmenter et de diminuer la valeur du parametre. Pour sortir du menu actuel et
revenir au menu principal presser SET.
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6.5.1 RC: Configuration du courant nominal de I’électropompe

Courant nominal absorbé par I'électropompe en Amperes (A).
Insérer 'absorption déclarée par le constructeur sur la plaquette de I'électropompe.
Lorsque la valeur est modifiée, le symbole du paramétre commence a clignoter et indiquer que la valeur a changé. La
modification ne sera appliquée qu’aprés la pression sur [SET] ou [MODE] ou le changement de menu. Si aucune
touche n’est appuyée aprés avoir modifié le paramétre et que le systéeme quitte la page suite a la temporisation, la
modification ne sera pas appliquée.
Dans le cas de convertisseur de type M/T et T/T faire attention au type de connexion utilisé pour les bobinages.
Si le paramétre configuré est inférieur a la valeur correcte, pendant le fonctionnement on verra s’afficher
I'erreur « OC » dés que le courant configuré sera dépassé pendant un certain temps.
Si le paramétre programmé est supérieur au parameétre qui convient, la protection ampéremétrique intervient
de maniére impropre au-dela du seuil de sécurité du moteur.

6.5.2 RT: Réglage du sens de rotation
Ce paramétre est présent uniquement sur les convertisseurs de type M/T et T/T.
Si le sens de rotation de I'électropompe n’est pas correct, il est possible de l'inverser en modifiant ce paramétre. A
l'intérieur de cette option de menu, en pressant les touches + et —, les deux états possibles « 0 » ou « 1 » s’activent et
s’affichent. La séquence des phases est affichée dans la ligne de commentaire. La fonction est active méme avec le
moteur en marche. S'’il n’est pas possible d’'observer le sens de rotation du moteur, procéder de la fagon suivante:

o Ouvrir un robinet et observer la fréquence.

o Sans modifier le puisage, modifier le paramétre RT et observer a nouveau la fréquence FR.

o Le parametre RT correct est celui qui exige, dans la méme condition de puisage, une fréquence FR plus
basse.

ATTENTION : pour certaines électropompes il peut arriver que la fréquence ne varie pas de beaucoup dans les deux
cas et qu’il soit donc difficile de comprendre quel est le bon sens de rotation. Dans ces cas-la, on peut répéter I'essai
décrit ci-dessus mais au lieu d’'observer la fréquence, on peut essayer en observant le courant de phase absorbé
(paramétre C1 dans le menu utilisateur). Le paramétre RT correct est celui qui demande, pour le méme puisage, un
courant de phase C1 plus bas.

6.5.3 FN: Configuration de la fréquence nominale
Ce parameétre définit la fréquence nominale de I'électropompe et la valeur peut étre comprise entre un minimum de 50
[Hz] et un maximum de 200 [Hz]. ].Dans le cas de convertisseur de type M/M le réglage de FN peut étre 50 ou 60 Hz.
En pressant les touches « + » ou « - » on sélectionne la fréquence désirée a partir de 50 [Hz].
Les valeurs de 50 et 60 [Hz] étant les plus courantes, leur sélection est privilégiée : configurant une valeur de
fréquence quelconque, quand on arrive a 50 ou 60 [Hz], 'augmentation ou la diminution s’arrétent ; pour modifier la
fréquence d’'une de ces deux valeurs, il faut relacher chaque touche et presser la touche « + » ou « - » pendant au
moins 3 secondes.

Lorsque la valeur est modifiée, le symbole du paramétre commence a clignoter et indiquer que la valeur a changé. La
modification ne sera appliquée qu’aprés la pression sur [SET] ou [MODE] ou le changement de menu. Si aucune
touche n’est appuyée aprés avoir modifié le parameétre et que le systéeme quitte la page suite a la temporisation, la
modification ne sera pas appliquée.

6.5.4 UN: Configuration de la tension nominale
Ce paramétre est présent uniquement sur les convertisseurs de type M/M de taille 11 et 14 [A].
Il définit la tension nominale de I'électropompe et peut étre configuré sur deux valeurs possibles:
110/127 V
220/240 V

6.5.5 OD: Typologie d’installation
Valeurs possibles 1 et 2 suivant installation rigide et installation élastique.
Le convertisseur quitte I'usine avec la modalité 1 adéquate a la plus grande partie des installations. En présence
d’oscillations sur la pression que I'on ne parvient pas a stabiliser en intervenant sur les parameétres Gl et GP, passer a
la modalité 2.

IMPORTANT: Dans les deux configurations, les valeurs des parameétres de régulation GP et Gl changent aussi. De
plus, les valeurs de GP et Gl configurées dans la modalité 1 sont contenues dans une mémoire
différente des valeurs de GP et Gl configurées dans la modalité 2. Par conséquent, la valeur par
exemple de GP de la modalité 1, quand on passe a la modalité 2, est remplacée par la valeur de GP
de la modalité 2, mais est conservée et on la retrouve si 'on retourne dans la modalité 1. Une méme
valeur lue sur I'afficheur a une importance différente dans I'une ou l'autre modalité, parce que
l'algorithme de contréle est différent.
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6.5.6 RP: Configuration de la diminution de pression pour redémarrage
Ce paramétre exprime la diminution de pression, par rapport a valeur de SP qui provoque le redémarrage de la
pompe.
Par exemple si la pression de consigne est de 3,0 [bar] et RP est 0,5 [bar] le redémarrage s’effectue a 2,5 [bar].
Normalement RP peut étre configuré entre un minimum de 0,1 et un maximum de 5 [bar]. Dans des conditions
particuliéres (dans le cas par exemple d’un point de consigne plus bas que le RP proprement dit) il peut étre
automatiquement limité.
Pour faciliter I'utilisateur, dans la page de configuration de RP apparait également surlignée sous le symbole RP, la
pression effective de redémarrage voir Figure 14.

MENU INSTALLATORE
R P Pressione
di ripartenza

|
BE®M0,5 bar
SB

0,0HZ 3,1 bar

Figure 16: Configuration de la pression de redémarrage

6.5.7 AD: Configuration adresse
Prend une signification uniquement en connexion multi-convertisseur. Configure I'adresse de communication a
attribuer au convertisseur. Les valeurs possibles sont : automatique (par défaut), ou adresse attribuée manuellement.
Les adresses configurées manuellement, peuvent prendre des valeurs de 1 a 8.
Il nN’est pas permis de configurer des adresses identiques.
Cette situation rend la communication impossible entre les inverseurs. Elle génére une erreur signalée par un E
clignotant a la place de I'adresse de la machine.
Si l'attribution choisie est automatique, a chaque fois que I'on allume le systéme il est attribué des adresses qui
peuvent étre différentes de la fois précédente, mais cela n’a pas de conséquence sur le fonctionnement correct.

6.5.8 PR: Capteur de pression distant
Le capteur doit étre connecté a I'entrée spécifique (Voir par. 2.3.5).Le paramétre PR permet de sélectionner un
capteur de pression a distance. La configuration par défaut est capteur absent.
Quand le capteur est activé, I'écran affiche une icbne représentant un capteur stylisé avec un P a l'intérieur.
Le capteur de pression a distance fonctionne en synergie avec le capteur interne et fait en sorte que la pression ne
descende jamais en dessous de la pression du setpoint aux deux points de l'installation (capteur interne et capteur a
distance), ce qui permet de compenser les éventuelles pertes de charge.
REMARQUE: pour maintenir la pression de setpoint sur le point comportant une pression mineure, la pression du
second point pourra étre plus élevée que la pression de setpoint.

Configuration du capteur de pression redondant
Valeur PR Indication a I'écran Fond d’échelle [bar] Fond d’échelle [psi]
0 Absente
1 Huba 501 25 bar 25 363

Tableau 21: Configuration du capteur de pression redondant

@ La pression de consigne est indépendante du type de capteur de pression déporté sélectionné..

6.5.9 MS: Systéme de mesure
Configure le systéme d'unités de mesure entre international et anglo-américain. Les grandeurs affichables sont
indiquées dans le Tableau 21: Systeme d’unité de mesure Systéme d’unité de mesure.

Unités de mesure affichées
Grandeur Unité de mesure Unité de mesure
internationale anglo-américain
Pression bar psi
Température °C °F

Tableau 22: Systéme d’unité de mesure

6.5.10 SX: Point de consigne maximum
Configure la valeur maximale que peut prendre n’importe lequel des points de consigne SP, P1, P2, P3 (P2 et P3 sont
disponibles uniqguement sur convertisseur de type MT et T/T).
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6.6 Menu Assistance technique
Depuis le menu principal, maintenir enfoncées simultanément les touches « MODE », « SET » et « - » jusqu’a ce que
« TB » s’affiche (ou utiliser le menu de sélection en pressant + ou -). Le menu permet d’afficher et de modifier
différents parametres de configuration : la touche MODE permet de faire défiler les pages de menu, les touches « + »
et « - » permettent respectivement d’'augmenter et de diminuer la valeur du parametre. Pour sortir du menu actuel et
revenir au menu principal presser SET.

6.6.1 TB: Temps de blocage absence d’eau

La configuration du temps d’attente du blocage absence eau permet de sélectionner le temps (en secondes) utilisé
par le convertisseur pour signaler 'absence d’eau de I'électropompe.

La variation de ce paramétre peut devenir utile si 'on constate un retard entre le moment ou I'électropompe est
allumée et le moment ou le débit commence effectivement. Un exemple peut étre celui d’une installation ou le conduit
d’aspiration de I'électropompe est particulierement long et présente quelques petites fuites. Dans ce cas, il peut se
produire que le conduit en question se vide, méme si 'eau ne manque pas, et que I'électropompe emploie un certain
temps pour se recharger, fournir le débit et mettre sous pression l'installation.

6.6.2 T1: Temps d’extinction aprés le signal de basse pression
Configure le temps d’extinction du convertisseur a partir de la réception du signal de basse pression (voir
Configuration de la détection de basse pression par.6.6.15.5). Le signal de basse pression peut étre regu sur chacune
des 3 entrées en configurant I'entrée comme il se doit (voir Configuration des entrées numériques auxiliaires IN1, IN2,
IN3 par 6.6.15).
T1 peut étre réglé entre 0 et 12 s. La valeur d'usine est de 2 s..

6.6.3 T2: Retard d’extinction
Configure le retard avec lequel le convertisseur doit s’éteindre a partir du moment ou les conditions d’extinction sont
atteintes : surpression de linstallation et débit inférieur au débit minimum.
T2 peut étre réglé entre 2 et 120 s. La valeur d’'usine est de 10 s.

6.6.4 GP: Coefficient de gain proportionnel

Le terme proportionnel en général doit étre augmenté pour des systémes caractérisés par une certaine élasticité
(conduites en PVC et larges) et diminué en cas d’installations rigides (conduites en fer et étroites).

Pour maintenir constante la pression dans l'installation, le convertisseur réalise un contrdle de type Pl sur I'erreur de
pression mesurée. En fonction de cette erreur, le convertisseur calcule la puissance a fournir a I'électropompe. Le
comportement de ce contréle dépend des parameétres GP et Gl configurés. Pour répondre aux divers comportements
des différents types d’installations hydrauliques ou le systéme peut travailler, le convertisseur permet de sélectionner
des parametres différents de ceux configurés d’usine. Pour la quasi totalité des installations, les paramétres GP
et Gl d’usine sont ceux optimaux. Toutefois, si des probléemes de régulation se présentent, on peut intervenir sur
ces configurations.

6.6.5 GI: Coefficient de gain intégral
En présence de grandes chutes de pression avec I'augmentation subite du débit ou d’une réponse lente du
systéme, augmenter la valeur de GIl. Par contre, en cas d’oscillations de pression autour de la valeur de
consigne, diminuer la valeur de GI.

Un exemple typique d’installation dans laquelle il est nécessaire de diminuer la valeur de Gl est celle ou
le convertisseur se trouve loin de I'électropompe. Cela a cause de la présence d'une élasticité
hydraulique qui influence le contrdle Pl et, par conséquent, la régulation de la pression.

IMPORTANT: Pour obtenir des réglages de pression satisfaisants, en général on doit intervenir a la fois sur GP et
sur Gl.

6.6.6 FS: Fréquence maximum de rotation
Configuration de la fréquence de rotation de la pompe.
Impose une limite maximum au nombre de tours et peut étre configurée entre FN et FN - 20%.
FS permet, dans n’importe quelle condition de régulation, que I'électropompe ne soit jamais pilotée a une fréquence
supérieure a celle configurée.
FS peut étre redimensionnée automatiquement aprés la modification de FN, quand la relation indiquée ci-dessus n’est
pas vérifiée (ex. si la valeur de FS est inférieure a FN — 20 %, FS sera redimensionnée a FN - 20 %).

6.6.7 FL: Fréquence minimum de rotation
Avec FL on définit la fréquence minimum a laquelle faire tourner la pompe. La valeur minimum admissible est 0 [HZz],
la valeur maximum est 80 % de Fn ; par exemple, si Fn = 50 [Hz], FL peut étre réglée entre 0 Hz et 40 [Hz].
FL peut étre redimensionnée automatiquement aprés la modification de FN, quand la relation indiquée ci-dessus n’est
pas vérifiée (ex. sila valeur de FL est supérieure de 80 % a la FN configurée, FL sera redimensionnée a 80 % de FN).

@ Configurer une fréquence minimum conformément a ce qui est requis par le constructeur de la pompe.
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Le convertisseur ne pilotera pas la pompe a une fréquence inférieure a FL, cela signifie que si la pompe
a la fréquence FL génére une pression supérieure au point de consigne, on aura une surpression dans
l'installation.

6.6.8 Configuration du nombre de convertisseurs et des réserves

6.6.8.1 NA: Convertisseurs actifs

Configure le nombre maximum de convertisseurs qui participent au pompage.

Peut prendre des valeurs entre 1 et le nombre de convertisseurs présents (max. 8). La valeur par défaut pour NA est
N, c’est-a-dire le nombre de convertisseurs présents dans la chaine ; cela signifie que si on insére ou enléve des
convertisseurs de la chaine, NA prend toujours une valeur égale au nombre de convertisseurs présents détectés
automatiquement. En configurant une valeur différente de N, on fixe sur le nombre configuré, le nombre maximum de
convertisseurs qui peuvent participer au pompage. Ce parameétre sert dans le cas ou il y a une limite de pompes que
'on peut ou veut garder allumées ou si I'on veut garder un ou plusieurs convertisseurs comme réserve (voir IC:
Configuration de la réserve par. 6.6.8.3 et les exemples ci-aprés). Dans cette méme page de menu on peut voir (sans
pouvoir les modifier) aussi les deux autres paramétres du systéme liés a celui-ci, a savoir N, nombre de
convertisseurs présents lu en automatique par le systéme, et NC, nombre maximum de convertisseurs simultanés.

6.6.8.2 NC: Convertisseurs simultanés

Configure le nombre maximum de convertisseurs qui peuvent travailler simultanément.

Peut prendre des valeurs entre 1 et NA. Par défaut, NC prend la valeur NA, cela signifie que quelle que soit la
variation de NA, NC prend la valeur de NA. En configurant une valeur différente de NA, on s’éloigne de NA et on fixe
sur le nombre configuré, le nombre maximum de convertisseurs simultanés. Ce paramétre sert dans les cas ou on a
une limite de pompes que I'on veut ou que I'on peut garder allumées (voir IC: Configuration de la réserve par. 6.6.8.3
et les exemples qui suivent). Dans cette méme page de menu on peut voir (sans pouvoir les modifier) aussi les deux
autres parametres du systéme liés a celui-ci, a savoir N, nombre de convertisseurs présents lu en automatique par le
systeme, et NA, nombre de convertisseurs actifs.

6.6.8.3 IC: Configuration de la réserve
Configure le convertisseur comme automatique ou réserve. S’il est configuré sur auto (par défaut) le convertisseur
participe au pompage normal, s’il est configuré comme réserve, on lui associe la priorité minimum de démarrage,
c’est-a-dire que le convertisseur sur lequel est effectué cette configuration partira toujours en dernier. Si on configure
un nombre de convertisseurs actifs inférieur d’'une unité par rapport au nombre de convertisseurs présents et qu'on
configure un élément comme réserve, I'effet obtenu est que, en I'absence d’inconvénients, le convertisseur de réserve
ne participe pas au pompage régulier ; par contre si 'un des convertisseurs qui participent au pompage a une panne
(coupure d’alimentation, intervention d’une protection etc.), le convertisseur de réserve se met en marche.
L’état de configuration « réserve » est visible de la fagon suivante : dans la page SM, la partie supérieure de l'icbne
apparait colorée ; dans les pages AD et principale, l'icbne de la communication représentant I'adresse du
convertisseur apparait avec le numéro sur fond coloré. Les convertisseurs configurés comme réserve peuvent étre
aussi plus d’un a I'intérieur d’un systéme de pompage.
Les convertisseurs configurés comme réserve méme s'ils ne participent pas au pompage normal sont quand méme
maintenus en pleine efficacité par l'algorithme d’antistagnation. L’algorithme antistagnation une fois toutes les 23
heures s’occupe d’échanger la priorité de démarrage et d’accumuler au moins une minute continue de débit a chaque
convertisseur. Cet algorithme vise a éviter la dégradation de I'eau a I'intérieur de la roue et a maintenir les organes
mobiles en bon état de marche ; il est utile pour tous les convertisseurs et en particulier pour les convertisseurs
configurés comme réserve qui dans les conditions normales ne travaillent pas.

6.6.8.4 Exemples de confuguration pour les systémes multi-inverseur
Exemple 1 :
Un groupe de pompage composé de 2 convertisseurs (N=2 détecté automatiquement) dont 1 configuré actif (NA=1),
un simultané (NC=1 ou NC=NA puisque NA=1) et un comme réserve (IC=réserve sur un des deux convertisseurs).
L’effet que I'on aura est le suivant : le convertisseur non configuré comme réserve partira et travaillera tout seul
(méme s’il ne parvient pas a soutenir la charge hydraulique et que la pression réalisée est trop basse). S’il tombe en
panne le convertisseur de réserve se met en marche.

Exemple 2:
Un groupe de pompage composé de 2 convertisseurs (N=2 détecté automatiquement) ou tous les convertisseurs sont

actifs et simultanés (configurations d’usine NA=N et NC=NA ) et un comme réserve (IC=réserve sur un des deux
convertisseurs). L’effet que 'on aura est le suivant : le convertisseur qui n’est pas configuré comme réserve part
toujours en premier, si la pression réalisée est trop basse le deuxiéeme convertisseur configuré comme réserve part a
son tour. De cette maniere, on cherche toujours et dans tous les cas a préserver [l'utilisation d’un convertisseur en
particulier (celui qui est configuré comme réserve), mais celui-ci peut servir de secours en cas de besoin en présence
d’une charge hydraulique supérieure.
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Exemple 3:
Un groupe de pompage composé de 6 convertisseurs (N=6 détecté automatiquement) dont 4 configurés actifs
(NA=4), 3 simultanés (NC=3 ) et 2 comme réserve (IC=réserve sur un deux convertisseurs).
L’effet que I'on aura est le suivant : 3 convertisseurs au maximum partiront simultanément. Le fonctionnement des 3
qui peuvent travailler simultanément s’effectuera par roulement entre 4 convertisseurs de maniere a respecter le
temps maximum de ftravail de chaque ET. Si I'un des convertisseurs actifs tombe en panne, aucune réserve ne
s’active car on ne peut avoir plus de trois convertisseurs en marche a la fois (NC=3) et de fait, trois convertisseurs
continuent a étre actifs. La premiéere réserve intervient des qu’'une panne se présente sur 'un des trois restants, la
deuxieme réserve entre en fonction quand un autre parmi les trois restants (réserve incluse) tombe en panne.

6.6.9 ET: Temps d’échange

Configure le temps maximum de travail continu d’'un convertisseur a I'intérieur d’'un groupe. Il a un sens seulement sur
les groupes de pompage avec convertisseur interconnectés entre eux (link). Le temps peut étre sélectionné entre 10 s
et 9 heures ou a 0 ; la configuration d’usine est de 2 heures.
Lorsque la valeur est modifiée, le symbole du paramétre commence a clignoter et indiquer que la valeur a changé. La
modification ne sera appliquée qu’aprés la pression sur [SET] ou [MODE] ou le changement de menu. Si aucune
touche n’est appuyée aprés avoir modifié le parameétre et que le systeme quitte la page suite a la temporisation, la
modification ne sera pas appliquée.
Quand le temps ET d’un convertisseur s’est écoulé I'ordre de départ du systéme est réattribué de maniére a porter le
convertisseur avec le temps écoulé a la priorité minimum. Cette stratégie a pour but de moins utiliser le convertisseur
qui a déja travaillé et d’équilibrer le temps de travail entre les différentes machines qui composent le groupe. Si bien
que le convertisseur ait été mis a la derniére place dans I'ordre de démarrage, la charge hydraulique a quand méme
besoin de l'intervention du convertisseur en question, celui-ci partira pour garantir la surpression de l'installation.
La priorité de démarrage est réattribuée dans deux conditions suivant le temps ET :

1) Echange durant le pompage: quand la pompe reste allumée sans interruption jusqu’au dépassement du

temps maximum absolu de pompage.
2) Echange au standby: quand la pompe est en standby mais qu’on a dépassé 50 % du temps ET.

Si la configuration est ET = 0, on a I'échange au standby. A chaque fois qu’'une pompe du groupe s’arréte, au
démarrage successif c’est une pompe différente qui se mettra en marche.

Si le paramétre ET (temps maximum de travail), est mis a 0, on a I'échange a chaque redémarrage,
indépendamment du temps de travail effectif de la pompe.

6.6.10 CF: Portante
Configure la fréquence portante de la modulation du convertisseur. La valeur préconfigurée en usine est celle qui
convient dans la plupart des cas, il est donc déconseillé de la modifier a moins d’'étre pleinement conscient des
changements effectués.

6.6.11 AC: Accélération
Configure la vitesse de variation avec laquelle le convertisseur varie la fréquence. A une influence aussi bien sur la
phase de démarrage que durant la régulation. La valeur pré-réglée est généralement la valeur optimale. En cas de
probléme de démarrage ou d’erreurs HP, la valeur de AC peut étre réduite. A chaque fois que I'on change ce
parameétre, il faut vérifier que le systéeme continue a avoir une bonne régulation. En cas de problemes d’oscillation,
réduire les gains Gl et GP, voir paragraphes 6.6.5 et 6.6.4. Réduire AC rend le convertisseur plus lent.

6.6.12 AY: Anti cycling
Cette fonction sert a éviter des allumages et extinctions fréquentes dans le cas de fuites de I'installation. La fonction
peut étre activée en deux modes différents : normal et smart.
En modalité normale, le contréle électronique bloque le moteur aprés N cycles de démarrage et arrét identiques. En
modalité smart, elle agit sur le paramétre RP afin de réduire les effets négatifs dus aux fuites. Si elle est paramétrée
sur « Désactivée » la fonction n’intervient pas.

6.6.13 AE: Activation de la fonction antiblocage
Cette fonction sert a éviter les blocages mécaniques en cas d’inactivité de longue durée ; elle agit en mettant
périodiquement la pompe en rotation.
Quand la fonction est activée, la pompe effectue toutes les 23 heures un cycle de déblocage de la durée d’1 min.
ATTENTION Uniquemet pour les inverseurs de type M/M: une fréquence de démarrage proche de la valeur
nominale étant nécessaire pendant un certain temps pour assurer le démarrage d’'une pompe monophasée (voir
parag. 6.6.17 et 6.6.18), la pression du systéme peut augmenter chaque fois que I'anti-blocage entre en fonction sur
les utilisateurs fermés.

Valable uniquement en cas de type convertisseur M/M. Il est important de s’assurer que
I'installation est en mesure de supporter la hauteur d’aspiration maximum de I’électropompe
installée. Dans le cas contraire, il est conseillé de désactiver la fonction anti-blocage.
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6.6.14 AF: Antigel
Si cette fonction est habilitée, la pompe est automatiquement mise en rotation lorsque la température atteint des
valeurs proches de la température de gel, afin d’éviter les ruptures de la pompe.
ATTENTION Valable uniquement en cas de type convertisseur M/M. Vu que pour garantir le démarrage d’une
pompe monophasée la fréquence de démarrage doit étre proche de la fréquence nominale pendant un certain temps
(voir par. 6.6.17 et 6.6.18) chaque fois que I'antigel entre en fonction avec les points de puisage fermés, il peut y avoir
une augmentation de la pression dans l'installation.

Valable uniquement en cas de type convertisseur M/M. |l est important de s’assurer que
I'installation est en mesure de supporter la hauteur d’aspiration maximum de I’électropompe
installée. En cas contraire il est conseillé de désactiver la fonction antigel.

6.6.15 Configuration des entrées numériques auxiliaires IN1, IN2, IN3
Ce paragraphe décrit les fonctionnalités et les configurations possibles des entrées avec les parameétres 11, 12, 13. Les
entrées 12 et I3 sont disponibles uniquement sur convertisseur de type M/T et T/T.
Pour les connexions électriques voir par. 2.3.3. Les entrées sont toutes identiques et a chacune d’elles peuvent étre
associées toutes les fonctionnalités. Avec le paramétre IN1..IN3 on associe la fonction désirée a I'entrée i-ieme.
Chaque fonction associée aux entrées est expliquée de maniéere plus approfondie dans la suite de ce paragraphe. Le
Tableau 23 résume les fonctions et les différentes configurations.

Les réglages d’'usine sont indiqués dans le Tableau 22.

Configurations d’usine des entrées
numériques IN1, IN2, IN3
Entrée Valeur
1 1 (flotteur NO)
2 3 (P aux NO)
3 5 (validation NO)

Tableau 23: Configurations d’usine des entrées

Tableau récapitulatif des configurations possibles des entrées
numériques IN1, IN2, IN3, IN4 et de leur fonctionnement
. S an g . Affichage de la fonction active
Valeur Fonction associée a I’entrée générique i S a1y .
associée a I’entrée
0 Fonctions entrée désactivées
1 Absence eau signalée par flotteur externe (NO) F1
2 Absence eau signalée par flotteur externe (NF) F1
3 Point de consigne auxiliaire Pi (NO) relatif a I'entrée utilisée F2
4 Point de consigne auxiliaire Pi (NF) relatif a I'entrée utilisée F2
5 Activation générale du convertisseur par signal externe (NO) F3
6 Activation générale du convertisseur par signal externe (NF) F3
7 Activation générale du convertisseur par signal externe (NO) F3
+ Réinitialisation des blocs réinitialisables
8 Activation générale du convertisseur par signal externe (NF) F3
+ Réinitialisation des blocs réinitialisables
9 Réinitialisation des blocages réinitialisables NO
10 Entrée signal de basse pression NO, rétablissement Fa
automatique et manuel
1 Entrée signal de basse pression NF, rétablissement Fa
automatique et manuel
12 Entrée basse pression NO uniquement rétablissement Fa4
manuel
13 Entrée basse pression NC uniquement rétablissement F4
manuel
14 Activation générale du convertisseur par le signal F3
externe (NO) sans signal d'erreur
15+ | Activation générale du convertisseur par le signal F3
externe (NC) sans signal d'erreur
* Fonctions disponibles pour le firmware V 2.0.0 et ses versions

Tableau 24: Configurations des entrées
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6.6.15.1 Désactivation des fonctions associées a I’entrée
Si on choisit 0 comme valeur de configuration d’une entrée, chaque fonction associée a I'entrée sera désactivée
indépendamment du signal présent sur les bornes de I'entrée proprement dite.

6.6.15.2 Configuration fonction flotteur externe
Le flotteur externe peut étre connecté a n’'importe quelle entrée, pour les connexions électriques voir paragraphe
2.3.3. La fonction flotteur, s’obtient en configurant sur une des valeurs du Tableau 24, le paramétre Ix, relatif a 'entrée
a laquelle a été connecté le signal du flotteur. L’activation de la fonction flotteur externe génére le blocage du
systeme. La fonction est congue pour connecter I'entrée a un signal provenant d’'un flotteur qui signale I'absence
d’eau. Quand cette fonction est active, le symbole F1 s’affiche dans la ligne ETAT de la page principale.
Afin que le systéme se bloque et signale I'erreur F1, I'entrée doit étre activée pendant au moins 1 s.
Quand on est dans la condition d’erreur F1, I'entrée doit étre désactivée pendant au moins 30 s, avant que le systeme
ne se débloque. Le comportement de la fonction est résumé dans le Tableau 24.
Si plusieurs fonctions flotteur sont configurées simultanément sur des entrées différentes, le systéme signalera F1
quand au moins une fonction est activée et enlévera I'alarme quand aucune n’est activée.

Comportement de la fonction flotteur externe en fonction de INx et de I’entrée

Valeur ::;la):ametre Con:Lgt:;tlon Etat entrée Fonctionnement Affichage
Absente Normal Aucun
1 Actif avec signal Blocage du systéme
haut sur I'entrée Présente pour absence eau F1
(NO) signalée par flotteur
externe
Blocage du systéme
2 Actif ave? sigljal Absente pour gbsence eau F1
bas sur I'entrée signalée par flotteur
(NF) externe
Présente Normal Aucun

Tableau 25: Fonction flotteur externe

6.6.15.3 Configuration fonction entrée pression auxiliaire
Les pressions auxiliaires P2 et P3 sont disponibles uniquement sur convertisseur de type M/T et T/T
Le signal qui valide un point de consigne extérieur peut étre fourni sur n’importe quelle entrée (pour les connexions
électriques voir paragraphe 2.3.3). La fonction point de consigne auxiliaire, s’obtient en configurant sur une des
valeurs du Tableau 25, le paramétre Ix, relatif a I'entrée sur laquelle a été connecté le signal point de consigne
auxiliaire. La fonction pression auxiliaire modifie le point de consigne du systéme de la pression SP (voir par. 6.3) a la
pression Pi. Pour les connexions électriques voir paragraphe 0 ou i représente I'entrée utilisée.
De cette maniere, en plus de SP on a disponibles les pressions P1, P2, P3.
Quand cette fonction est active, le symbole Pi s’affiche dans la ligne ETAT de la page principale.
Afin que le systéme travaille avec le point de consigne auxiliaire, I'entrée doit étre active pendant au moins 1 s.
Quand on travaille avec le point de consigne auxiliaire, pour recommencer a travailler avec le point de consigne SP,
I'entrée doit étre inactive pendant au moins 1 s. Le comportement de la fonction est résumé dans le Tableau 25.
Si plusieurs fonctions pression auxiliaire sont configurées simultanément sur des entrées différentes, le systéme
signalera Pi quand au moins une fonction est activée. Pour des activations simultanées, la pression réalisée sera la
plus basses parmi celles avec I'entrée active. L’alarme est enlevée quand aucune entrée n’est activée.

Comportement de la fonction pression auxiliaire en fonction de INx et de I’entrée
Valeur Configuration -
Parameétre gur Etat entrée Fonctionnement Affichage
INX entrée
Actif avec: S|gn’al Absente If’plpt clie‘ consigne Aucun
haut sur I'entrée auxiliaire i-eme non actif
3 (NO) présente | _Pointde consigne Px
auxiliaire i-eme actif
: . Point de consigne
Actif avec 3|gr’1al Absente auxiliaire i-eme actif Px
4 bas sur I'entrée - -
. Point de consigne
(NF) Présente g . Aucun
auxiliaire i-eme non actif

Tableau 26: Point de consigne auxiliaire
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6.6.15.4 Configuration activation du systéme et réinitialisation des erreurs

Le signal qui habilite le systtme peut étre fourni a une entrée quelconque (pour les connexions électriques voir
paragraphe 2.3.3).
La fonction activation du systéme, s’obtient en configurant sur une des valeurs du Tableau 26, le paramétre Ix, relatif a
'entrée sur laquelle a été connecté le signal activation du systéme.
Quand cette fonction est active, le systéme se désactive complétement et F3 s’affiche dans la ligne ETAT de la page
principale.
Si plusieurs fonctions désactivation systéme sont configurées simultanément sur des entrées différentes, le systeme
signalera F3 quand au moins une fonction est activée et enlévera I'alarme quand aucune n’est activée. Afin que le
systeme rende effective la fonction désactivation, I'entrée doit étre activée pendant au moins 1 s. Quand le systeme
est désactivé, pour que la fonction soit désactivée (réactivation du systéme), I'entrée doit étre inactive pendant au
moins 1 s. Le comportement de la fonction est résumé dans le Tableau 26. Si plusieurs fonctions désactivation sont
configurées simultanément sur des entrées différentes, le systéeme signalera F3 quand au moins une fonction est
activée. L’alarme est enlevée quand aucune entrée n’est activée.

Comportement de la fonction activation systéme et réinitialisation des erreurs en fonction de INx et de
'entrée
Valeur Configuration <
Paramétre gur Etat entrée Fonctionnement Affichage
INX entrée
Actif avec signal Absente Convertisseur activé Aucun
5 haut s(L’J\Ir(I);antree Présente Convertisseur désactive F3
Actif avec signal Absente Convertisseur désactive F3
6 bas Stj,:j ::?ntree Présente Convertisseur activé Aucun
Actif avec signal Absente Convertisseur activé Aucun
7 haut sur Ientrée . Convertisseur désactivé + réinitialisation des
(NO) Présente F3
blocages
Actif avec signal Convertisseur désactivé + réinitialisation des
; . Absente F3
8 bas sur I'entrée blocages
(NF) Présente Convertisseur activé
Actif avec signal Absente Convertisseur activé Aucun
9 haut sur I'entrée
(NO) Présente Reset Blocchi Aucun
Actif avec signal Absente Convertisseur Activé Aucune
14* élevé sur l'entrée ; Convertisseur Désactivé aucun signal
(NO) Presente dlerreur F3
15+ Actif avec signal Absente Convertisseur Désactivé aucun signal F3
faible sur I'entrée d'erreur
(NC) Présente Convertisseur Activé Aucune
* Fonctions disponibles pour le firmware V 2.0.0 et ses versions ultérieures

Tableau 27: Activation systeme et réinitialisation des alarmes

6.6.15.5 Configuration de la détection de basse pression (KIWA)
Le pressostat de minimum qui détecte la basse pression peut étre connecté a n'importe quelle entrée (pour les
connexions électriques voir paragraphe 2.3.3).
La fonction détection de basse pression, s’obtient en configurant sur une des valeurs du Tableau 27 le parameétre Ix,
relatif a I'entrée sur laquelle a été connecté le signal d’activation.

L’activation de la fonction de détection basse pression génére le blocage du systéme aprés le temps T1 (voir T1:
Temps d’extinction aprés le signal de basse pression par. 6.6.2). La fonction est congue pour connecter I'entrée au
signal provenant d’'un pressostat qui signale une pression trop basse sur I'aspiration de la pompe.
Quand cette fonction est active, le symbole F4 s’affiche dans la ligne ETAT de la page principale.

Quand on est dans la condition d’erreur F4, I'entrée doit étre désactivée pendant au moins 2 s, avant que le systeme
ne se débloque. Le comportement de la fonction est résumé dans le Tableau 27.

Si plusieurs fonctions de détection basse pression sont configurées simultanément sur des entrées différentes, le
systeme signalera F4 quand au moins une fonction est activée et enlévera I'alarme quand aucune n’est activée.
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Comportement de la fonction activation systéme et réinitialisation des erreurs en fonction de INx et
de I’entrée
Valeur Configuration <
Parameétre gur Etat entrée Fonctionnement Affichage
INX entrée
. . Absente Normal Aucun
Actif avec signal ‘
) . Blocage du systéme pour
haut sur 'entrée basse pression sur
10 (NO) Présente o pressior F4
I'aspiration, Rétablissement
automatique + manuel
Blocage du systéme pour
Actif avec signal basse pression sur
11 bas sur I'entrée Absente I'aspiration, Rétablissement F4
(NF automatique + manuel
Présente Normal Aucun
. . Absente Normal Aucun
Actif avec signal Blocage du systeme pour
12 haut sur 'entrée bagse re)slsion supr
(NO) Présente >© Press F4
I’'aspiration.
Rétablissement manuel
Blocage du systéme pour
Actif avec‘; S|grl1al Absente bass,e pression sur Fa
13 bas sur I'entrée I'aspiration.
(NF) Rétablissement manuel
Présente Normal Aucun

Tableau 28: Détection du signal de basse pression (KIWA)

6.6.16 Configuration des sorties OUT1, OUT2
Ce paragraphe décrit les fonctionnalités et les configurations possibles des sorties OUT1 et OUT2 avec les
parameétres O1 et O2.
Pour les connexions électriques voir par. 2.3.4.
Les réglages d’'usine sont indiqués dans le Tableau 28.

Configurations d’usine des sorties

Sortie Valeur
OUT 1 2 (erreur NO se ferme)
OUT 2 2 (Pompe en marche NO se ferme)

Tableau 29: Configurations d’usine des sorties

6.6.16.1 O1: Configuration fonction sortie 1
La sortie 1 communique une alarme active (indique qu’un blocage du systéme a eu lieu). La sortie permet I'utilisation
d’'un contact sec aussi bien normalement fermé que normalement ouvert.
Au parameétre O1 sont associées les valeurs et les fonctionnalités indiquées dans le Tableau 29.

6.6.16.2 O2: Configuration fonction sortie 2
La sortie 2 communique I'état de marche de I'électropompe (pompe allumée/éteinte). La sortie permet I'utilisation d’'un
contact sec aussi bien normalement fermé que normalement ouvert.
Au paramétre O2 sont associées les valeurs et les fonctionnalités indiquées dans le Tableau 29.
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Configuration des fonctions associées aux sorties
Configuration ouTt ouT2
guratt Condition Etat du contact de Condition Etat du contact de
de la sortie AR . R .
d’activation sortie d’activation sortie
0 Aucune fonction Contact toujours Aucune fonction Contact toujours
associée ouvert associée ouvert
1 Aucune fonction Contact toujours Aucune fonction Contact toujours
associée fermé associée fermé
Présence En cas d’erreur . guand
, Electropompe en | I'électropompe est
2 d’erreurs bloquante, le contact . :
fonction en fonction, le
bloquantes se ferme
contact se ferme
Présence En cas d’erreur . ,Q’uand
, Eletropompe en I'électropompe est
3 d’erreurs bloquante, le contact : .
, fonction en fonction, le
bloquantes s’ouvre ,
contact s’ouvre

Tableau 30: Configuration des sorties

6.6.17 SF: Fréquence de démarrage
Disponible uniquement pour convertisseur type M/M.
C’est la fréquence a laquelle le démarrage de la pompe s’'impose pour le temps ST (voir par 6.6.18). La valeur
préconfigurée est égale a la fréquence nominale de la pompe et a l'aide des touches “+” et “-“elle peut étre modifiée
entre FN et FN-50%. Si on configure une FL supérieure a FN-50%, SF sera limitée a la valeur de la fréquence
minimum FL. Par exemple pour FN=50 Hz, SF peut étre configurée entre 50 et 25 Hz ; si par contre FN=50 Hz et

FL=30Hz, SF peut étre configurée entre 50 et 30 Hz.

6.6.18 ST: Temps de démarrage
Disponible uniquement pour convertisseur type M/M.
Le parameétre ST représente la période de temps pendant laquelle est fournie la fréquence SF (voir par. 6.6.17) avant
de passer le contréle de la fréquence au systéme automatique PI. La valeur préconfigurée de ST est égale a 1
seconde et résulte étre la valeur la meilleure dans la plupart des cas. Cependant, si besoin est, le paramétre ST peut
étre modifié d’'un minimum de 0 seconde a un maximum de 3 secondes.
Si ST est configuré a 0 seconde la fréquence sera controlée immédiatement par la valeur de consigne Pl et la pompe
sera mise en marche dans tous les cas a la fréquence nominale.

6.6.19 RF: Réinitialisation de I’historique des erreurs et alarmes
En maintenant enfoncées simultanément pendant au moins 2 secondes les touches + et — la chronologie des erreurs
et alarmes s’efface. Sous le symbole RF figure le nombre d’erreurs présentes dans I'historique (max. 64).
L’historique peut étre lu depuis le menu AFFICHEUR a la page FF.

6.6.20 PW: Changer de passe
Le inverter comprend un systéme de protection par mot de passe. Si un mot de passe est prévu, les paramétres du
inverter seront accessibles et visibles, mais ils ne pourront pas étre modifiés.
Les seuls parameétres qu’il est permis de modifier, indépendamment de la configuration du mot de passe, sont : SP,
P1, P2, P3,RP, FP, LA, CT, MS.

Lorsque la valeur est modifiée, le symbole du paramétre commence a clignoter et indiquer que la valeur a changé. La
modification ne sera appliquée qu’aprés la pression sur [SET] ou [MODE] ou le changement de menu. Si aucune
touche n’est appuyée aprés avoir modifié le parameétre et que le systeme quitte la page suite a la temporisation, la
modification ne sera pas appliquée.

Lorsque le mot de passe (PW) est sur « 0 », tous les paramétres sont débloqués et peuvent étre modifiés.

Lorsqu’'un mot de passe est affiché (valeur de PW différent de 0) toutes les modifications sont bloquées et la page PW
affiche “XXXX”.

Si un mot de passe est défini, I'utilisateur peut consulter toutes les pages, mais dés qu'il essaie de modifier un
parametre une fenétre pop-up s’affiche et demande la saisie du mot de passe. Lorsque le bon mot de passe est saisi,
les parameétres restent débloqués pendant 10’ et peuvent alors étre modifiés a compter de la derniére pression d’'un
bouton.

Pour annuler la temporisation du mot de passe, aller a la page PW et appuyer simultanément sur + et - pendant 2”.
Lorsque le bon mot de passe est saisi, 'écran présente un cadenas qui s’ouvre ; si le mot de passe saisi n’est pas
correct, le cadenas clignote.

Aprés avoir ramené les valeurs du constructeur, le mot de passe revient a « 0 ».
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Chaque changement de mot de passe est effectif quand MODE ou SET sont appuyés, et chaque modification
successive d’'un parameétre implique la nouvelle saisie du nouveau mot de passe (par ex. I'installateur régle tous les
parameétres avec la valeur de PW par défaut = 0 puis regle le mot de passe de maniére a étre sir que la machine est
déja protégée sans qu’une autre action ne soit nécessaire).
En cas d’oubli du mot de passe, les paramétres du dispositif peuvent étre modifiés de deux fagons:

* Prendre note de tous les paramétres, puis ramener le dispositif aux valeurs du constructeur comme indiqué au
paragraphe 8.3. L’opération de remise a zéro efface tous les parametres du dispositif, y compris le mot de passe.

* Prendre note du numéro figurant sur la page du mot de passe et envoyer ce numéro par courriel au centre
d’assistance : le mot de passe pour débloquer le dispositif sera transmis en quelques jours.

6.6.21 Mot de passe systémes a inverter multiples
Lorsque le mot de passe est saisi pour débloquer un dispositif faisant partie d’'un groupe, tous les dispositifs sont
débloqués. Lorsque le mot de passe est modifié sur un dispositif faisant partie d’un groupe, tous les dispositifs
recoivent la modification. Lorsque la protection avec PW est activée sur un dispositif faisant partie d’'un groupe (+ et -
sur la page PW quand PW#0), la protection est activée sur tous les dispositifs (le mot de passe est demandé pour
effectuer toute modification).

7 SYSTEMES DE PROTECTION

Le convertisseur est muni de systémes de protection aptes a préserver la pompe, le moteur, la ligne d’alimentation et
le convertisseur. Si une ou plusieurs protections interviennent, celle qui a la priorité la plus élevée est signalée
immédiatement sur [lafficheur. En fonction du type d’erreur, I'électropompe peut s’éteindre, mais lors du
rétablissement des conditions normales, I'état d’erreur peut s’annuler automatiquement immédiatement ou s’annuler
aprés un certain temps suite a un réarmement automatique. Dans les cas de blocage pour absence eau (BL), de
blocage pour surintensité dans le moteur de I'électropompe (OC), blocage pour surintensité dans les étages finaux de
sortie (OF), blocage pour court-circuit direct entre les phases de la borne de sortie (SC), on peut essayer de sortir
manuellement des conditions d’erreur en appuyant puis en relachant simultanément les touches + et -. Si la condition
d’erreur persiste, il est nécessaire d’éliminer la cause qui détermine cette anomalie.

Alarme dans I’historique des erreurs

Indication afficheur Description
PD Anomalie tension interne
FA Problémes sur le systéme de refroidissement

Tableau 31: Alarmes

Conditions de blocage

Indication afficheur Description
PH Blocage pour surchauffe pompe
BL Blocage pour absence eau
BP1 Blocage di a une erreur de lecture sur le capteur de pression interne
LP Blocage pour tension d’alimentation basse
HP Blocage pour tension d’alimentation interne élevée
oT Blocage pour surchauffe des étages finaux de puissance
OB Blocage pour surchauffe du circuit imprimé
OoC Blocage pour surintensité dans le moteur de I'électropompe
OF Blocage pour surintensité dans les étages finaux de sortie
SC Blocage pour court-circuit direct entre les phases de la borne de sortie
ESC Blocage pour court-circuit vers la mise a la terre

Tableau 32: Indications des blocages
7.1 Systémes de protection

7.1.1 Anti-Freeze (protection contre le gel de I'’eau dans le systéme)
Le passage de I'eau de I'état liquide a I'état solide comporte une augmentation de volume. Il s’agit donc d’éviter que le
systeme ne reste plein d’eau lorsque les températures sont proches de celles du gel afin d’éviter la rupture de celui-ci.
C’est la raison pour laquelle il est recommandé de vider toute électropompe lorsqu’elle n’est pas utilisée en hiver. Ce
systeme est toutefois doté d'une protection qui empéche la formation de glace a lintérieur : elle actionne
I'électropompe lorsque la température baisse a des valeurs proches de celle du gel. L’eau qui se trouve a l'intérieur
est donc chauffée et la glace ne peut pas se former.
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La protection Anti-Freeze fonctionne uniquement si le systéme est correctement alimenté : si la fiche est
débranchée ou en 'absence de courant, la protection ne peut pas fonctionner.

Il est conseillé dans tous les cas de ne pas laisser le systéme plein durant de longues périodes
d’inactivité : vider soigneusement le systéme et le ranger dans un endroit a I'abri.

7.2 Description des blocages

7.2.1 “BL” Blocage pour panne sur le capteur de pression
Dans des conditions de débit inférieur a la valeur minimum avec pression inférieure a celle de régulation configurée,
une absence eau est signalée et le systéme éteint la pompe. Le temps de permanence en I'absence de pression et de
débit se configure avec le paramétre TB dans le menu ASSISTANCE TECHNIQUE.
Si, erronément, on configure un point de consigne de pression supérieur a la pression que I'électropompe parvient a
fournir en fermeture, le systéme signale « blocage pour absence eau » (BL) méme s'’il ne s’agit pas effectivement
d’'absence d’eau. Il est nécessaire alors de réduire la pression de régulation a une valeur raisonnable qui ne dépasse
pas normalement 2/3 de la pression de I'électropompe installée.

7.2.2 “BP1” Blocage pour panne sur le capteur de pression
Si le convertisseur détecte une anomalie sur le capteur de pression, la pompe reste bloquée et I'erreur “BP1” est
signalée. Cet état commence dés que le probleme est détecté et se termine automatiquement au rétablissement des
conditions correctes.

7.2.3 "LP" Blocage pour tension d’alimentation basse
Il se produit lorsque la tension de ligne a la borne d'alimentation descend en dessous de la tension minimum
autorisée. La réinitialisation se produit seulement de maniére automatique quand la tension a la borne revient aux
valeurs des spécifications.

7.2.4 "HP" Blocage pour tension d’alimentation interne élevée
Il se produit quand la tension d’alimentation interne dépasse les valeurs admises. La réinitialisation se produit
seulement de maniere automatique quand la tension revient aux valeurs admises. Il peut étre di a des sauts de la
tension de alimentation ou a un arrét trop brusque de la pompe.

7.2.5 "SC" Blocage pour court-circuit direct entre les phases de la borne de sortie
Le convertisseur est muni d’'une protection contre le court-circuit direct pouvant se produire entre les phases de la
borne de sortie "PUMP". Quand cet état de blocage est signalé, on peut essayer de rétablir le fonctionnement par la
pression simultanée des touches + et — qui n’a toutefois pas d’effet avant que ne se soient écoulées 10
secondes a partir de I'instant ou le court-circuit s’est produit.

7.3 Réinitialisation manuelle des conditions d’erreur

En état d’erreur, I'utilisateur peut éliminer I'erreur en forgant un nouvel essai, en appuyant puis en relachant les
touches + et -. L’erreur OF peut étre remise a zéro uniquement si 10 secondes au moins se sont écoulées aprés sa
survenue.

7.4 Réinitialisation automatique des conditions d’erreur
Pour certains problémes de fonctionnement et conditions de blocage, le systéme effectue des tentatives de
réinitialisation automatique de I'électropompe.

Le systeme de réinitialisation automatique concerne en particulier:

- "BL" Blocage pour absence eau

- "LP" Blocage pour tension de ligne basse

- "HP" Blocage pour tension interne élevée

- "oT" Blocage pour surchauffe des étages finaux de puissance

- "oB" Blocage pour surchauffe du circuit imprimé

- "oc" Blocage pour surintensité dans le moteur de I'électropompe
- "OF" Blocage pour surintensité dans les étages finaux de sortie

- "BP" Blocage pour anomalies sur le capteur de pression

Si, par exemple, I'électropompe est bloquée pour absence d’eau, le convertisseur commence automatiquement une
procédure d’essai pour vérifier si effectivement la machine est restée a sec de maniere définitive et permanente. Si
pendant la séquence des opérations, un essai de réinitialisation est effectué avec succes (par exemple I'eau est
revenue), la procédure s’interrompt et le fonctionnement normal est rétabli.

Le Tableau 32 : Réinitialisation automatique en cas de blocages montre les séquences des opérations exécutées par
le convertisseur pour les différents types de blocage.
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Réinitialisations automatiques des conditions d’erreur

Indication afficheur

Description

Séquence de réinitialisation automatique

- Une tentative toutes les 10 minutes pour un total de 6 tentatives.

BL Blocage pour absence eau |- Une tentative toutes les heures pour un total de 24 tentatives.
- Une tentative toutes les 24 heures.

Lp Blocage pour tension de - La réinitialisation s’effectue quand on revient a une tension
ligne basse. spécifique

HP Blocage pour tension - La réinitialisation s’effectue quand on revient a une tension
d’alimentation interne élevée | spécifique

oT I’3Iocage. pour surchguffe des|_ La réinitialisation s’effectue quand la température des étages
étages finaux de puissance

(TE > 100°C)

finaux de puissance descend de nouveau sous 85 °C

Blocage pour surchauffe du

- La réinitialisation s’effectue quand la température du circuit

OB circuit imprimé
(BT>120°C)

Blocage pour surintensité
ocC dans le moteur de
I'électropompe

Blocage pour surintensité
OF dans les étages finaux de
sortie

imprimé descend a nouveau sous 100 °C

- Une tentative toutes les 10 minutes pour un total de 6 tentatives.
- Une tentative toutes les heures pour un total de 24 tentatives.
- Une tentative toutes les 24 heures.
- Une tentative toutes les 10 minutes pour un total de 6 tentatives.
- Une tentative toutes les heures pour un total de 24 tentatives.
- Une tentative toutes les 24 heures.

Tableau 33: Réinitialisation automatique en cas de blocages

8 REINITIALISATION ET CONFIGURATIONS D’USINE

8.1 Réinitialisation générale du systéme

Pour réinitialiser le convertisseur, maintenir enfoncée les 4 touches simultanément pendant 2 s. Questa operazione &
equivalente a scollegare I'alimentazione, attendere il completo spegnimento e fornire nuovamente alimentazione. I
reset non cancella le impostazioni memorizzate dall’'utente.

8.2 Configurations d’usine

Le dispositif sort de 'atelier du constructeur avec une série de paramétres pré-établis qui peuvent étre modifiés selon
les exigences de I'utilisateur. Tout changement apporté aux paramétres est automatiquement sauvegardé dans la
mémoire, et il est toujours possible de revenir aux parametres du constructeur (voir Rétablissement des parameétres
du constructeur, parag. 8.3).

8.3 Réinitialisation des configurations d’usine

Pour revenir aux paramétres du constructeur, éteindre le dispositif, attendre I'arrét complet de I'écran (le cas
échéant), appuyer sur les touches « SET » et « + » et les garder appuyées, puis alimenter ; relacher les deux touches
uniquement quand la mention « EE » est affichée.

Dans ce cas, les paramétres du constructeur sont rétablis (il s’agit d’'une écriture et d’une relecture sur EEPROM des
parameétres du constructeur sauvegardés de maniére permanente dans la mémoire FLASH).

Lorsque le réglage de tous les parametres est terminé, le dispositif revient a son fonctionnement normal.

NOTE : Lorsque les valeurs du constructeur sont rétablies, tous les paramétres qui caractérisent l'installation devront
étre rétablis (gains, pression de point de paramétrage, etc.), comme lors de la premiére installation.

Configurations d’usine

M/M M/T T Aide-memoire
installation
Identificateur Description Valeur
LA Langue GB GB GB
SP Pression de consigne [bar] 3,0 3,0 3,0
P1 Point de consigne P1 [bar] 2,0 2,0 2,0
P2 Point de consigne P2 [bar] N.A. 2,5 2,5
P3 Point de consigne P3 [bar] N.A. 3,5 3,5
FP Fréquence d’essai du mode 40,0 40,0 40,0
manuel
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Courant nominal de

*
RC I'électropompe [A] 1.0 1.0 1,0
RT Sens de rotation N.A. 0 (UVW) 0 (UVW)
FN Fréquence nominale [Hz] 50,0 50,0* 50,0
UN Tension nominale Auto N.A. N.A.
électropompe|V]
oD Typologie d’installation 1 (Rigide) 1 (Rigide) 1 (Rigide)
RP Diminutign de pression pour 0.5 05 0.5
redémarrage [bar]
AD Adresse 0 (Auto) 0 (Auto) 0 (Auto)
PR Capteur de pression distant 0 (Absente) 0 (Absente) 0 (Absente)
MS Systéme de mesure (Interngtional) 0 (International) (Interngtional)
9 pour taille
SX Point de consigne maximum 9 4, 7A . 13
[bar] 13 pour taille
10,5A
E Temps de bloc?sgie absence eau 10 10 10
T1 Retard d’extinction [s] 2 2 2
T2 Retard d’extinction [s] 10 10 10
GP Coefficient de gain proportionnel 1,0 1,0 1,2
Gl Coefficient de gain intégral 1,0 1,0 0,6
FS Fréquence ma[x|_i|r;1]um de rotation EN EN EN
FL Fréquence miBi_|r21um de rotation 0.0 0.0 0.0
NA Convertisseurs actifs N N N
NC Convertisseurs simultanés NA NA NA
IC Configuration de la réserve 1 (Auto) 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Temps d’échange [h] 2 2 2
CF Portante [kHz] 10 10 10
AC Accélération 5 5 3
AY Anti cycling 0 (Désactivé) 0 (Désactivé) | 0 (Désactivé)
AE Fonction antiblocage 1(Activé) 1(Activé) 1(Active)
AF Fonction antigel 1(habilitée) 1( habilitée ) 1( habilitée )
11 Fonction |1 1 (Flotteur) 1 (Flotteur) 1 (Flotteur)
12 Fonction 12 N.A. 3 (P Aux) 3 (P Aux)
13 Fonction 13 N.A. 5 (Désactivé) | 5 (Désactivé)
o1 Fonction sortie 1 N.A. 2 2
02 Fonction sortie 2 N.A. 2 2
SF Frequenza di avviamento[Hz] FN N.A. N.A.
ST Tempo di avviamento([s] 1.0 N.A. N.A.
PW Configuration mot de passe 0 0 0

Légende : N.A. -> non applicable

*Dans le cas de la version Micra Hs 110 Hz Rady, on configurera les valeurs RC=10,5[A] et FN=110[Hz]
*Dans le cas de la version Micra HS 130Hz Rady, on configurera les valeurs RC=9.0[A] et FN=130[Hz]

Tableau 34: Configurations d’usine

9 MISE A JOUR DU FIRMWARE

9.1 Géné*ralités

Ce chapitre décrit comment mettre a jour un ou plusieurs convertisseurs en disposant d’un convertisseur avec un

firmware plus récent.

Suivant ce qui est déja illustré dans le manuel par. 4.2, pour l'utilisation dans la configuration multiconvertisseurs, il
faut que les versions firmware de tous les composants que I'on entend mettre en communication, soient toutes
identiques. Si ce n’est pas le cas, la mise a jour est nécessaire pour aligner les versions plus anciennes.

Définitions utilisées ci-aprés :
Master: dispositif duquel on préléve un firmware pour le reverser dans un autre convertisseur.
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Slave: convertisseur dans I'état de réception d’un firmware de mise a jour.

9.2 Mise a jour

Quand plusieurs convertisseur sont connectés entre eux, une procédure de contréle qui compare les versions
firmware est lancée. Si elles sont différentes, les convertisseurs montrent chacun une fenétre pop-up qui communique
I'état de non-alignement des versions firmware ainsi que la version de celui qui est installé.

La mise a jour du firmware s’effectue simultanément sur tous les convertisseurs connectés qui en ont besoin.

Durant la phase de mise a jour, le convertisseur Slave affiche le message « LV LOADER v1.x » et une barre qui
indique la progression de la mise a jour.

Durant la mise a jour du firmware, les convertisseurs Slave et Master concernés ne pourront pas assurer les fonctions
de pompage.

La mise a jour prend environ 1 minute. A la fin de cette phase, les convertisseurs se remettront en marche.

Une fois redémarrés, il pourront se connecter et former le groupe multiconvertisseurs.

Si des problemes se sont vérifiés et que le firmware n’a pas été correctement installé, le convertisseur Slave pourrait
rester dans un état inconsistant. Dans cette situation, sur ce convertisseur le message « CRC Error » s’affiche. Pour
résoudre I'erreur, il suffit de couper I'alimentation du convertisseur Slave, d’attendre qu’il s’éteigne complétement puis
de rétablir I'alimentation.

L’allumage du convertisseur Slave génére automatiquement un nouveau processus de mise a jour.

Pour les mises a jour effectuées par DConnect Box se reporter au manuel correspondant.
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LEGENDE

Im Text werden folgende Symbole benutzt:

ALLGEMEINE GEFAHRENSITUATION.
Die Nichteinhaltung der folgenden Anleitungen kann Personen- und Sachschaden verursachen.

SITUATION MIT GEFAHR ELEKTRISCHER SCHLAGE.
Die Nichteinhaltung der folgenden Anleitungen kann die Sicherheit von Personen schwerwiegend
gefahrden.

@ Allgemeine Hinweise und Informationen.

HINWEISE

Dieses Handbuch bezieht sich auf die Produkte

Active Driver Plus M/T 1.0

Active Driver Plus M/T 2.2

Active Driver Plus T/T 3

Active Driver Plus T/T 5.5

Active Driver Plus M/M 1.1

Active Driver Plus M/M 1.8 / DV

Active Driver Plus M/M 1.5/ DV

Die oben gelisteten Produkte kdnnen je nach ihren Eigenschaften in Gruppen eingeteilt werden.
Die Einteilung in Funktion ihrer Gruppenzugehdrigkeit ist die Folgende:

Gruppe Produkt
ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.1
M/M ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.5/ DV

ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.8 / DV
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 1.0
ACTIVE DRIVER PLUS MIT 2.2
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 3
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 5.5

Tabelle 1: Produktgruppen

M/T

T/IT

In folgender Abhandlung wird die Bezeichnung ,Inverter” verwendet, wenn die Eigenschaften aller Modelle gleich
sind. Bei unterschiedlichen Eigenschaften wird die Produktgruppe oder das betroffene Produkt angegeben.

Die in diesem Handbuch genannten Produkte gehdéren zur Kategorie der professionellen Gerate
und fallen in der Schutzklasse 1.

Allgemeine Gefahrensituation Die nicht erfolgte Einhaltung der nach dem Symbol angefiuihrten Vorschriften
kann Schaden an Personen und Dingen verursachen. Vor Installationsbeginn aufmerksam diese
Dokumentation durchlesen.

Installation und Betrieb mussen mit den Sicherheitsvorschriften des Installationslandes des Produktes
Ubereinstimmen. Der gesamte Vorgang muss fachgerecht ausgefiihrt werden. Neben der Gefahr fir die
Unversehrtheit der Personen und der Verursachung von Schaden an den Geraten, bewirkt die fehlende
Einhaltung der Sicherheitsvorschriften den Verfall jeglichen Rechtes auf einen Garantieeingriff..

Fachpersonal

Es ist empfehlenswert, dass die Installation durch kompetentes und qualifiziertes Personal erfolgt, das
Uber die technischen Anforderungen verfiigt, die in den speziellen Vorschriften fiir diesen Bereich
vorgesehen sind.

Qualifiziertes Personal sind die Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Schulung sowie
aufgrund der Kenntnis der entsprechenden Normen, Vorschiften und MaRnahmen zur Unfallverhtung
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und zu den Betriebsbedingungen vom Sicherheitsverantwortlichen der Anlage autorisiert wurden,
jegliche erforderliche Aktivitat auszuflihren und dabei in der Lage sind, Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden (Definition fur technisches Personal IEC 364).

Das Gerat darf nur dann von Kindern ab 8 Jahren und von Personen benutzt werden, deren sensorische
oder mentale Fahigkeiten eingeschrankt sind, oder denen es an Erfahrung oder Kenntnissen mangelt,
wenn sie Uberwacht werden oder wenn sie Anleitungen fiir den sicheren Gebrauch des Gerates erhalten
haben und die mit ihm verbundenen Gefahren kennen. Nicht zulassen, dass Kinder mit dem Gerat
spielen. Die dem Benutzer obliegenden Reinigungs- und Wartungsarbeiten dirfen nicht von
unbeaufsichtigten Kindern durchgefiihrt werden.

Sicherheit

Der Gebrauch ist nur dann erlaubt, wenn die elektrische Anlage durch Sicherheitsvorschriften gemaf den
im Installationsland des Produktes geltenden Verordnungen gekennzeichnet ist (fur Italien CEl 64/2).

Gepumpte Flussigkeiten

Die Maschine wurde fir das Pumpen von Wasser, das frei von explosiven Stoffen und festen Partikeln oder
Fasern ist, mit einer Dichte von 1000 Kg/m? und einer kinematischen Viskositat von 1 mm2/s und fiir chemisch
nicht aggressive FlUssigkeiten entwickelt und konstruiert.

Das Stromkabel darf niemals fiir den Transport oder die Beférderung der Pumpe verwendet werden.

Kabel niemals von der Steckdose durch Ziehen am Kabel trennen.

Falls das Stromkabel beschéadigt ist, muss es vom Hersteller oder von seinem autorisierten technischen
Kundendienst ersetzt werden, damit jeder Gefahr vorgebeugt werden kann.

> B PP

Die fehlende Beachtung der Hinweise kann Gefahrensituationen fiir Personen oder Dinge verursachen und zur
Unwirksamkeit der Produktgarantie fuhren.

Besondere Hinweise

Bevor auf die Elektrik oder Mechanik der Anlage zugegriffen wird, muss diese immer von der
Netzspannung getrennt werden. Nach der Trennung des Gerats von der Spannungsversorgung
mindestens fiinf Minuten abwarten, bevor das Geradt geoéffnet wird. Der Kondensator des
Gleichspannungszwischenkreises bleibt auch nach dem Abschalten der Netzspannung unter geféhrlich
hoher Spannung.

Zuldssig sind nur fest verdrahtete Netzanschliisse. Das Gerat muss vorschriftsmalig geerdet werden
(IEC 536 Klasse 1, NEC und andere einschlagige Standards).

Netzanschlussklemmen und Motorklemmen kénnen auch bei abgestelltem Motor gefahrliche
Spannungen fiihren.

> B

Bei bestimmten Einstellbedingungen kann der Umrichter nach einem Netzausfall automatisch wieder anlaufen. Das Gerat
nicht bei direkter Sonneneinstrahlung betreiben.
Dieses Gerat darf nicht als "NOT-AUS-Mechanismus" verwendet werden (siehe EN 60204, 9.2.5.4).

HAFTUNG

Der Hersteller haftet nicht fiir die perfekte Funktionsfiahigkeit der Elektropumpen oder fiir eventuelle Schaden
die durch ihren Betrieb entstehen, falls diese manipuliert, modifiziert und/oder auBerhalb des empfohlenen
Arbeitsbereiches betrieben werden oder im Gegensatz zu anderen Vorschriften dieses Handbuches stehen.
Er lehnt weiterhin jede Verantwortung ab fir eventuelle Ungenauigkeiten, die in diesem Bedienungshandbuch
enthalten sind, falls diese auf Druck- oder Ubertragungsfehler zuriickgehen. Er behélt sich das Recht vor, unter
Aufrechterhaltung der grundlegenden Eigenschaften, die Anderungen an den Produkten vorzunehmen, die er fiir
erforderlich oder nitzlich halt.
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1 ALLGEMEINES

Inverter fur Elektropumpen, konzipiert fur die Luftverdichtung in hydraulischen Anlagen mittels Druck- und
Flussmessung.

Der Umrichter ist in der Lage, den Druck innerhalb eines Wasserkreislaufs konstant zu halten, indem er die Zahl der
Umdrehungen/Minute der Elektropumpe steuert. Uber Sensoren schaltet er sich je nach Wasserbedarf automatisch
an und aus. Die Betriebsweisen und zuséatzlichen Optionen sind zahlreich. Durch die verschiedenen mdglichen
Einstellungen und die Verfiigbarkeit der konfigurierbaren Eingangs- und Ausgangskontakte kann der Betrieb des
Umrichters an die Anforderungen der verschiedenen Anlagen angepasst werden. Im Kapitel 6 BEDEUTUNG DER
EINZELNEN PARAMETER werden die einstellbaren Grofien dargestellt: Druck, Eingriff der Schutzvorrichtungen,
Drehhaufigkeiten usw.

1.1 Anwendungen
Mégliche Anwendungsbereiche kénnen wie folgt lauten:

- Wohnungen - Wasserversorgung aus Schachten

- Wohnhauser - Bewasserung von Gewachshausern, Garten, landwirtschaftlichen Anlagen
- Campingplatze - Regenwassernutzung

- Swimmingpools - Industrieanlagen

- Landwirtschaftsbetriebe

1.2 Technische Merkmale

Active Active Active Active Active Active Active
Driver Driver Driver Driver Driver Driver Plus | Driver Plus
Plus M/T Plus MIT | PlusT/T3 | PlusT/T Plus M/M | M/M1.5/DV | M/M 1.8/DV
1.0 2.2 5.5 1.1
Phasen 1 1 3 3 1 1 1
Spannung 1x 1x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 1x 22/0'240
[VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1%x110-127 | 1x 110-127
Frequenz 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
Stromver- | [Hz]
sorgung Strom-
aufnahme 10 22 9 16 10 13 17
[Arms]
Leckstrom
zum Boden <2 <2 <7.5 <7.5 <2 <2 <2
[mA]
Phasen 3 3 3 3 1 1 1
Spannung* 3x 3x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 1x 22/0'240
Ausgang [VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1%x110-127 | 1x110-127
Elektro- Frequenz
pumpe [Hz] 50 - 200 50 - 200 50 - 200 50 - 200 50/60 50/60 50/60
Max
Phasenstrom 47 10,5 7,5 13,3 8,5 11 14
[Arms]
Abmessunge
237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 237x282x18
n (LxHxB) 84 84 84 84 84 237x282x184 4
[mm]
Konstruk- | Gewicht
tioneigen- | (ohne
schaften Verpackung) 3.5 3.5 4.5 46 3.5 3.5 38
[kg]
Ispch”tzgrad 55 55 55 55 55 55 55
Max. Druck
[bar] 13 13 13 13 13 13 13
Hydrauli- Druckregel-
sche spanne [bar] 1-9 1-13 1-13 1-13 1-9 1-9 1-9
Leistungen | Max.
Férdermenge 300 300 300 300 300 300 300
[I/min]
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Active
Driver Plus
M/T1.0

Active
Driver Plus
M/T 2.2

Active
Driver Plus
TIT3

Active
Driver
Plus T/T
5.5

Active
Driver Plus
M/M 1.1

Active
Driver Plus
M/M1.5/
DV

Active
Driver Plus
M/M 1.8/
DV

Betriebs-
bedingun-
gen

Betriebs-
stellung

beliebig

beliebig

senkrecht

senkrecht

beliebig

beliebig

beliebig

Max.
Temperatur
der Fliissig-
keit [°C]

50

50

50

50

50

50

50

Max.
Umwelt-
temperatur
[°C]

50

50

50

50

50

50

50

Hydrauli-
sche
Anschliis
se

Hydr. Steck-
verbindung

1 %H
Stecker

1
Stecker

1
Stecker

1 %H
Stecker

1
Stecker

1
Stecker

1 %H
Stecker

Hydr. Steck-
verbindung

Flissigkeits
-ablass

1%
Buchse

1 1/2”
Buchse

1 1/2”
Buchse

1%
Buchse

1 1/2”
Buchse

1 1/2”
Buchse

1%
Buchse

Elektrische
Anschliis-
se

Von Klemmen
im Eingang
und

Ausgang
aufnehmbarer
Hochstdurch
m. Leiter
[mm?]

Von
Kabelschellen
im Eingang
und Ausgang
aufnehmbarer
Mindestdurch
m. [mm?]

Von
Kabelschellen
im Eingang
und Ausgang
aufnehmbarer
Hochstdurch
m. [mm?]

Funktio-
nalitat
und
Schutz

Anschluss-
fahigkeit

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

Trockenlauf
schutz

JA

JA

JA

JA

JA

JA

JA

Strom-
schutz zur
Elektro-
pumpe

JA

JA

JA

JA

JA

JA

JA

Schutz vor
Uber-
temperatur
der
Elektronik

JA

JA

JA

JA

JA

JA

JA

Schutz vor
anomalen
Anschluss-
spannungen

JA

JA

JA

JA

JA

JA

JA
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Active Active Active Active Active Active Active
Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus Driver Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus
M/T1.0 M/T 2.2 TIT3 Plus T/T M/M 1.1 M/M1.5/ M/M1.8/

5.5 DV DV

Schutz vor

Kurzschluss

zwischen JA JA JA JA JA JA JA

den Phasen

am Ausgang

Anti-Freeze JA JA JA JA JA JA JA

Frostschutz

Anti-Cycling JA JA JA JA JA JA JA

Digital- 3 3 3 3 1 1 1

eingange

Relais- 2 2 2 2 NEIN NEIN NEIN

ausgange

Fernge-

steuerter

Druck- JA JA JA JA JA JA JA

sensor

* Die Ausgangsspannung darf nicht hoher sein als die Anschlussspannung

Tabelle 2: Technische Angaben und Einsatzbeschrénkungen

2 INSTALLATION

o

Das Gerat wurde fiir den Betrieb in Umgebungen mit Temperaturen zwischen 0°C und 50°C entwickelt
(ausgenommen die Gewabhrleistung der Stromversorgung: siehe Abschn.6.6.14 ,Anti-Freeze-Funktion”).

Das Gerat wurde flr die Aufbereitung von Trinkwasser entwickelt..

Das Gerat kann nicht fur das Pumpen von Salzwasser, Gllle sowie brennbaren, &atzenden oder
explosiven Flissigkeiten (z.B. Petroleum, Benzin, Lésungsmittel), Fetten, Olen oder Lebensmitteln
eingesetzt werden.

Bei Einsatz des Systems flr die hausliche Wasserversorgung mussen die ortlichen Vorschriften der
verantwortlichen Einrichtungen fir die Verwaltung der Wasserversorgungsquellen beachtet werden.

Bei Bestimmung des Installationsstandortes ist Folgendes sicherzustellen:

e Die auf dem Typenschild aufgefiihrte Spannung und Frequenz der Pumpe entsprechen den
Daten des Stromversorgungsnetzes.

e Der elektrische Anschluss muss an einem trockenen Ort und vor eventuellen
Uberschwemmungen geschiitzt erfolgen.

¢ Die elektrische Anlage muss mit einem Fehlerstromschutzschalter ausgestattet sein, der nach
den Eigenschaften in der Tabelle 2 zu bemessen ist.

e Das Gerat muss geerdet sein.

Falls das Vorhandensein von Fremdkdrpern im zu pumpenden Wasser nicht ausgeschlossen werden
kann, muss die Installation eines Filters im Gerateeingang vorgesehen werden, der fir das
Zurlckhalten der Unreinheiten geeignet ist.

Die Installation eines Absaudfilters bewirkt eine Verringerung der hydraulischen Leistungen des Gerates
proportional zum durch den Filter selbst verursachten Fdllverlust (normalerweise nimmt der
Leistungsabfall mit steigender Filterungsleistung zu).

2.1 Wasseranschliisse

Der Inverters arbeitet bei konstantem Druck. Diese Einstellung ist niitzlich, wenn die dem System
nach geschaltete Hydraulikanlage entsprechend dimensioniert ist.

Anlagen mit zu kleinem Rohrquerschnitt flihren zu Druckverlusten, die das Gerat nicht kompensieren
kann; das Ergebnis ist, dass der Druck an der Vorrichtung konstant ist, nicht aber am Verbraucher.
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FROSTGEFAHR: Den Installationsort des PWM sorgfiltig auswahlen! Die folgenden
VorsichtsmalRnahmen ergreifen:

Wenn der Inverters operativ ist, muss er unbedingt ausreichend gegen Frost geschutzt werden, indem
er standig gespeist bleibt. Wird das Gerat spannungslos gemacht, ist der Frostschutz wirkungslos!

Wenn der Inverters nicht operativ ist, sollte er spannungslos gemacht werden, von den Leitungen
getrennt und vollkommen entleert werden, so dass er kein Wasser mehr enthalt.

Es genugt nicht, den Druck aus den Leitungen abzulassen, weil Innen in jedem Fall Wasser verbleibt!
Der Inverter ist bereits mit einem internen Riickschlagventil ausgestattet und folglich muss kein externes
Ventil montiert werden. Der Wasseranschluss zwischen Inverters und Elektropumpe darf keine
Ableitungen aufweisen. Die Rohrleitung muss fur die installierte Elektropumpe ausreichend
dimensioniert sein.

2.1.1 Installation mit Einzelpumpe
Die Abbildung 1 stellt die hydraulische Installation einer Pumpe mit Inverter dar.

T oo 3
- - o — e ¥
r I~ {
4 /
] ] . \
B _ :"I Bestandteile des Systems
| | 8
7 d= | ] 1 Expansionsgefal
—Gr— 2 Manometer

3,12 Rickschlagventil (optional)

g::&}‘ = 4,11 Kugelventil
% 5,9 Anschluss mit Schnellkupplung
L . l 11 6 Anschluss Elektropumpe
MNT 7 Anschluss Linie
i 8 Inverter
10 Filter
13 13 Elektropumpe

Abbildung 1: Hydraulische Installation

2.1.2 Mehrfachpumpen-installation
Unsere Systeme erlauben die Gestaltung von Mehrfachpumpen-Druckaggregate mit koordiniertem Kontrollsystem
aller Inverter. Zur Gestaltung einer Mehrfachpumpenanlage kdnnen maximal 8 Elemente angeschlossen werden. Zur
Nutzung der Funktionen des koordinierten Kontrollsystems (Multi-Inverter) sind auch die entsprechenden elektrischen
Anschlisse zu fertigen, um die Kommunikation unter den Invertern herzustellen, siehe Abs. 2.3.6.
Ein Mehrfachpumpensystem wird hauptsachlich flir Folgendes eingesetzt:
« Verstarkung der hydraulischen Leistungen im Vergleich zur einzelnen Vorrichtung
» Gewahrleistung der Betriebskontinuitat im Fall des Ausfalls einer Vorrichtung
+ Aufteilung der Hochstleistung

Die Anlage wird genauso wie das Einzelpumpensystem gestaltet: Jede Pumpe besitzt einen eigenen Druckanschluss
zum eigenen Inverter und die hydraulischen Ausgange der Inverter minden in einen einzigen Kollektor.

Der Kollektor muss korrekt bemessen sein, damit er den Fluss bewaltigen kann, den die einzusetzenden Pumpen
erzeugen werden.

Die hydraulische Anlage ist so symmetrisch wie mdglich zu fertigen, damit die hydraulische Last auf allen Pumpen
gleichmalig verteilt wird.

Die Pumpen missen untereinander alle gleich sein und die Inverter missen alle von einem identischen Modell sein
und untereinander in der Multi-Inverter-Konfiguration angeschlossen sein.

155



DEUTSCH

2.2 Die elektrischen Anschliisse

Der Inverter ist mit Kabeln fiir die Stromversorgung und fiir die Pumpe ausgestattet, die jeweils mit den Etiketten LINE
und PUMP gekennzeichnet sind.

Zugriff zu den elektrischen Anschlissen besteht durch Entfernung der 4 Schrauben auf dem Deckel. Die internen
Klemmenleisten sind genauso wie die Kabel mit LINE und PUMP beschriftet.

Vor allen Installations- und Wartungsarbeiten den Umrichter von der Stromversorgung nehmen und vor
dem Berlhren der inneren Teile mindestens 15 Minuten warten. Sicherstellen, dass Spannung und
Frequenz den Angaben auf dem Kennschild des Umrichters entsprechen.

Um die Immunitdt gegen La&rmstérungen anderer Gerate zu verstarken, sollte eine separate Leitung fur die
Versorgung des Umrichters gelegt werden. Der Installateur stellt sicher, dass die Stromversorgung mit einer den
geltenden Richtlinien entsprechenden Erdung ausgestattet ist.

Sicherstellen, dass alle Klemmen vollstandig angezogen sind, dabei besonders auf die Erdklemme achten.

Sicherstellen, dass die Kabelniederhalter gut angezogen sind, damit der Schutzgrad IP55 beibehalten wird.
Kontrollieren, ob sich alle Anschlusskabel in einwandfreiem Zustand befinden und ihre Hillen unversehrt sind.
Der Motor der installierten Elektropumpe muss den Daten der

Der Anschluss der Erdleitung an eine falsche Klemme kann das Gerdt unwiederbringlich
beschadigen!

Der falsche Anschluss der Versorgungsleitung an die fir die Last bestimmten
Ausgangsklemmen kann das Gerat unwiederbringlich beschadigen!

221 Anschluss der Pumpe fiir die Modelle M/T und T/T
Der Ausgang zur Elektropumpe ist auf dem mit dem Etikett PUMP gekennzeichneten Dreiphasenkabel + Erdleiter
verfligbar. Der Motor der installierten Elektropumpe muss ein Drehstrommotor mit 220V-240V Spannung fir den Typ
M/T sein und mit 380-480V fiir den Typ T/T. Um die Motorwicklungen in korrekter Weise anzuschliel3en, sind die
Informationen auf dem Schild oder auf der Klemmenleiste der Elektropumpe zu befolgen.

2.2.2 Anschluss der Pumpe fiir die Modelle M/M
Der Ausgang zur Elektropumpe ist auf dem mit dem Etikett PUMP gekennzeichneten Einphasenkabel + Erdleiter
verfligbar. Die Inverter Typ DV kénnen an Motoren mit einer Speisung von 110-127V oder 220-240V angeschlossen
werden. Um in einem Inverter DV fur die Motorsteuerung eine 220-240V-Spannung verwenden zu koénnen, ist eine
Speisung mit gleichem Spannungswert erforderlich.

Auf allen Invertern M/M Nennleistung 11 und 14A sicherstellen, dass die Spannung des verwendeten
Motors korrekt konfiguriert wurde, siehe Abs. 5.2.5.

Die Inverter M/M Nennleistung 8,5 A kénnen nur an Elektropumpen mit Einphasenmotor 230V
angeschlossen werden.

2.3 Anschluss an die versorgungsleitung
ACHTUNG: Die Leitungsspannung kann sich andern, wenn die Elektropumpe vom Umrichter
eingeschaltet wird. Die Leitungsspannung kann je nach Art der angeschlossenen Vorrichtungen und je
nach Qualitat der Leitung selbst variieren.

Es wird empfohlen, die Installation nach den Angaben im Handbuch und gemaR den geltenden Gesetzen,
Vorschriften und Bestimmungen im Benutzungsort und in Bezug auf den Anwendungsbereich durchzufihren.

Das oben genannte Produkt hat einen Wechselrichter, der {ber Gleichspannungen und Strome mit
Hochfrequenzkomponenten verfligt. Der Fehlerstromschutzschalter zum Schutze der Anlage muss korrekt nach den
Eigenschaften in der Tabelle 2a bemessen sein.

Typologie der moglichen ErdschluBstrome
Einpoliger Mit
Wechselstrom | pulsierender | Gleichstrom Hochfrequenz-
Strom komponenten
Wechselrichter v v v
Einphasenversorgung
Wechselrichter v v v v
Dreiphasenversorgung

Tabelle 3a: Typologie der méglichen Erdschlul3stréme

Fur die Umrichtertype T/T empfehlen wir lhnen einen Fehlerstromschutzschalter.
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id Inverter
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Abbildung 2a: Beispiel einer Installation mit Einphasenversorgung

id Inverter
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Abbildung 3b: Beispiel einer Installation mit Dreiphasenversorgung

Der Inverter muss mit einem Hauptschalter verbunden sein, der alle Speisepole von der Versorgung trennt. In offener
Schalterstellung muss der Abstand der Kontakte mindestens den in Tabelle 3 angegebenen Wert aufweisen.

Mindestabstand zwischen den Kontakten des Hauptschalters

Versorgung 115 [V] Versorgung 230 [V] Versorgung 400 [V]

Mindestabstand [mm] >1,7 >3 >6,3

Tabelle 4: Mindestabstand zwischen den Kontakten des Hauptschalters

Im Falle einer Verlangerung der Kabel des Inverters, zum Beispiel bei der Speisung von Tauchelektropumpen,
kénnen elektromagnetische Stérungen auftreten. In diesem Fall folgendes ausfihren:

o Die Erdung prifen und eventuell einen Erder in der Nahe des Inverters zufligen..

o Die Kabel unterirdisch verlegen.

e Geschutzte Kabel verwenden.
[ )

Einen Entstorfilter installieren; wenden Sie sich hierzu an lhren Installateur/Elektriker.
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Fir eine korrekte Funktion muss der Netzfilter in der Nahe des Inverters installiert werden!

2.3.1 Anschluss an die Stromspeisung fiir die Modelle M/T und M/M
Die Eigenschaften der Speisung missen den Angaben der Tabelle 2 gerecht werden.

Der Schnitt, die Art und die Verlegung der Kabel fiir die Speisung des Umrichters miissen gemal3 den geltenden
Vorschriften vorgenommen werden. Die Tabelle 4 vermittelt eine Angabe (iber den Schnitt des zu verwendenden
Kabels. Die Tabelle bezieht sich auf Kabel aus PVC mit 3 Leitern (Neutral + Erde) und driickt den empfohlenen
Mindestschnitt je nach Strom und Kabelldnge aus.

Querschnitt des Speisekabels in mm 2
Angaben flir PVC-Kabel mit 3 Leitern (Phase, Neutralleiter + Erdleiter)

v 1(;2 Zg’rg 3:’% 4:’% Sg,r?s Gg,r?3 70m 80m 90; 100m 120m
8A \\\\\\\\\\\\\k\\\\\ 16

12A 10 \k&\
1 %\\\ 0 0 \

16

Tabelle 5: Querschnitt der Speisekabel fiir Inverter M/M und M/T

Der Versorgungsstrom am Inverter kann im Allgemeinen (mit einer Sicherheitsmarge) als 2,5 Mal so hoch wie der von
der Drehstrompumpe aufgenommene Strom veranschlagt werden. Wenn beispielsweise die an den Inverter
angeschlossene Pumpe 10 A pro Phase aufnimmt, sind die Stromkabel zum Inverter fir 25 A auszulegen.
Auch wenn der Umrichter Gber eigene interne Schutzvorrichtungen verfugt, ist es weiterhin empfehlenswert, einen
Magnetthermoschalter mit ausreichender GréfRe zu installieren.

2.3.2 Anschluss der Stromspeisung fiir die Modelle T/T
die Eigenschaften der Speisung missen den Angaben der Tabelle 2 gerecht werden. Der Schnitt, die Art und die
Verlegung der Kabel fir die Speisung des Umrichters missen gemal den geltenden Vorschriften vorgenommen
werden. Die Tabelle 5 vermittelt eine Angabe Uber den Schnitt des zu verwendenden Kabels. Die Tabelle bezieht sich
auf Kabel aus PVC mit 4 Leitern (3 Phasen + Erde) und driickt den empfohlenen Mindestschnitt je nach Strom und
Kabelldnge aus.

Querschnitt des Kabels in mm 2

Angaben fir PVC-Kabel mit 4 Leitern (3 Phase + Erdleiter)
10m 20m 30m 40 m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100 m 120 m 140 m 160 m | 180 m | 200 m

4A 15|15 |15 |15 |15 |15 |15 |15 | 25 | 25 | 25 | 25 4 4 4
BA 1,5 | 1,5 | 15 | 156 | 25 | 25 | 25 4 4 4 10 10
2A 1 15 | 15 | 25 | 25 4 4 4 10 10 10 10 16
16A | 25 | 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16
20A 1 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16
24A 4 4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16
10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16
10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16
%A 1 10 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16
40A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
4A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
48A 1 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
52A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
56A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
60A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16

Tabelle 6: Querschnitt des 4-Leiter-Kabels (3 Phasen + Erdleiter)

Der Speisungsstrom an den Umrichter kann generell (unter Vorbehalt einer Sicherheitsgrenze) als 1/8 mehr
gegeniiber dem Strom bewertet werden, den die Pumpe aufnimmt.

Auch wenn der Umrichter Uber eigene interne Schutzvorrichtungen verflgt, ist es weiterhin empfehlenswert, einen
Magnetthermoschalter mit ausreichender Grof3e zu installieren. Im Falle einer Anwendung der ganzen verfligbaren
Leistung und um den zu nitzenden Strom bei der Auswahl der Kabel und des Magnetthermoschalters zu erfahren,
bezieht man sich auf Tabelle 5.
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2.3.3 Anschluss der Verbrauchereingédnge
Bei den Invertern vom Typ M/T und T/T kann die Einschaltung der Eingdnge sowohl mit Gleichstrom wie auch mit
Wechselstrom 50-60 Hz erfolgen. Beim Typ M/M kann der Eingang nur mit einem sauberen Kontakt zwischen den
zwei Pins aktiviert werden. Es folgt ein Anschlussschema, sowie die elektrischen Eigenschaften der Eingange.

Anschlussschema fiir die Verbrauchereingange
Art des Name des
Inverters Steckverbinders

Pin Anwendung

Speisungsklemme: + 12V DC — 50 mA
Anschlussklemme Eingang 13
Anschlussklemme Eingang 12
Allgemeine Anschlussklemme 13 — 12
Anschlussklemme Eingang 11
Allgemeine Anschlussklemme |1
Anschlussklemme: GND

Speisungsklemme: + 12V DC — 50 mA
Anschlussklemme Eingang 13
Anschlussklemme Eingang 12
Allgemeine Anschlussklemme 13 — 12
Anschlussklemme Eingang 11
Allgemeine Anschlussklemme 11
Anschlussklemme: GND

M/T J6

N[O WIN|[=

T/T J7

N0 (WIN|—

Anschlussklemme Eingang 11
Anschlussklemme: GND

M/M J2

N|—

Tabelle 7: Anschluss der Eingénge
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Z. Bsp. Anwendung Eingang fiir Schwimmer M/M

Wenn der Eingang eingeschaltet wird, blockiert sich die Elektropumpe, und auf dem Display erscheint ,F1”

Steuerung mit sauberem Kontakt

O|z2|—
ol |—

Z. Bsp. Anwendung Eingang fiir Schwimmer M/T e T/T

Wenn der Eingang eingeschaltet wird, blockiert sich die Elektropumpe, und auf dem Display erscheint ,F1”

Steuerung mit sauberem Kontakt Steuerung mit Fremdspannung

I

[ ]

goooooo
goooona

Z. Bsp. Anwendung Eingang fur Hilfsdruck M/T und T/T

Wenn der Eingang eingeschaltet wird, verwandelt sich der Regulierungsdruck in ,P1”

Steuerung mit sauberem Kontakt Steuerung mit Fremdspannung

-~

0000000
0o000ooo

Z. Bsp. Anwendung Eingang fir Sperre M/T und T/T

Wenn der Eingang eingeschaltet wird, blockiert sich die Elektropumpe, und auf dem Display erscheint ,F3”

Steuerung mit sauberem Kontakt Steuerung mit Fremdspannung

I

)

0000000
0000000

Die in o0.g. Beispielen aktivierten Funktionen beziehen sich auf die Bedingungen der Werkseinstellungen
der Eingange.

Abbildung 4: Anschluss der Eingédnge
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Eigenschaften der Eingange fur Inverter Typ M/T und T/T
Eingénge DC [V] Eingéng(fvrﬁrfs]fvo-GO Hz

Mindesteinschaltspannung [V] 8 8
Max. Ausschaltspannung [V] 2 1,5
Zulassige Hoéchstspannung [V] 36 24
Stromaufnahme bei 12V [mA] 3,3 3,3
Hinweis: Die Eingdnge kénnen mit jeder Polung belegt werden (positiv oder negativ dem eigenen Masserticklauf
entsprechend).

Tabelle 8: Eigenschaften der Eingédnge

2.3.4 Anschluss der Verbraucherausgénge
Die Verbraucherausgange sind nur fur die Invertertypen M/T und T/T verfugbar.
Es folgt ein Anschlussschema, sowie die elektrischen Eigenschaften der Ausgange.

Anschlussschema der Verbraucherausgange
Tipo Nome Pin Ausgang
inverter connettore
1-2 Out 1
M/T J13 34 out 2
1-2 QOut 1
TIT J6 34 out 2

Tabelle 9: Anschluss der Ausgénge

(-
(-
(-
-

Abbildung 5: Anschluss der Ausgénge

02
- O1

=N W i

Eigenschaften der Ausgangskontakte
Kontaktart NO
Tragbare HOchstspannung [V] 250
. 5 ->resistive Last
Tragbarer Hochststrom [A] 2.5 -> induktive Last

Tabelle 10: Eigenschaften der Ausgangskontakte

2.3.5 Anschluss des ferngesteuerten Drucksensors

Anschluss des ferngesteuerten Sensors
Art des Name des Steckverbinders
Inverters
M/T J8
T/T J10
M/M J6

Tabelle 11: Anschluss des ferngesteuerten Drucksensors

2.3.6 Anschluss der Multi-Inverter-Kommunikation
Die Multi-Inverter-Kommunikation erfolgt mit den in der Tabelle 11 angefuhrten Steckverbindern. Beim Anschluss sind
die entsprechenden Pins der verschiedenen Inverter untereinander zu verbinden (z.B. Pin 1 des Inverters A auf Pin 1
des Inverters B, usw.). Es sind unbedingt verdrilltes Kabel und Abschirmkabel zu verwenden. Der Bildschirm ist
beidseitig an den mittleren Pin des Steckverbinders anzuschlielen. Empfohlene Héchstlange des Verbindungskabels
zwischen zwei Invertern L: 5 m. Empfohlene Gesamtlange (Summe der Langen aller Verbindungskabel): 20 m
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Anschlussschema der Multi-Inverter-Kommunikation
Art des Name des Steckverbinders
Inverters
M/T J2
T/T J3
M/M J1

Tabelle 12: Anschluss der Multi-Inverter-Kommunikation
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Abbildung 6: Beispiel fiir den Anschluss der Kommunikation Multi-Inverter mit 4 Geréten
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Abbildung 7: Keine Schleifenschaltung herstellen
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Abbildung 8: Keine Sternschaltung herstellen

Abbildung 9: Keine nur an einem Ende angeschlossenen Kabel belassen

2.4 Konfiguration des integrierten Inverters

Das Gerat wurde vom Hersteller so konfiguriert, dass die meisten Installationsbedingungen erfiillt werden kénnen, d.h.:
¢ Betrieb bei Konstantdruck;
e Sollwert (gewlinschter Wert des Konstantdrucks): SP = 3.0 bar

e Senkung des Drucks fir den Neustart: RP = 0.5 bar
¢ Anti-Cycling-Funktion: Nicht aktiviert
¢ Anti-Freeze-Funktion: Aktiviert

Alle diese Parameter kénnen mit vielen anderen auf jeden Fall vom Benutzer eingestellt werden. Es sind weitere vielseitige

Betriebsmodalitaten und Zusatzoptionen vorhanden. Uber die verschiedenen méglichen Einstellungen und die verfiigbaren

konfigurationsfahigen Eingangs- und Ausgangskanale kann die Funktionsweise des Inverters den Anforderungen der

verschiedenen Anlagen gemaf angepasst werden.

Bei der Bestimmung der Parameter SP und RP ergibt sich, dass der Druck, bei dem das System startet, folgenden Wert hat:
Pstart = SP - RP Beispiel: 3.0 — 0.5 = 2.5 bar in der Default-Konfiguration

Das Gerat funktioniert nicht, wenn die Hohe des Benutzeranschlusses Uber dem Wert von Meter-Saule-Wasser
des Pstart liegt (dabei berticksichtigen 1 bar = 10 WSm): Fir die Fehlerkonfiguration, wenn der Benutzeranschluss
sich nicht mindestens auf 25 m Hohe befindet, startet das Gerat nicht.
2.5 Ansaugen der Pumpe
Bei jeder Einschaltung kontrolliert das System, dass wahrend der ersten 10 Sekunden druckseitig Wasser vorhanden
ist.Wird druckseitig ein Wasserfluss erfasst, so ist die Pumpe angefullt und ihr regelmafiger Betrieb beginnt.
Wir dagegen druckseitig kein regelmafiiger Wasserfluss erfasst, verlangt das System die Bestatigung zum Erdffnen
der Ansaugungsprozedur und zeigt das abgebildete Pop-up:
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Abbildung 10: Erstansaugung

Durch Driicken auf “-“ wird die Ansaugungsprozedur nicht gestartet und das Produkt bleibt im Alarmzustand und
verlasst das Pop-up.

Durch Dricken auf “+” beginnt die Ansaugungsprozedur: Die Pumpe startet und bleibt maximal 2 Minuten
eingeschaltet; wahrend dieser Zeit schaltet die Sicherheitssperre flr Trockenlauf nicht ein.

Sobald das Produkt druckseitig einen regelmafligen Fluss erfasst, verlasst es die Ansaugungsprozedur und beginnt
den ordnungsgemalen Betrieb.

Wenn 2 Minuten nach der Prozedur das System noch nicht angefillt ist, stoppt der Inverter die Pumpe und auf dem
Display erscheint die gleiche Wassermangel-Meldung, sodass die Prozedur wiederholt werden kann.

Ein langerer Trockenlauf der Elektropumpe kann an der Elektropumpe Schaden verursachen

2.6 Funktionsweise

Sobald die Elektropumpe angesaugt ist, beginnt das Gerat gemal den konfigurierten Parametern mit seiner reguldren
Funktionsweise: Es schaltet sich automatisch bei Offnung des Wasserhahns ein, liefert Wasser mit dem eingestellten Druck
(SP), halt den Druck auch bei Offnen anderer Wasserhahne aufrecht und bleibt automatisch nach der Zeit T2 stehen, sobald
die Ausschaltbedingungen erreicht wurden (T2 kann vom Benutzer eingestellt werden, Werkswert 10 Sek.).

3 TASTATUR UND DISPLAY

ACTIVEDriver

00O

Abbildung 11: Aussehen der Benutzerschnittstelle

Die Schnittstelle mit der Maschine besteht aus einem Display oled 64 X 128, gelb mit schwarzem Hintergrund und 5
Druckknoépfen "MODE", "SET", "+", "-", “RUN/STOP” siehe Abbildung 9.

Das Display zeigt die Groften und den Zustand des Umrichters mit Angaben Uber die Funktionalitat der verschiedenen
Parameter an. Die Funktionen der Tasten sind in der Tabelle 12 zusammengefasst.

Mit der Taste MODE gelangt man zu nachfolgenden Positionen innerhalb des Menus. Ein
MODE langerer Druck Uber mindestens 1 Sek. ermdglicht den Ubergang auf den vorherigen
Menupunkt.
SET Die Taste SET ermdglicht den Ausgang aus dem vorliegenden Mend.
= Verringert den aktuellen Wert (wenn es sich um einen abanderbaren Wert handelt).
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+ Erhdht den aktuellen Wert (wenn es sich um einen abanderbaren Wert handelt).

RUN

e Deaktiviert die Steuerung der Pumpe

Tabelle 13: Tastenfunktionen

Ein l&ngerer Druck der Tasten +/- ermdglicht die automatische Erhéhung/Verringerung des gewahlten Werts. 3
Sekunden nach dem Tastendruck +/- erhdht sich die automatische Erhdhungs-/Verringerungsgeschwindigkeit.

Durch Driicken der Tasten + oder — wird die angewdhlte GréBe verdndert und sofort im Dauerspeicher
(EEPROM-Speicher) gespeichert. Wird die Maschine wéhrend dieser Phase absichtlich oder unabsichtlich

@ ausgeschaltet, gehen die soeben eingegebenen Parameter nicht verloren. Die Taste SET dient nur fiir
den Austritt aus dem aktuellen Menii und ist nicht notwendig, um die vorgenommenen Anderungen zu
speichern. Nur in besonderen Féllen (Kapitel 6) werden einige Gré3en durch den Druck von ,SET" oder
~MODE" ausgefiihrt

Um eine beliebige Menii-Seite zu verlassen und zur Hauptseite zurlickzukehren sind 2 Methoden mdglich:

e durch Driicken der Taste [SET]

e wegen Timeout, wenn 5 Minuten lang keine Taste gedriickt wurde.

3.1 Menu
Der vollstandige Aufbau aller Menls und aller Punkte wird in der Tabelle 14 gezeigt.

3.2 Zugang zu den Meniis
Von allen Menus besteht mittels Tastenkombinationen Zugriff zu anderen Mends.
Vom Hauptmeni besteht auch mittels Pulldown-Men( Zugriff zu den anderen Mendis.

3.2.1 Direkter Zugang mit der Tastenkombination
Man geht direkt in das gewiinschte Meni und druckt gleichzeitig die entsprechende Tastenkombination (zum Beispiel
MODE SET, um in das Menu Setpoint zu gehen), dann werden die verschiedenen Menupunkte mit der Taste MODE
durchgesehen. Die Tabelle 13 zeigt die mit den Tastenkombinationen erreichbaren Menis.

MENU-NAME DIREKTZUGANGSTASTEN DRUCKZEIT
Bildschirm SET = 2 Sec
Setpoint MODE  SET 2 Sec
Manuell SET = = -+ 3 Sec
Installateur MODE  SET . 3 Sec
Technischer Kundendienst MODE  SET + 3 Sec

RUcks_t(_aIIung der — + ~ 2Sek.beim

werkseitigen Werte Einschalten des Gerats

Reset MODE  SET == -+ 2 Sec

Tabelle 14: Zugang zu den Menlis
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Reduziertes Mendi (sichtbar)

Erweitertes Menii (Direktzugang oder Password)

Hauptmenii Nutzermenii Bildschirmmenii | Setpoint-Menii Manuelles Installateur-Menii | Menii Techn.
Mode Set-minus Mode-set Menii Mode-set-Minus Kundendienst
Set-Plus-Minus Mode-set-Plus
MAIN FR VF FP
(Hauptseite) Drehfrequenz Anzeige des Frequenz
Flusses manueller
MenUauswahl VP TE RT
Druck Temperatur Drehrichtung
Zerstreuer
C1 BT
Pumpenpha- Temperatur Pumpenpha-
senstrom Karte senstrom
PO FF UN*
Leistungs- Historik Leistungs- Nennstrom
aufnahme der Fault & Warning aufnahme der
Pumpe Pumpe
Pl CT RT
Leistungs- Kontrast Drehrichtung
histogramm
SM VF

Systembildschirm

VE
Informationen
HW und SW

Anzeige des
Flusses

HO
Betriebsstunden

AD
Adresse

EN
Energiezahler

PR
Ferngesteuerter
Drucksensor

SN
Zahl der Anlaufe

IC
Umrichter
konfig.

AY
Anticycling
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RF
Nulleinstellung
Fault & Warning
PW
Passwort dndern

* Nur auf Invertern der Typen M/T und T/T vorhandene Parameter
+ Nur auf Invertern Typ M/M vorhandene Parameter

Tabella 15: Aufbau des Menlis

Legende

Identifikationsfarben Anderung der Werte in den Multi-Umrichtergruppen

Gruppe der empfindlichen Werte. Diese Werte missen ausgeglichen werden, damit
das Multi-Umrichter-System starten kann. Die Anderung einer dieser in einem
beliebigen Umrichter flihrt zur automatischen Anreihung in allen anderen Umrichtern
ohne jegliche Frage.

Werte, deren Ausgleich durch nur einen Umrichter erleichtert wird, dem dann die
anderen angepasst werden. Es wird akzeptiert, dass sie von Umrichter zu Umrichter
unterschiedlich sind.

Nur drtlich bedeutende Einstellungswerte.

Nur lesbare Werte.

3.2.2 Zugang uber den Namen durch das Pulldown-Menii
Man erhalt Zutritt zur Auswahl der verschiedenen Menids nach ihren Namen. Aus dem Hauptmenu geht man zur
Menudauswahl und driickt eine beliebige Taste + oder -.
In der Auswahlseite der MenUs erscheinen die Namen der MenUs, zu denen man Zugang erhalt und eines der Menis
wird durch einen Streifen hervorgehoben (siehe Abbildung 10). Mit den Tasten + und — versetzt sich der
hervorhebende Streifen, bis das gewilinschte Menl gewahlt wird und durch die Taste SET Eintritt erhalten wird..

SELEZIONE MENLU

MENL PRIMCIFALE

MENU UTENTE

MEMNU MONITOR
GO 43,0HZ 3,0 bar

Abbildung 12: Auswahl des Pulldown-Meniis

Die anzeigbaren Meniis lauten MAIN, NUTZER, BILDSCHIRM, dann folgt ein vierter Punkt ERWEITERTES MENU,
dieser Punkt ermdglicht die Erweiterung der angezeigten Meniizahl. Wahit man ERWEITERTES MENU, erscheint ein
Popup-Fenster, das zur Eingabe eines Zugangsschlissels (Passwort) auffordert. Der Zugangsschlissel
(PASSWORT) stimmt mit der Tastenkombination berein, die fiir den direkten Zugang verwendet wird, und ermdglicht
es, die Anzeige der Menis vom Menl des entsprechenden Zugangsschlissels auf alle mit geringerer Prioritat
auszudehnen.

Die Reihenfolge der Meni: User Monitor, Sollwert, Manuell, Installer, Technical Assistance.

Wurde ein Zugangsschliissel ausgewabhlt, bleiben die freigegebenen Menls 15 Minuten lang sichtbar oder so lange,
bis sie manuell uber ,Erweiterte Menus verbergen®, das in der MenlUauswahl erscheint, wenn ein Zugangsschlissel
verwendet wird, deaktiviert werden,.

In der Abbildung 11 wird ein Funktionsschema flr die Auswahl der Menis gezeigt.

In der Mitte der Seite befinden sich die Menls, auf die rechte Seite gelangt man durch die direkte
Tastenkombinationswahl, auf die linke Seite dagegen durch das Wahlsystem mit Pulldown-Menu.
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gz <:<32U Main Page H [

Selection Menu
| Main Menu “:> @ J Menu Direct access keys

sﬁan | userMent | => @ | ———= || UerMent |—"—— B8
v Monitor Menu | => @ - ||\/IonitorMenL‘J }<::' Ev

Extended Ment
| i enu‘ ::>? |SeTpoinTMenU |<2:1 ﬂﬂ

’ Insert Password to extend Selection Menu | | Manual Menu ‘ e il — a v A
Bva @08v =] - [ instatervent ||———— | I @V
@ @ g | Tech.Ass. I\/IenL‘J| g — @ a -+

| Main Menu | l Main Menu ] | Main Menu |
User Menu I User Menu I | User Menl |
Monitor Menu Monitor Menu Monitor Menu
Setpoint Menu Setpoint Menu Setpoint Menu
Manual Menu Manual Menu Manual Menu
Reduced Menu Installer Menu Installer Menu
Reduced Menu Tech. Ass. Menu a Menu exit
Reduced Menu

Abbildung 13: Schema der méglichen Meniizugédnge

3.3 Aufbau der Meniiseiten

Bei der Einschaltung erscheinen einige einleitende Seiten, danach erdffnet ein Hauptmenda.
Der Name jedes Mendus erscheint immer im oberen Displaybereich.

Im Hauptmenu erscheinen immer:

Zustand: Betriebszustand (z.B. Standby, Go, Fault, Eingangsfunktionen)

Frequenz: Wert in [HZz]

Druck: Wert in [bar] oder [psi] je nach eingestellter Messeinheit.

Falls das Ereignis auftreten sollte, kann das folgende Ereignis auftreten:

Fault-Angaben

Warnungen
Angabe der mit den Eingangen verbundenen Funktionen

Spezifische lkonen
Die Fehlerbedingungen oder in der Hauptseite anzeigbaren Zustande sind in der Tabelle 15 aufgefihrt.

Fehlerbedingungen Zustande
Identifikator Beschreibung
GO Elektropumpe eingeschaltet. Bei ausbleibendem Fluss blinkt die Anzeige.
SB Elektropumpe abgeschaltet
PH Abschaltung wegen Uberhitzung der Pumpe
BL Sperrung wegen Wassermangel
LP Sperrung wegen niedriger Versorgungsspannung
HP Sperrung wegen interner hoher Versorgungsspannung
EC Blockade wegen falscher Parametereingabe
oC Sperrung wegen Uberstrom an den Motor der Elektropumpe
OF Sperrung wegen Uberstrom an den Ausgangs-Endstufen
SC Sperrung wegen Kurzschluss an den Ausgangsphasen
oT Sperrung wegen Uberhitzung der Leistungs-Endstufen
OB Sperrung wegen Uberhitzung der gedruckten Schaltung
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BP1 Blockierung bei Ablesefehler am internen Drucksensor
BP2 Blockierung wegen Ablesefehler auf ferngesteuertem Drucksensor
NC Pumpe nicht angeschlossen
F1 Zustand / Alarm Funktion Schwimmer
F3 Zustand / Alarm Funktion Ausschalten des Systems
F4 Zustand / Alarm Funktion Niederdrucksignal
P1 Betriebszustand mit Druck Nebenbetrieb 1
P2 Betriebszustand mit Druck Nebenbetrieb 2
P3 Betriebszustand mit Druck Nebenbetrieb 3
Ikone Komm. . . . : . .
. Betriebszustand in Verbindung mit Multi-Umrichter durch angegebene Adresse
mit Nummer
Ikonrii}tﬂémm. Fehlerzustand der Kommunikation im Multi-Umrichtersystem
Ei Blockierung bei internem Fehler jeglicher Anzahl
Vi Blockierung bei jeglicher anormaler Spannung auRerhalb des Toleranzwertes
EY Blockierung bei am Gerat festgestellter anormaler Zyklizitat
EE Schreiben und Nachlesen der Werkseinstellungen auf EEprom
Versorg:lrgsaus Warnung aufgrund Fehlen der Versorgungsspannung

Tabelle 16: Zustands- und Fehlermeldungen in der Hauptseite

Die anderen Menuseiten andern sich mit den zugewiesenen Funktionen und werden im folgenden nach Anzeige- oder
Einstellart beschrieben. Nachdem ein beliebiges Menl gedéffnet wurde, zeigt der untere Teil der Seite immer eine
Zusammenfassung der wichtigsten Betriebsparameter (Betriebszustand oder eventuelles fault, ausgefihrte Frequenz
und Druck). Das ermdglicht eine konstante Ansicht der grundsatzlichen Maschinenparameter.

MENU UTENTE
FR Frequenza
di rotazione

43,0 HZ

GO  43,0HZ 3,0 bar

Abbildung 14: Anzeige eines Meniiparameters

Anzeige im Zustandsstreifen unten auf jeder Seite
Identifikator Beschreibung
GO Elektropumpe eingeschaltet. Bei ausbleibendem Fluss blinkt die Anzeige.
SB Elektropumpe abgeschaltet
FAULT Vorhandensein eines Fehlers, der die Steuerung der Elektropumpe verhindert

Tabelle 17: Anzeigen in dem Zustandsstreifen

In den Seiten, die die Parameter zeigen, kann folgendes erscheinen: Numerische Werte und Messeinheiten des
aktuellen Punkts, Werte anderer mit der Einstellung des aktuellen Punkts verbundene Parameter, Graphikstreifen,
Listen; siehe Abbildung 12.

Zum Schutz des Displays wird die angezeigte Seite ausgeblendet, wenn 10 Minuten keine Taste gedriickt wurde, und
es erscheint der Bildschirmschoner. Der Bildschirmschoner l&sst alle Pixel des Displays verschwinden und ein
Algorithmus lasst sie in zufélliger Folge wieder erscheinen.

3.4 Sperren der Parametereinstellungen mit Passwort

Der Inverter verfligt Uiber ein Schutzsystem mit Passwort. Wenn ein Passwort eingestellt wird, sind die Parameter des
Inverters zuganglich und sichtbar, konnen jedoch mit der einzigen Ausnahme der Parameter SP, P1, P2, P3, RP, FP,
LA, CT, MS nicht geandert werden. Die Parameter SP, P1, P2, P3 sind wiederum von SX eingeschrankt (SX ist einem
Passwort untergeordnet). Die Passwortverwaltung befindet sich im Meniu ,Technische Hilfe* und wird Uber den
Parameter PW verwaltet, siehe Abschnitt 6.6.20 .

3.5 Aktivierung und Deaktivierung des Motors
Nachdem die Erstkonfiguration mit Wizard durchgeflihrt wurde, kann die Taste [RUN/STOP] zur Deaktivierung und
Aktivierung der Motorsteuerung verwendet werden. Beim Driicken der Taste [RUN/STOP] wird am Display die lkone
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der betreffenden Taste angezeigt und mit Anderung des Status von aktiviert/deaktiviert wechselt auch das Aussehen
dieser Ikone. Bei eingeschaltetem (griine LED ON gelbe LED ON) oder ausgeschaltetem Inverter (grine LED OFF
gelbe LED ON) kann die Steuerung des Motors durch 2 Sekunden langes Driicken der Taste [RUN/STOP] deaktiviert
werden. Wenn der Inverter deaktiviert ist, blinkt die gelbe LED und die grine LED bleibt immer aus.

Um die Steuerung der Pumpe wieder herzustellen, einfach die Taste [RUN/STOP] erneut 2 Sekunden lang driicken.
Die Taste [RUN/STOP] kann nur den Inverter deaktivieren, ist aber keine Betriebssteuerung. Der Betriebszustand
wird ausschlie3lich von den Algorithmen der Regulierung oder von den Funktionen des Inverters bestimmt.

Die Funktionsfahigkeit der Taste ist auf allen Seiten aktiv.

4 MULTI-UMRICHTER SYSTEM

4.1 Einfuhrung in die Multi-Umrichter-Systeme
Unter Multi-Umrichter-System versteht man eine Pumpgruppe, die aus verschiedenen Pumpen besteht, deren
Auslasse in einen gemeinsamen Sammler fiihren. Jede Pumpe der Gruppe ist mit ihrem Umrichter verbunden und die
Umrichter kommunizieren untereinander durch den diesbeziglichen Anschluss.
Die Hochstzahl der Pumpen-Umrichter-Elemente, die zur Bildung einer Gruppe maoglich sind, betragt 8.
Ein Multi-Umrichter-System wird hauptsachlich in folgenden Fallen angewendet:

¢ Die hydraulischen Leistungen gegenuber einem einzelnen Umrichter erhéhen

¢ Die Betriebskontinuitat im Falle einer Stérung einer Pumpe oder eines Umrichters sichern

o Die Hochstleistung unterteilen

4.2 Ausfiihrung einer Multi-Umrichter-Anlage

Die Pumpen, Motoren und Inverter, welche die Anlage bilden, missen untereinander gleich sein. Die Wasseranlage
muss mdglichst symmetrisch ausgefiihrt sein, damit die Wasserlast gleichmaRig auf die Pumpen verteilt ist.

Die Pumpen mussen alle an einen einzigen Auslasssammler.

Da sich die Drucksensoren jeweils im Innern des Kunststoffgehduses befinden, ist darauf zu achten, dass
keine Rickschlagventile zwischen die Inverter gesetzt werden, da die Inverter sonst unterschiedliche
Druckwerte ablesen und einen verfélschten Ablesungsdurchschnitt und eine anomale Regulierung als
Ergebnis liefern kénnen.

Fir den Betrieb des Druckaggregats mussen die Inverter vom gleichen Typ und Modell sein und
aulRerdem muss fir jedes Inverter-Pumpen-Paar Folgendes gleich sein:

Pumpen- und Motortyp
Wasseranschlisse
Nennfrequenz
Mindestfrequenz
Hoéchstfrequenz

... O

4.2.1 Kommunikation
Die Kommunikation unter den Invertern erfolgt tiber den entsprechenden spezifischen 3-Leiter-Anschluss.
Zum Anschluss, siehe den Abs. 2.3.6.

4.2.2 Ferngesteuerter Sensor in Multi-Inverter-Anlagen
Um die Funktionen zur Druckkontrolle mit Fernsensor nutzen zu kdnnen, kann der Sensor an einen der vorhandenen
Inverter angeschlossen werden. Es kénnen auch mehrere ferngesteuerte Drucksensoren angeschlossen werden, bis
zu einem pro Inverter. Im Falle mehrerer Sensoren wird der Einstellungsdruck der Durchschnitt aller angeschlossenen
Sensoren sein. Damit der ferngesteuerte Drucksensor fur die anderen Inverter sichtbar ist, muss die Multi-Inverter-
Kommunikation auf allen angeschlossen und konfiguriert sein und der Inverter, an dem er angeschlossen ist,
eingeschaltet sein.

4.2.3 Anschluss und Einstellung der optogekoppelten Eingange

Die Eingange des Inverters sind fotogekoppelt, siehe Abschn. 2.3.3 und 6.6.15 das bedeutet, dass die galvanische
Trennung der Eingange hinsichtlich des Inverters gewahrleistet ist. Sie werden bendétigt, um die Funktionen
Schwimmer, Hilfsdruck, Sperrung des Systems, niedriger Ansaugdruck aktivieren zu kdnnen.. Die Funktionen werden
jeweils von den Meldungen F1, Paux, F3 und F4 signalisiert. Wird die Funktion Paux aktiviert, sorgt sie dafir, dass
der Druck in der Anlage auf den eingestellten Wert gebracht wird, siehe Abschnitt 6.6.15.3. Die Funktionen F1, F3, F4
sorgen bei drei unterschiedlichen Ursachen daflir, dass die Pumpe stoppt, siehe Abschnitte 6.6.15.2, 6.6.15.4,
6.6.15.5.

Wenn ein Multi-Invertersystem verwendet wird, ist fir die Eingadnge Folgendes zu beachten:
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o Die Kontakte fir die Hilfsdricke missen in Parallelschaltung auf alle Umrichter geflihrt werden, damit alle
Umrichter das gleiche Signal erhalten.

e Die Kontakte fir die Funktionen F1, F3 und F4 kénnen sowohl mit separaten Kontakten flr jeden einzelnen
Umrichter als auch in Parallelschaltung zu allen Umrichtern gefihrt werden (die Funktion wird nur auf dem
Umrichter aktiviert, den der Befehl erreicht).

Die Parameter fur die Einstellungen der Eingange I1, 12, 13 gehdren zu den sensiblen Parametern, daher fuhrt die
Einstellung eines dieser Parameter auf einem beliebigen Umrichter zur automatischen Ausrichtung auf allen
Umrichtern. Da die Einstellung der Eingange auf3er der Funktion auch die Art der Polaritdt des Kontakts auswahlt,
findet sich die demselben Kontakttyp zugewiesene Funktion zwingend auf allen Umrichtern. Wenn daher fir jeden
Umrichter separate Kontakte verwendet werden (Verwendung fir die Funktionen F1, F3 und F4 mdoglich), missen
diese fir die diversen Eingdnge mit demselben Namen alle die gleiche Logik bzw. fiir denselben Eingang auf allen
Umrichtern entweder normal gedffnete oder normal geschlossene Kontakte verwenden.

4.3 Mit der Multi-Umrichter-Funktion verbundene Parameter
Die im Menu anzeigbaren Werte kdnnen im Rahmen des Multi-Umrichters wie folgt eingestuft werden:
e Nur lesbare Werte.
o Werte mit lokaler Bedeutung
o Werte zur Konfiguration des Multi-Umrichter-Systems Die wiederum wie folgt unterteilbar sind:
o Sensible Werte
o Werte mit fakultativer Anpassung

4.3.1 Auf den Multi-Umrichter bezogene Werte

4.3.1.1 Werte mit lokaler Bedeutung
Es handelt sich um Werte, die unter den verschiedenen Umrichtern anders sein kbnnen und in einigen Fallen ist es
notwendig, dass sie unterschiedlich sind. Fir diese Werte ist es nicht erlaubt, automatisch die Konfiguration unter den
verschiedenen Umrichtern automatisch anzupassen. Im Falle einer manuellen Zuweisung der Adressen muissen
diese auf jeden Fall unterschiedlich sein. Liste der Werte mit lokaler Bedeutung fir den Umrichter:

o CT Kontrast

%+ FP Probefrequenz im Handbetriebsmodus

< RT Drehrichtung

% AD Adresse

“ IC Konfiguration Reserve

%+ RF Ruckstellung der Fehlerhistorie und Warning

4.3.1.2 Sensible Werte
Es handelt sich um Werte, die aus Einstellungsgriinden unbedingt auf der ganzen Serie angepasst werden missen.
Liste der empfindlichen Werte:

= SP Drucksollwert = T1 Ausschaltzeit nach dem Niederdrucksignal
= P1 Druck Nebenbetrieb Eingang 1 = T2 Ausschaltzeit

= P2 Druck Nebenbetrieb Eingang 2 = Gl Vollstandiger Ertrag

= P3 Druck Nebenbetrieb Eingang 3 = GP Proportionaler Ertrag

= SX Max. Setpoint = |1 Einstellung des Eingangs 1
= FN Nennfrequenz = |2 Einstellung des Eingangs 2
= RP Druckabfall beim Neustart = |3 Einstellung des Eingangs 3
= ET Wechselzeit = OD Anlagenart

= NA Anzahl der aktiven Umrichter = PR Ferngesteuerter Drucksensor
= NC Anzahl der gleichzeitigen Umrichter = AY Anti-Cycling

= CF Tragerfrequenz = PW Passworteinstellung

= TB Trockenbetriebszeit

Automatische Anpassung der sensiblen Werte

Wenn ein Multi-Umrichtersystem erfasst wird, wird eine Kontrolle der Ubereinstimmung der eingestellten Parameter
ausgefuhrt. Wenn die sensiblen Parameter nicht in allen Umrichtern angepasst sind, erscheint im Display jedes
Umrichters eine Meldung, in der gefragt wird, ob die Konfiguration dieses besonderen Umrichters auf das ganze
System erweitert werden soll. Wenn dies angenommen wird, werden die sensiblen Parameter des Umrichters, auf die
sich die Frage bezogen hat, auf alle Umrichter der Serie verteilt.

Wahrend des normalen Betriebs ruft die Anderung eines sensiblen Parameters in einem Umrichter die automatische
Anpassung des Parameters in allen Umrichtern hervor, ohne eine Bestatigung zu fordern.

@ Die automatische Anpassung der sensiblen Werte hat keine Auswirkung auf alle anderen Parameterarten.
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4.3.1.3 Werte mit fakultativer Anpassung
Es handelt sich um Werte, fiir die toleriert wird, dass sie nicht unter den verschiedenen Umrichtern angepasst sind.
Bei jeder Anderung dieser Werte und bei Druck von SET oder MODE, wird gefragt, ob die Anderung der ganzen
miteinander verbundenen Serie zugewiesen wird. Wenn die Serie in allen Teilen gleich ist, kann auf diese Weise
vermieden werden, dieselben Daten in allen Umrichtern einzustellen.
Liste der Werte mit fakultativer Anpassung:

» LA Sprache

» RC Nennstrom

» MS Messsystem

» FL Mindestfrequenz

> FS Hochstfrequenz

» UN Nennspannung der Pumpe
» SF Anlauffrequenz

» ST Anlaufzeit

» AC Beschleunigung

> AE Antiblockiersystem

> AF Anti-Freeze

> O1 Funktion des Ausgangs 1
» 02 Funktion des Ausgangs 2

4.4 Erster Start eines Multi-Invertersystems

Die Strom- und Wasseranschliisse des gesamten Systems wie in den Abschnitten 2.2 und 4.2 beschrieben
ausfiihren. Einen Inverter nach dem anderen einschalten und die Parameter wie in Kap. 5 beschrieben konfigurieren.
Dabei darauf achten, dass vor Einschalten eines Inverters alle anderen vollstidndig ausgeschaltet sind.

Sobald alle Inverter einzeln konfiguriert wurden, kénnen sie alle gleichzeitig eingeschaltet werden.

4.5 Einstellung der Multi-Umrichter

Wenn ein Multi-Umrichter-System eingeschaltet wird, wird automatisch eine Zuweisung der Adressen ausgefiihrt und
durch ein Algorithmus ein Umrichter als Flhrer der Einstellung ernannt. Der Fuhrer entscheidet die Frequenz und die
Startfolge jedes Umrichters, der zur Serie gehort.

Die Einstellweise ist sequentiell (die Umrichter starten einzeln). Wenn die Ausgangsbedingungen auftreten, startet der
erste Umrichter; wenn dieser seine Hochstfrequenz erreicht hat, startet der folgende, was auch bei allen anderen
erfolgt. Die Ausgangsfolge ist nicht unbedingt je nach Adresse der Maschine ansteigend, sondern hangt von den
ausgefuhrten Betriebsstunden ab, siehe ET: Wechselzeit Abschn. 6.6.9.

Wenn die Mindestfrequenz FL verwendet wird und nur ein funktionierender Umrichter vorliegt, koénnen
Uberdruckwerte gebildet werden. Der Uberdruck kann je nach Fall unvermeidbar sind und bei einer Mindestfrequenz
auftreten, wenn die Mindestfrequenz hinsichtlich des Wasserdrucks einen héheren Druck als gewlnscht hervorruft. In
den Multi-Umrichtern bleibt diese Stérung auf die zuerst startende Pumpe beschrankt, weil fir die folgenden wie folgt
vorgegangen wird: Wenn die vorherige Pumpe die Hochstfrequenz erreicht hat, wird die folgende mit Mindestfrequenz
gestartet und die Frequenz der Pumpe auf die Hochstfrequenz eingestellt. Bei Verringerung der Frequenz der Pumpe,
die sich auf Hochstfrequenz befindet (bis zum Limit der eigenen Mindestfrequenz) wird eine Einschaltiiberkreuzung
der Pumpe erreicht, die die Mindestfrequenz einhélt, aber keinen Uberdruck bildet.

4.5.1 Zuweisung der Startfolge
Bei jedem Einschalten des Systems wird jedem Umrichter eine Startfolge zugewiesen. Aufgrund dessen bilden sich
aufeinander folgende Starts der Umrichter.
Die Startfolge wird wahrend der Anwendung gemaf der Notwendigkeit der beiden folgenden Algorithmen geandert:
e Erreichen der Héchstbetriebszeit
o Erreichen der Héchstnichttatigkeitszeit

4.5.1.1 Hochstbetriebszeit
Aufgrund der ET-Werte (HOchstbetriebszeit) besitzt jeder Umrichter einen Zahler der Run-Zeit, und aufgrund dieser
wird die Startfolge gemafR dem folgenden Algorithmus aktualisiert:
- Wenn mindestens die Halfte des ET-Werts Uberschritten ist, wird der Austausch der Prioritdt beim ersten
Abschalten des Umrichters ausgefihrt (Austausch Standby).
- Wenn der ET-Wert erreicht wird, ohne anzuhalten, wird der Umrichter ohne Umstande abgeschaltet und auf
die Mindeststartprioritat gebracht (Austausch wahrend des Betriebs).

Fall der Parameter ET (maximale Arbeitszeit) auf 0 gestellt ist, erfolgt der Wechsel bei jedem Neustart.

Siehe Tabelle ET: Wechselzeit Abschn 6.6.9.
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4.5.1.2 Erreichen der Hochstnichttitigkeitszeit

Das Multi-Umrichtersystem verfugt Uber einen Rickstauschutz-Algorithmus, der als Ziel die Beibehaltung der
perfekten Effizienz der Pumpen und die Unversehrtheit der gepumpten Flissigkeit hat. Die Funktion ermdglicht eine
Drehung der Pumpreihenfolge, um allen Pumpen mindestens eine Durchflussminute alle 23 Stunden zu geben. Das
erfolgt unabhangig von der Konfiguration des Umrichters (enable oder Reserve). Der Prioritatsaustausch sieht vor,
dass der seit 23 Stunden stehende Umrichter auf die Hochstprioritat in der Startfolge gebracht wird. Das ruft hervor,
dass sobald die Abgabe des Flusses notwendig ist, der erste startet. Die als Reserve konfigurierten Umrichter haben
Vorrang. Der Algorithmus beendet seine Tatigkeit, wenn der Umrichter mindestens einen Minute eines Flusses
abgegeben hat.

Nach dem Eingriff des Rickstauschutzes und wenn der Umrichter als Reserve konfiguriert ist, wird er auf die
Mindestprioritat zurickgesetzt, um ihn vor Verschleill zu schitzen.

4.5.2 Reserven und Zahl der Umrichter, die am Pumpvorgang teilnehmen
Das Multi-Umrichtersystem liest, wie viele Elemente in Verbindung sind und ruft diese Nummer N auf.
Aufgrund der Parameter NA und NC entscheidet es, wie viele und welche Umrichter in einem bestimmten Moment
arbeiten missen. NA stellt Zahl der Umrichter dar, die am Pumpvorgang teilnehmen. NC stellt die Hochstzahl der
Umrichter dar, die gleichzeitig arbeiten kénnen.
Wenn in einer Serie aktive NA Umrichter und gleichzeitige NC Umrichter mit NC geringer als NA vorliegen, bedeutet
das, dass hochstens gleichzeitig NC Umrichter starten und diese Umrichter unter den NA Elementen ausgetauscht
werden. Wenn ein Umrichter mit Reservevorrangigkeit konfiguriert ist, wird er in der Startfolge zuletzt angeordnet,
wenn wir somit zum Beispiel 3 Umrichter haben und einer dieser ist als Reserve konfiguriert, startet die Reserve als
drittes Element, wenn er dagegen als NA=2 festgesetzt wurde, startet die Reserve nicht, auler wenn einer der beiden
aktiven unter fault geht.
Siehe auch Erklarung der Parameter
NA: Aktive Umrichter Abschn 6.6.8.1;
NC: Gleichzeitige Umrichter Abschn 6.6.8.2;
IC: Konfiguration der Reserve. 6.6.8.3.

5 EINSCHALTEN UND INBETRIEBNAHME

5.1 Erstes Einschalten der Maschine

Sobald die Hydraulik und Elektrik (Abschn. 2) korrekt installiert wurden, und nach Lesen des ganzen Handbuchs,
kann der Umrichter unter Spannung gesetzt werden.

Bei der Ersteinschaltung und danach bei der Neueinschaltung im Falle einer Ruckstellung der werkseitigen
Werteinstellungen, wird ein Wizard empfohlen, der die Einstellung der wichtigsten Parameter unterstiitzt. Solange die
Wizard-Prozedur nicht beendet ist, ist kein Pumpenanlauf mdglich.

Es sind eventuelle Einschrankungen der Elektropumpe wie Grenzwert der Mindestfrequenz oder
Hochstzeit fir Trockenlauf zu beachten und die eventuell notwendigen Einstellungen durchzufihren.

Die folgenden Schritte gelten im Fall einer Anlage mit einem einzelnen Umrichter, wie auch im Fall einer Multi-
Umrichter-Anlage. Fur Multi-Umrichter-Anlagen ist es notwendig, zuerst die korrekten Anschlisse der Sensoren und
der Verbindungskabel auszufihren und dann jeweils einen Umrichter einzuschalten, wobei die erste Einschaltung fur
jeden Umrichter ausgefuhrt wird. Nachdem alle Umrichter konfiguriert sind, kdnnen alle Elemente des Multi-Umrichter-
Systems gespeist werden.

Eine falsche Konfiguration des Motors (Stern- oder Deltaanschluss) kann zu Schaden am Motor
selbst fiihren.

5.2 Wizard
Der Wizard leistet eine unterstiitzte Prozedur fiir die Einstellung der wichtigsten Parameter, die fiir einen Erststart des
Inverters notwendig sind. Die Tabelle 17 fasst pro Invertertyp die Abfolge der einzustellenden Parameter zusammen.
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Wizard
Typ M/M Typ M/M Typ M/T und
Nennleistungen | Nennleistung TIT
11A und 14A 8,5A alle
Nennleistungen

LA LA LA

MS MS MS

SP SP SP

FN FN FN

UN RC RC

RC RT

Tabelle 18: Wizards

Wahrend der Prozedur dienen die Tasten [+] und [-] zur Einstellung der verschiedenen Nennleistungen. Die Taste
[MODE] dient zur Entgegennahme des eingestellten Wertes und fiir den Ubergang auf den nachsten Schritt. Wenn
die Mode-Taste langer als 1s gedriickt wird, schaltet der Wizard auf die vorige Seite zurtick.

5.2.1 Einstellung der Sprache LA
Die fir das MenU gewlinschte Sprache wahlen. Siehe Abs. 6.2.6.

5.2.2 Einstellung des MeRsystems MS
Das Anzeigesystem der Mal3einheit wahlen, die man fir die MeRgréRe auf dem Display benutzen méchte. Siehe Abs.
6.5.9.

5.2.3 Einstellung des Druck-Setpoints SP
Den Wert des Druck-Setpoints der Anlage einstellen. Siehe Abs. 6.3.1.

5.2.4 Einstellung der Nennfrequenz der Pumpe FN
Die Nennfrequenz der Elektropumpe wahlen, die benutzt werden soll. Der Wizard misst die Netzfrequenz am
Invertereingang und empfiehlt auf dieser Grundlage einen Wert fiir FN. Der Benutzer muss diesen Wert nach den
Empfehlungen des Herstellers der Elektropumpe einstellen. Siehe Abs. 6.5.3.

Eine falsche Konfiguration der Betriebsfrequenz der Elektropumpe kann die Beschadigung der
Elektropumpe verursachen und die Fehler "OC" und "OF" erzeugen.

5.2.5 Einstellung der Nennspannung der Pumpe UN
Diesen Parameter gibt es nur auf den Invertern Typ M/M der Nennleistungen 11 und 14 A.
Die Nennfrequenz der Elektropumpe wahlen, die benutzt werden soll. Der Wizard misst die Netzfrequenz am
Invertereingang und empfiehlt auf dieser Grundlage einen Wert fir UN. Der Benutzer muss diesen Wert nach den
Empfehlungen des Herstellers der Elektropumpe einstellen. Siehe Abs. 6.5.4.

5.2.6 Einstellung des Nennstromes RC
Den Wert des Nennstromes der Elektropumpe einstellen, die benutzt werden soll. Siehe Abs. 6.5.1.

Eine falsche Einstellung von RC kann die Fehler "OC" und "OF" erzeugen und das Ausbleiben des
Ansprechens der Stromschutzeinrichtung verursachen, demzufolge eine Last oberhalb der
Sicherheitsgrenze des Motors zulassen und Motorschaden verursachen.

5.2.7 Einstellung der Drehrichtung RT
Diesen Parameter gibt es auf allen Nennleistungen der Invertertypen M/T und T/T.
Bei Erreichen der Einstellung von RT ist die Pumpe in Betrieb zu setzen und die Achse auf ihre korrekte Drehrichtung
zu kontrollieren.
In dieser Phase dient die Taste RUN/STOP zum Anlaufen und Ausschalten der Pumpe. Ein erster Tastendruck setzt
die Pumpe in Betrieb, ein zweiter Tastendruck schaltet sie aus. In dieser Phase ist eine maximale Dauereinschaltung
von 2 Min. erlaubt, danach schaltet sie automatisch aus (wie bei der Ausschaltung mit der Taste RUN/STOP).
In dieser Phase kann mit den Tasten + und — die Drehrichtung des Motors umgekehrt werden.
Bei Oberflachenpumpe mit sichtbarer Drehrichtung:
e Die Pumpe in Betrieb setzen
e die Drehrichtung kontrollieren und notfalls andern
o die Pumpe ausschalten
e zur Bestatigung der erfolgten Einstellungen und zum Starten der Anwendung auf Mode druicken
Bei Tauchpumpen:
e Einen Verbraucher 6ffnen (den Verbraucher bis zum Ende der Prozedur nicht wechseln)
e die Pumpe in Betrieb setzen
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o die benutzte Drehrichtung und die erzeugte Frequenz notieren (Parameter FR oben auf der rechten Seite der
Wizard-Bildschirmseite 6/6)

o die Drehrichtung éandern

e die benutzte Drehrichtung und die erzeugte Frequenz notieren (Parameter FR oben auf der rechten Seite der
Wizard-Bildschirmseite 6/6)

e den Verbraucher schlielRen

o die zwei untersuchten Falle bewerten und die Drehrichtung einstellen, die die kleinere Frequenz FR erzeugt

e auf Mode driicken, um die erfolgten Einstellungen zu bestatigen und den Normalbetrieb zu starten

5.2.8 Einstellung anderer Parameter
Nachdem der erste Start ausgefuhrt wurde, kdnnen auch die anderen zuvor eingestellten Parameter je nach Fall
geandert werden, indem in die einzelnen Menls getreten und die Anleitungen fur die einzelnen Parameter befolgt
werden (siehe Kapitel 6). Die bekanntesten lauten: Neustartdruck, Gewinne der Einstellung Gl und GP,
Mindestfrequenz FL, Zeit des Fehlens des Wassers TB usw.

5.3 Behebung der typischen Probleme der Erstinstallation

Stoérung Mégliche Ursachen Behebung

1) Kein Wasser. 1-2) Pumpe mit Wasser versorgen und sicher stellen, dass
2) Pumpe saugt nicht an. sich keine Luft in den Leitungen befindet. Sicherstellen,
3) Einstellung eines zu hohen dass Ansaugung oder eventuelle Filter nicht verstopft
, . sind. Sicherstellen, dass die Leitungen von der Pumpe
Setpoints fur die Pumpe. zum Umrichter nicht beschadigt sind oder starkere

4) Drehrichtung invertiert. Druckverluste aufweisen.
Das Display zeigt |5) Strom fiir die Pumpe falsch  |3) Den Setpoint senken oder eine Pumpe fiir die
BL eingestellt RC (*). Anlagenanforderungen verwenden.

6) Hochstfrequenz zu niedrig.  4) Drehrichtung prifen (siehe Abschn. 6.5.2).

5) Einen korrekten Pumpenstrom einstellen RC (*) (siehe
Abschn 6.5.1).

6) Wenn maoglich, die FS (siehe Abschn 6.6.6).

1) UbermaRige Absorption. 1) Anschlusstyp (Sternanschluss oder Deltaanschluss)
2) Pumpe blockiert. prufen. Sicherstellen, dass der Motor nicht mehr Strom
3) Pumpe, die beim Start viel aufnimmt, als max. vom Umrichter abgegeben.
Strom absorbiert. Kontrollieren, ob der Motor alle Phasen angeschlossen
hat.

Das Dlsgll:ay zeigt 2) Sicherstellen, dass das Laufrad oder der Motor nicht

durch Fremdkorper blockiert werden. Anschluss der
Phasen des Motors prifen.

3) Den Beschleunigungsparameter verringern AC (siehe
Abschn. 6.6.11).

1) Strom flr die Pumpe falsch | 1) RC fiir den entsprechenden Anschlusstyp

eingestellt (RC*). (Sternanschluss oder Deltaanschluss) gem. Angaben auf
2) UbermaBige Absorption. dem Kennschild des Motors einstellen (siehe Abschn.
3) Pumpe blockiert. 6.5.1).
Das Display zeigt |4) Drehrichtung invertiert. 2) Kontrollieren, ob der Motor alle Phasen angeschlossen
oc hat.

3) Sicherstellen, dass das Laufrad oder der Motor nicht
(durch Fremdkorper) blockiert werden.
4) Drehrichtung priifen (siehe Abschn. 6.5.2).

1) Versorgungsspannung 1) Korrekte Leitungsspannung prifen.
) ) niedrig
Das D'sﬂl,ay zeigt |2) Spannungsverlust in der 2) Kabeldurchschnitt der Versorgungskabel priifen (siehe
Leitung
Abschn. 2.3)
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Die Mindestbetriebsfrequenz FL senken (wenn die

Hoher Einstelldruck Einstellung von FL zu hoch.

SP Elektropumpe dies ermdglicht).
Das Display zeigt | Kurzschluss zwischen den Zustand des Motors und der Kabel zum Motor prifen.
SC Phasen.
Die Pumpe stoppt | Einstellung des unstabilen Gl und GP korrigieren (siehe Abschn 6.6.5 6.6.4).
nicht Drucks.

Das Display zeigt:
+ Driicken, um
diese Konfiguration
fortzufiihren
Das Multi-Inverter-
System startet nicht | Firmware nicht auf allen

und meldet eine |Invertern in der gleichen
nicht kompatible |Version
Firmware
Das Multi-Inverter-
System startet nicht

Einer oder mehrere Umrichter | Die Taste + am Umrichter dricken, von dem wir sicher sind,
haben sensible, nicht dass er die neueste und korrekte Konfiguration der
angepasste Parameter. Parameter aufweist.

Die automatische Aktualisierungsprozedur unter den
Invertern durchfihren. Siehe Abs. 9.2

Produkte einer anderen Art Inverter von gleicher Art und Nennleistung fir die

und meldet nicht oder . Nennlelstqu Gestaltung von Multi-Inverter-Systemen besorgen. Siehe
. untereinander in
kompatible o Abs. 4.2
Kommunikation gesetzt
Produkte

* Nur fiir Invertertypen M/T und T/T

Tabelle 19: Behebung von Stérungen

6 BEDEUTUNG DER EINZELNEN PARAMETER

6.1 Nutzermeni

Im Hauptmenu durch Driicken der Taste MODE (oder mit dem Auswahlmenl durch Driicken der Tasten + oder -),
gelangt man in das NUTZERMENU. Innerhalb des Mens, durch Driicken der Taste MODE, werden die folgenden
Grolien aufeinander folgend angezeigt.

6.1.1 FR: Anzeige der Drehfrequenz
Aktuelle Drehfrequenz, mit der die Elektropumpe gesteuert wird (Hz).

6.1.2 VP: Anzeige des Drucks
Druck der Anlage in [bar] oder [psi] je nach genltztem Messsystem.

6.1.3 C1: Anzeige des Phasenstromwerts
Phasenstromwert der Elektropumpe in [A].
Bei Uberschreitung des zuldssigen Hdchststromes beginnt auf dem Display die Stromwertanzeige zwischen
Normalanzeige und Reverse zu blinken. Diese Darstellung weist auf einen Voralarmzustand hin, der ein
wahrscheinliches Ansprechen der Uberstromschutzeinrichtung auf dem Motor ankiindigt. In diesem Fall empfiehlt es
sich, die korrekte Einstellung des Hochststroms der Pumpe RC (siehe Abschnitt 6.5.1) und die Anschlisse der
Elektropumpe zu Uberprifen.

6.1.4 PO: Anzeige der Leistungsausgabe
Visualisierung der Leistungsaufnahme der Versorgungsleitung in [kW].

6.1.5 PIl: Histogramme de la puissance
Zeigt auf 5 vertikalen Balken ein Histogramm der abgegebenen Leistung.
Das Histogramm zeigt an, wie lange die Pumpe auf einem bestimmten Leistungsniveau eingeschaltet war. Auf der
horizontalen Achse befinden sich die Balken mit den verschiedenen Leistungsniveaus; auf dem vertikalen Balken wird
angezeigt, wie lange die Pumpe auf dem speziellen Leistungsniveau eingeschaltet war (%Anteil im Vergleich zur
Gesamtzeit).
Unterhalb der Abkiirzung PI erscheint ein Kastchen mit der Aufschrift ,S*. Diese GroRe steht fiir die Einsparung in %,
die im Vergleich zu einer analogen Pumpe ohne Inverter erzielt wurde.
Die Nulleinstellung des Teilstundenzahlers fihrt auch zur Nulleinstellung des Histogramms der Stunden.
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Abbildung 15: Histogramm der Leistung

6.1.6 SM: Systembildschirm
Zeigt den Zustand des Systems an, wenn wir eine Multi-Umrichter-Installation vorliegen haben. Wenn die
Kommunikation nicht vorliegt, wird eine lkone mit der abwesenden oder unterbrochenen Kommunikation angezeigt.
Wenn mehrere untereinander verbundene Umrichter vorliegen, wird eine Ikone fir jeden dieser angezeigt. Die lkone
hat das Symbol einer Pumpe und darunter erscheinen die Zustandszeichen der Pumpe.
Je nach Betriebszustand wird folgendes angezeigt Tabelle 19.

Anzeigen des Systems
Information iiber den Zustand unter
Zustand lkone
der lkone
Umrichter in run gﬁmggl der drehenden Ausgefihrte Frequenz mit drei Ziffern
Umrichter in Symbol der statischen
SB
standby Pumpe
Umrichter in Symbol der statischen E
fault Pumpe
R wenn die Elektropumpe
Inverter in Symbol der Pumpe mit ausgeschaltet ist;
Reserve farbiger Oberseite erreichte Frequenz bei drehender
Pumpe

Tabelle 20: Anzeige des Systembildschirms SM

Um der Anzeige des Systems mehr Platz zu geben, erscheint der Name des Parameters SM nicht,
@ sondern die Beschriftung "System" mittig unter dem Namen des Menlis

6.1.7 VE: Anzeige der Version
Hardware- und Software-Version, mit der das Gerat ausgestattet ist.

Bei Firmware-Ausfiuihrungen 2.0.0 und Nachfolgeversionen gelten folgende Bedingungen:
Auf dieser Seite nach der Vorsilbe S: die letzten 5 Ziffern der eindeutigen Seriennummer fiir den Anschluss werden
auf dem Bildschirm dargestellt. Die ganze Seriennummer kann beim Betatigen der Taste “+” dargestellt werden.

6.2 Bildschirmmeni

Im Hauptment, durch gleichzeitiges 2 Sek. langes Dricken der Tasten “SET” und “-“ (minus), oder mit dem
Auswahlmenii durch + oder -, kann das BILDSCHIRMMENU eingeschaltet werden.

Innerhalb des Ments, durch Driicken der Taste MODE, werden die folgenden Gréf3en aufeinander folgend angezeigt.

6.2.1 VF: Anzeige des Flusses
Zeigt die zwei mdglichen Flusszustande: “vorhanden” und “nicht vorhanden”.
Wenn der Inverter in einem Multi-Inverter-System funktioniert, stellt der angezeigte Fluss den des Systems dar.
Wahrend des Multi-Inverter-Betriebs wird der drtliche Fluss im Rechteck links unten mit den Buchstaben
“P” = vorhanden
“A” = nicht vorhanden
Wenn der Inverter sich in Einzelbetrieb befindet, wird nur der vom betreffenden Sensor abgelesene Fluss visualisiert.

6.2.2 TE: Anzeige der Temperatur der Zuleitungen zu den Leistungsverbrauchern
6.2.3 BT: Anzeige der Temperatur der Elektronikkarte

6.2.4 FF: Anzeige der Fault-Historie
Chronologische Anzeige der Faults wahrend des Betriebs des Systems.
Unter dem Symbol FF erscheinen zwei Nummern x/y, die jeweils x fiir das angezeigte Fault und y fiir die Gesamtzahl
der vorliegenden Faults angeben; rechts von diesen Nummern erscheint eine Angabe Uber die angezeigte Fault-Art.
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Die Tasten + und — ermdglichen das Durchlesen der Faults: Mit Driicken der Taste ,— wird die Historie zuriickverfolgt,
bis zum &ltesten vorhandenen Fehler, mit Dricken der Taste ,+“ wird die Historie vorwarts verfolgt, bis zum jingsten
vorhandenen Fehler.

Die Faults werden chronologisch ab dem letzten (x=1) bis zum neuesten (x=y) angezeigt. Die Hochstzahl der
anzeigbaren Faults betragt 64; nach Erreichen dieser Zahl werden die altesten Gberschrieben.
Neben der Art der Faults erscheint auch die Uhrzeit, an der sich die Faults jeweils ereignet haben.

Dieser Menlipunkt zeigt die Liste der Faults an, ermdglicht aber kein Reset. Das Reset kann nur mit der hierfiir
vorgesehenen Steuerung durch RF des MENUS TECHNISCHER SERVICE ausgefiihrt werden.

Weder ein von Hand ausgefiihrtes Reset noch ein Abschalten des Gerats oder die Wiederherstellung der werkseitig
eingestellten Werte 16schen die Fault-Historie, wenn das oben genannte Verfahren nicht ausgefuhrt wird.

6.2.5 CT: Kontrast Display
Er regelt den Kontrast des Displays.

6.2.6 LA: Sprache
Anzeige in einer der folgenden Sprachen:
1- ltalienisch
2- Englisch
3- Franzosisch
4- Deutsch
5- Spanisch
6- Hollandisch
7- Schwedisch
8- Turkisch
9- Slowakisch
10- Rumanisch
11- Tschechisch
12- Polnisch
13- Portugiesisch
14- Finnlandisch
15- Ukrainisch
16- Russisch
17- Griechisch
18- Arabisch
Wird der Wert verandert, beginnt das Symbol des Parameters zu blinken, um anzuzeigen, dass der Wert verandert
wurde. Die Anderung wird erst mit Driicken von [SET] oder [MODE] oder bei einem Menii-Wechsel wirksam. Wird
nach der Anderung des Parameters keine Taste gedriickt und die Seite wegen Timeout verlassen, hat die
Anderung keine Auswirkung.

6.2.7 HO: Betriebsstunden
Zeigt in zwei Zeilen die Einschaltstunden des Umrichters und die Betriebsstunden der Pumpe an.

6.2.8 EN: Zahler der Energieaufnahme
Zeigt auf zwei Zeilen die Gesamt- und Teilenergieaufnahme. Die Gesamtenergie ist ein Wert, der wahrend des
Maschinenlebens standig steigt und nicht auf Null gestellt werden kann. Die Teilenergie ist ein Energiezahler, der vom
Benutzer auf Null gestellt werden kann. Die Nulleinstellung des Teilzéhlers erfolgt durch 5 Sek. langes Driicken auf
die Taste [-].
Die Nulleinstellung des Teilstundenzahlers flihrt auch zur Nulleinstellung auf dem Histogramm der Stunden.

6.2.9 SN: Zahl der Anlaufe
Gibt an, wie oft der Inverter die Elektropumpe in Betrieb gesetzt hat.

6.3 Setpoint-Menii

Im Hauptmeni gleichzeitig die Tasten ,MODE® und ,SET“ dricken, bis im Display ,SP" erscheint (oder das
Auswahlmen( mit + oder - wahlen).

Die Tasten ,+“ und ,-“ ermdglichen jeweils den Wert des Drucks der Anlage zu erhéhen oder zu senken.

Die Taste SET ermdglicht den Ausgang aus dem vorliegenden Meni und die Riickkehr zum Hauptmen.

Aus diesem Menu wird der Druck eingestellt, mit dem die Anlage arbeiten soll.

Der Einstelldruck kann gemaR Angaben der Tabelle 2 eingegeben werden.

An jeder Seite dieses Menis findet sich links ein Kastchen mit dem Wert SX, siehe Abs. 6.5.10. Wenn der
eingegebene Druck den Wert SX Ubersteigt, blinkt das Kastchen, um anzuzeigen, dass die Eingabe SX begrenzt wird.

6.3.1 SP: Einstellung des Sollwertdrucks
Mit diesem Druck arbeitet die Anlage, wenn keine zusétzlichen Druckeinstellfunktionen aktiv sind.
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6.3.2 Einstellung der Hilfsdriicke
Der Inverter kann den Setpoint-Druck in Funktion des Zustandes der Eingange andern.
Auf Invertern der Typen M/T und T/T kénnen bis zu 3 Hilfsdriicke, d.h. insgesamt 4 verschiedene Setpoints eingestellt
werden.
Auf Invertern Typ M/M kann ein Hilfsdruck mit insgesamt 2 verschiedenen Setpoints eingestellt werden.
Fir die Stromanschlisse siehe Abschnitt 2.3.3, flr die Softwareeinstellungen siehe Abschnitt 6.6.15.

Wenn mehrere zusatzliche Druckfunktionen mehrerer Eingange gleichzeitig aktiv sind, fihrt der Umrichter
den geringeren Druck aller aktivierten aus.

6.3.2.1 P1: Einstellung des zusatzlichen Druckwerts 1
Betriebsdruck der Anlage, wenn die Funktion zusatzlicher Druck am Eingang 1 aktiviert wird.

6.3.2.2 P2: Einstellung des zusatzlichen Druckwerts 2
Betriebsdruck der Anlage, wenn die Funktion zusatzlicher Druck am Eingang 2 aktiviert wird
Auf Invertern Typ M/M nicht verfligbar.

6.3.2.3 P3: Einstellung des zusatzlichen Druckwerts 3
Betriebsdruck der Anlage, wenn die Funktion zusatzlicher Druck am Eingang 3 aktiviert wird
Auf Invertern Typ M/M nicht verfugbar.

Der Neustartdruck der Pumpe ist auler mit dem eingestellten Druck (SP, P1, P2, P3,) auch mit RP
verbunden.
RP drickt die Druckverringerung gegenuber ,SP* aus (oder gegeniber einem zusatzlichen Druck, wenn
aktiviert), was den Pumpenstart verursacht

Beispiel: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,5 [bar]; keine zusétzliche Druckfunktion ist aktiv:
Wéhrend des Normalbetriebs steht die Anlage unter einem Druck von 3,0 bar.
Wenn der Druckwert unter 2,5 bar abféllt, schaltet sich die Elektropumpe wieder ein

Die Eingabe eines zu hohen Drucks (SP, P1, P2, P3,) gegeniiber den Leistungen der Pumpe kann die
falsche Angabe von Fehlern aufgrund Wassermangels BL hervorrufen; in diesem Fall den eingestellten
Druck senken oder eine fur die Anforderungen der Pumpe geeignete Pumpe verwenden..

6.4 Manuelles Meni

Im Hauptmenl gleichzeitig die Tasten ,“SET" & “+” & “-“ drlicken, bis im Display ,FP" erscheint (oder das
Auswahlmeni mit + oder - wahlen).

Das Meni ermdglicht die Anzeige und Anderung der verschiedenen Konfigurationsparameter: Die Taste MODE
ermdglicht das Durchsehen der Menuseiten, die Tasten + und — den Wert des Parameters zu inkrementieren oder zu
dekrementieren. Die Taste SET ermdglicht den Ausgang aus dem vorliegenden Menid und die Rickkehr zum
Hauptmend.

In dem manuellen Modus, unabhangig vom angezeigten Parameter, ist es immer mdglich, die folgenden
Steuerungen auszufiihren:

Zeitweiliges Einschalten der Elektropumpe

Gleichzeitiges Driicken der Tasten MODE und “+” und bewirkt das Starten der Pumpe mit der Frequenz FP im
Dauerbetriebsstatus solange beide Tasten gedrickt bleiben.

Wenn die Steuerung Pumpe ON oder Pumpe OFF ausgefuhrt wird, wird dies im Display angezeigt.

Starten der Pumpe

Gleichzeitiges Driicken der Tasten MODE, “-” und “+” fir 2 Sek. bewirkt das Starten der Pumpe mit der Frequenz
FP. Der Betriebsstatus verbleibt solange, bis die Taste SET gedrickt wird. Das folgende Driicken von SET ruft den
Ausgang aus dem manuellen Meni hervor.

Wenn die Steuerung Pumpe ON oder Pumpe OFF ausgefihrt wird, wird dies im Display angezeigt.

Falls die Pumpe im manuellen Modus gesteuert wird und wahrend 2 Minuten kein Fluss festgestellt wird, wird der
Trockenlaufschutz ausgeldst, die Pumpe wird ausgeschaltet und am Display erscheint die Fehlermeldung BL.
Invertieren der Drehrichtung

Gleichzeitiges Driicken der Tasten SET - flr mindestens 2 Sek. andert die Drehrichtung. Die Funktion ist auch bei
laufendem Motor aktiv. Nicht verfligbar an Invertern des Typs M/M.

6.4.1 FP: Einstellung der Probefrequenz
Zeigt die Probefrequenz in Hz an. Die Probefrequenz kann mittels der Tasten ,+“ und ,-“ eingestellt werden.
Default—-Wert ist Fn — 20% und kann zwischen FL und FS eingestellt werden.
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6.4.2 VP: Anzeige des Drucks
Druck der Anlage in [bar] oder [psi] je nach genltztem Messsystem.

6.4.3 C1: Anzeige des Phasenstromwerts
Phasenstromwert der Elektropumpe in [A].
Bei Uberschreitung des zuléssigen Hoéchststromes beginnt auf dem Display die Stromwertanzeige zwischen
Normalanzeige und Reverse zu blinken. Diese Darstellung weist auf einen Voralarmzustand hin, der ein
wahrscheinliches Ansprechen der Uberstromschutzeinrichtung auf dem Motor ankiindigt. In diesem Fall empfiehlt es
sich, die korrekte Einstellung des Hochststroms der Pumpe RC (siehe Abschnitt 6.5.1) und die Anschlisse der
Elektropumpe zu Uberprifen.umpe zu tberprifen..

6.4.4 PO: Anzeige der Leistungsausgabe
Visualisierung der Leistungsaufnahme der Versorgungsleitung in [kKW].

6.4.5 RT: Einstellung der Drehrichtung
Diesen Parameter gibt es nur auf Invertern der Typen M/T und T/T.
Wenn die Drehrichtung der Pumpe nicht korrekt ist, kann sie mittels dieses Parameters invertiert werden. Innerhalb
dieses Menipunkts und durch Driicken der Tasten + und — werden die beiden mdglichen Zustande ,0 oder ,1”
ausgeflhrt und angezeigt. Die Folge der Phasen wird im Display in der Kommentarzeile angezeigt. Die Funktion ist
auch bei laufendem Motor aktiv.
Wenn die Drehrichtung des Motors nicht festgestellt werden kann, im Manualbetriebsmodus wie folgt verfahren:

o Die Pumpe mit Frequenz FP starten (Dricken von MODE und + oder MODE + -)
o Einen Verbraucher 6ffnen und den Druck beobachten
o Ohne die Entnahme zu veréndern, den Parameter RT andern, und erneut den Druck beobachten.
o Der richtige ,RT“-Wert ist der Wert, der einen hdheren Druck hervorruft.
6.4.6 VF: Anzeige des Flusses
Siehe Abs. 6.2.1

6.5 Installateur-Menu

Im Hauptmenu gleichzeitig die Tasten “MODE” & “SET” & “-“ drlicken, bis im Display ,RC" erscheint (oder das
Auswahlmenii mit + oder - wéhlen). Das Meni ermdglicht die Anzeige und Anderung der verschiedenen
Konfigurationsparameter: Die Taste MODE erméglicht das Durchsehen der Menuseiten, die Tasten + und — den Wert
des Parameters zu inkrementieren oder zu dekrementieren. Die Taste SET ermdglicht den Ausgang aus dem
vorliegenden Meni und die Rickkehr zum Hauptmend.

6.5.1 RC: Einsstellung des Nennstromwerts der Elektropumpe
Nennstromaufnahme der Elektropumpe in Ampere (A).
Den vom Hersteller auf dem Schild der Elektropumpe angefiihrten Aufnahmewert eingeben.
Wird der Wert verandert, beginnt das Symbol des Parameters zu blinken, um anzuzeigen, dass der Wert verandert
wurde. Die Anderung wird erst mit Driicken von [SET] oder [MODE] oder bei einem Menii-Wechsel wirksam. Wird
nach der Anderung des Parameters keine Taste gedriickt und die Seite wegen Timeout verlassen, hat die Anderung
keine Auswirkung.
Bei Invertern der Typen M/T und T/T ist die Art des fir die Wicklungen verwendeten Anschlusses zu beachten.
Wenn der eingegebene Parameter niedriger als der geforderte Parameter ist, erscheint wahrend des Betriebs
die Fehlermeldung “OC“, sobald die Stromstidrke fiir einen bestimmten Zeitraum die eingegebene
Stromstarke liberschreitet.
Ist der eingegebene Parameter groRer als der korrekte Wert, wird der Stromschutz (iber die
Sicherheitsschwelle des Motors hinaus félschlich ausgelost.

6.5.2 RT: Einstellung der Drehrichtung
Diesen Parameter gibt es nur auf Invertern der Typen M/T und T/T.
Wenn die Drehrichtung der Pumpe nicht korrekt ist, kann sie mittels dieses Parameters invertiert werden. Innerhalb
dieses Menupunkts und durch Dricken der Tasten + und — werden die beiden mdglichen Zustande ,0“ oder ,1”
ausgefihrt und angezeigt. Die Folge der Phasen wird im Display in der Kommentarzeile angezeigt. Die Funktion ist
auch bei laufenden Motor aktiv. Falls die Drehrichtung des Motors nicht sichtbar ist, wie folgt vorgehen:

o Einen Verbraucher 6ffnen und die Frequenz beobachten.

o Parameter RT andern, ohne dabei den Abgriff zu verandern und erneut die Frequenz FR feststellen.

o Der korrekte Parameter RT ist der Parameter, der bei gleichbleibendem Abgriff eine niedrigere Frequenz FR
fordert.

ACHTUNG: Bei einigen Elektropumpen kann es passieren, dass die Frequenz in beiden Fallen nicht sehr variiert.
Dies erschwert das Feststellen der Drehrichtung. In diesem Fall den oben beschriebenen Vorgang wiederholen, doch
anstelle der Frequenz, versuchen, die Stromaufnahme (Phasenstrom) festzustellen (Parameter C1 im Nutzermenu).
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Der korrekte Parameter rt ist der Parameter, der bei gleichbleibendem Abgriff eine niedrigere Phasenstromstarke C1
fordert.

6.5.3 FN: Einsstellung der Nennfrequenz
Dieser Parameter legt die Nennfrequenz der Elektropumpe fest. Sein Wert kann zwischen 50 und 200 Hz liegen. Bei
Invertern der Typen M/M kann FN auf 50 oder 60 Hz eingestellt sein.
Wenn die Tasten ,+“ oder ,-, gedriickt werden, wird die gewlinschte Frequenz ab 50 (Hz) gewahlt
Die Werte 50 und 60 (Hz) sind die allgemeinen Werte und werden somit bevorzugt gewahlt: Wenn ein beliebiger
Frequenzwert eingestellt wird, wenn man 50 oder 60 (Hz) erreicht, stoppt die Erhéhung oder Senkung; zur Anderung
der Frequenz einer dieser beiden Werte, ist es notwendig, jeden Druckknopf freizugeben und die Taste "+"oder "-"
mindestens 3 Sekunden zu druicken.
Wird der Wert verandert, beginnt das Symbol des Parameters zu blinken, um anzuzeigen, dass der Wert verandert
wurde. Die Anderung wird erst mit Driicken von [SET] oder [MODE] oder bei einem Menii-Wechsel wirksam. Wird
nach der Anderung des Parameters keine Taste gedriickt und die Seite wegen Timeout verlassen, hat die Anderung
keine Auswirkung.

6.5.4 UN: Einstellung der Nennspannung
Diesen Parameter gibt es nur auf Invertern der Typen M/M Nennleistung 11 und 14 [A].
Definiert die Nennspannung der Elektropumpe und kann auf zwei mogliche Werte eingestellt werden:
110/127 V
220/240 V

6.5.5 OD: Anlagenart
Mogliche Werte 1 und 2, hinsichtlich der starren und elastischen Anlage.
Werkseitig wird der Umrichter fir den Modus 1 voreingestellt, der fir den tGberwiegenden Teil der Anlagen passt. Bei
Druckschwankungen, die sich nicht stabilisieren lassen, die Parameter Gl und GP umstellen und in den Modus 2
gehen.

WICHTIG: Auch die Werte der Regulierungsparameter GP und Gl sind bei beiden Konfigurationen unterschiedlich.
Zudem sind die fir den Modus 1 eingestellten Werte fir GP und Gl in einem anderen Speicher
gespeichert, als die GP- und GI-Werte fiir den Modus 2. So wird beispielsweise der GP-Wert des Modus
1 bei der Umstellung auf den Modus 2 durch den GP-Wert des Modus 2 ersetzt. Um ihn wieder zu finden
muss man jedoch zum Modus 1 zurlickkehren. Der gleiche, auf dem Display dargestellte Wert, wird
aufgrund der unterschiedlichen Steueralgorithmen bei beiden Modi anders gewichtet.

6.5.6 RP: Einstellung des Druckabfalls beim Neustart
Der Druckabfall gegentiber dem Wert SP, der einen Neustart der Pumpe bewirkt.
Wenn der Setpoint-Druck zum Beispiel 3,0 (bar) und RP 0,5 (bar) ist, erfolgt der Neustart mit 2,5 (bar).
RP“ kann von min. 0,1 bis max. 5 bar eingestellt werden. Unter besonderen Bedingungen (zum Beispiel ein
niedrigerer Setpoint als RP) kann er automatisch eingeschrankt werden.

Um den Nutzer zu unterstltzten, erscheint in der RP-Einstellungsseite auch unter dem Symbol RP, der effektive
Startdruck, siehe Abbildung 14.

MENU INSTALLATORE
RP Pressione

b di ripartenza
0,5 bar

SE  0,0HZ 3,1 bar

Abbildung 16: Einstellung des Neustartdrucks

6.5.7 AD: Konfiguration Adresse
Er nimmt nur mit einem Multi-Umrichter-Anschluss Bedeutung an. Sie setzt die Kommunikationsadresse fest, die dem
Umrichter zugewiesen wird. Die mdglichen Werte lauten: Automatisch (Default) oder von Hand zugewiesene Adresse.
Die Adressen werden von Hand eingegeben, und kénnen Werte von 1 bis 8 annehmen.
Es ist nicht zugelassen, gleiche Adressen einzugeben.
Diese Situation macht die Kommunikation zwischen den Invertern unmdglich und erzeugt einen Fehler, der durch ein
blinkendes E anstelle der Maschinenadresse angezeigt wird.
Wenn die gewahlte Zuweisung automatisch ist werden bei jedem Einschalten des Systems Adressen zugewiesen, die
unterschiedlich zum vorherigen Mal sind, das hat aber keinen Einfluss auf den korrekten Betrieb.
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6.5.8 PR: Fernsensor fiir Druck
Der Sensor ist am entsprechenden Eingang anzuschlielRen (Siehe Abs 2.3.5)
Mit dem Parameter PR kann ein ferngesteuerter Drucksensor gewahlt werden. Die Grundeinstellung ist ‘kein Sensor’.
Ist der Sensor aktiv, erscheint ein Symbol auf dem Display, das einen stilisierten Sensor mit einem grof3en P darin
zeigt. Der ferngesteuerte Sensor arbeitet in Synergie mit dem Innensensor, so dass der Druck nie unter den
Sollwertdruck an den zwei Stellen in der Anlage (Innensensor und ferngesteuerter Sensor) sinkt. Dadurch kénnen
eventuelle Druckverluste ausgeglichen werden.
HINWEIS: Um den Sollwertdruck an der Stelle mit dem geringeren Druck beizubehalten, kann der Druck an der
anderen Stelle hdher sein als der Sollwertdruck.

Einstellung des ferngesteuerten Drucksensors

Wert PR Displayanzeige Vollausschlag [bar] Vollausschlag [psi]
0 Assente
1 Huba 501 25 bar 25 363

Tabelle 21: Einstellung des ferngesteuerten Drucksensors

@ Der Setpoint-Druck ist von der Art des gewéhlten ferngesteuerten Drucksensors unabhéngig.

6.5.9 MS: Messsystem
Dieser Parameter stellt das System von Masseinheiten so ein, dass er zwischen das internationale Einheitensystem
und das angloamerikanische Masssystem liegt. Die angezeigten Gro3en werden in Tabelle 21 gezeigt.

Angezeigte Messeinheiten
GréR Internationale Angloamerikanische
roibe Messeinheit Messeinheit
Druck bar psi
Temperatur °C °F

Tabelle 22: Messeinheits-System

6.5.10 SX: Setpoint massimo
Stellt den Hochstwert ein, den irgendeiner der Setpoints SP, P1, P2, P3 annehmen kann (P2 und P3 gibt es nur auf
Invertern der Typen MT und T/T).

6.6 Menu Technischer Kundendienst

Im Hauptmeni gleichzeitig die Tasten “MODE” & “SET” & “+“ drlicken, bis im Display ,TB" erscheint (oder das
Auswahlmenii mit + oder - wéhlen). Das Menii ermdglicht die Anzeige und Anderung der verschiedenen
Konfigurationsparameter: Die Taste MODE erméglicht das Durchsehen der Menuseiten, die Tasten + und — den Wert
des Parameters zu inkrementieren oder zu dekrementieren. Die Taste SET ermdglicht den Ausgang aus dem
vorliegenden Menu und die Rickkehr zum Hauptmendi.

6.6.1 TB: Zeit fiir Sperrung aufgrund von Wassermangel

Die Einstellung der Sperrungs-Latenzzeit wegen Wassermangel ermdglicht die Wahl der Zeit (in Sekunden), die der
Umrichter bendtigt, um den Wassermangel der Elektropumpe zu melden.

Die Veranderung dieses Parameters kann nitzlich sein, wenn eine Verzdgerung zwischen dem Moment des
Einschaltens der Elektropumpe und dem Moment, in dem die Lieferung effektiv beginnt, festgestellt wird. Ein Beispiel
dafir ist eine Anlage mit einer besonders langen Ansaugleitung, die kleiner Verluste ausweist. In diesem Fall kann es
vorkommen, dass sich die betreffende Leitung entleert, obwohl Wasser vorhanden ist und die Elektropumpe eine
gewisse Zeit bendtigt, um sich wieder zu fiillen, Wasser auszugeben und die Anlage unter Druck zu setzen.

6.6.2 T1: Ausschalt-Zeit nach dem Niederdrucksignal
Stellt die Ausschaltzeit des Umrichters ab dem Erhalt des Niederdrucksignals ein (siehe Abschn 6.6.15.5). Das
Niederdrucksignal kann in jedem der 3 Eingange erhalten werden, indem der Eingang entsprechend konfiguriert wird
(siehe Abschn.6.6.15 Setup der Hilfs-Digitaleingdnge IN1, IN2, IN3).
T1 kann von 0 bis 12 Sek. eingestellt werden. Die werkseitige Einstellung betragt 2 Sek.

6.6.3 T2: Abschaltverzégerung
Setzt die Verzogerung fest, mit der der Umrichter abgeschaltet werden soll, nachdem die Abschaltbedingungen
erreicht wurden. Druckerhdéhung der Anlage und Fluss unter dem Mindestfluss.
T2 kann von 2 bis 120 Sek. eingestellt werden. Die werkseitige Einstellung betragt 10 Sek..
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6.6.4 GP: Koeffizient des proportionalen Gewinns
Das Verhaltnis im Allgemeinen muss flr Systeme mit groen, elastischen Leitungen (PVC-Leitungen -—weite
Leitungen) erhéht und fir Anlagen mit engen, festen Leitungen (Metallleitungen — enge Leitungen) verringert werden.
Um den Druck in der Anlage konstant zu halten, fiihrt der Umrichter eine Kontrolle Typ PI fiir den gemessenen
falschen Druckwerts durch. Auf Grundlage dieses Fehlers berechnet der Umrichter die an die Elektropumpe
abzugebende Leistung. Die Art und Weise dieses Kontrolleingriffs hangt von der Einstellung der Parameter GP und Gl
ab. Um den unterschiedlichen Verhaltensweisen der verschiedensten Wasseranlagen, innerhalb derer das System
eingesetzt werden kann, Rechnung zu tragen, kdnnen die werkseitig eingestellten Parameterwerte geandert werden.
Die werkseitig eingestellten Werte fiir die Parameter GP und Gl sind jedoch fiir fast alle Anlagen optimal. In
dem Fall, dass sich trotzdem Regulierungsprobleme einstellen sollten, kénnen auch diese Parameter jederzeit
geandert werden.

6.6.5 GI: Koeffizient des integralen Gewinns
Bei starkem Druckabfall nach der Erh6éhung des Durchsatzes oder bei verzéogerten Systemansprechzeiten
muss der Wert Gl erhdoht werden. Bei Druckschwankungen um den Drucksollwert muss der Gl-Wert
herabgesetzt werden.

mit einem Umrichter, der sich in grofRerer Entfernung von der Elektropumpe befindet. Die hydraulische
Elastizitat beeinflusst die Pi-Steuerung und damit die Druckregelung.

WICHTIG: Um befriedigende Druckeinstellungen zu erhalten, muss im Allgemeinen sowohl auf GP, als auch auf Gl
eingewirkt werden.

@ Ein typisches Beispiel fir eine Anlage, in der der GI-Wert herabgesetzt werden muss, ist die Installation

6.6.6 FS: Max. Rotationsfrequenz
Stellt die Hochstrotationsfrequenz der Pumpe ein.
Diese setzt ein Hochstlimit der Drehzahl fest und kann zwischen FN und FN — 20% eingestellt werden.
FS ermdglicht in jedem Fall, dass die Elektropumpe nie mit einer héheren Frequenz als eingestellt gesteuert wird. FS
kann automatisch infolge der Anderung von FN erneut bemessen werden, wenn das oben genannte Verhaltnis nicht
geprift ist (z.B. wenn der FS-Wert unter FN - 20% ist, wird FS auf FN -20% neu dimensioniert).

6.6.7 FL: Min. Rotationsfrequenz
Uber FL wird die Mindestfrequenz fiir die Umdrehungen der Pumpe eingestellt. Mindestwert betragt 0 [Hz], der
Hochstwert betragt 80% von FN; wenn zum Beispiel FN = 50 [Hz], kann FL zwischen 0 und 40 [HZz] eingestellt
werden. FL kann automatisch infolge der Anderung von FN erneut bemessen werden, wenn das oben genannte
Verhaltnis nicht gepruft ist (z.B. wenn der FL-Wert héher als 80% des eingestellten FN ist, wird FL auf FN -80% neu
dimensioniert).

@ Eine Mindestfrequenz gemafl den Vorgaben des Herstellers der Pumpe einstellen.

Der Inverter steuert die Pumpe bei einer Frequenz, die kleiner als FL ist, nicht. Das bedeutet, dass falls
die Pumpe bei einer Frequenz FL einen Druck tber dem Setpoint erzeugt, in der Anlage ein Uberdruck
entsteht.

6.6.8 Einstellung der Umrichterzahl und der Reserven

6.6.8.1 NA: Aktive Umrichter
NA stellt die Hochstzahl der Umrichter dar, die am Pumpvorgang teilnehmen.
Er kann Werte zwischen 1 und der Zahl der vorliegenden Umrichter annehmen (max. 8). Der Standardwert fur NA ist
N, d.h. die Zahl der in der Serie vorliegenden Umrichter; das bedeutet, dass wenn Umrichter der Serie zugefligt oder
entnommen werden, NA immer den Wert gleich der Umrichteranzahl annimmt, die automatisch erfasst wird. Wenn ein
anderer Wert als N eingegeben wird, wird dem eingegebenen Wert die Héchstzahl an Umrichtern zugewiesen, die am
Pumpvorgang teilnehmen kénnen.
Dieser Wert dient nur in den Fallen, in denen ein Pumpenlimit vorliegt, die eingeschaltet werden sollen oder kdnnen
und falls einer oder mehrere Umrichter als Reserve beibehalten werden sollen (siehe IC: Abschn. 6.6.8.3.
Konfiguration der Reserve und die folgenden Beispiele).
Auf dieser Seite des Meniis kénnen (ohne Anderungsméglichkeit) auch die anderen beiden betroffenen Parameter
des Systems gesehen werden, d.h. N, Anzahl der vorliegenden Umrichter, die automatisch durch das System gelesen
wird und NC, Hochstzahl der gleichzeitigen Umrichter..

6.6.8.2 NC: Gleichzeitige Umrichter
NC stellt die Hochstzahl der Umrichter dar, die gleichzeitig arbeiten kdnnen.
Es kann Werte zwischen 1 und NA annehmen. Als Standardwert nimmt NC den Wert NA an, das bedeutet, dass egal
wie NA ansteigt, NC den Wert von NA annimmt. Wenn ein anderer Wert als NA einstellt wird, befreit man sich von NA
und setzt auf die eingefligte Zahl den Hochstwert der gleichzeitigen Umrichter fest. Dieser Wert dient nur in den
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Fallen, in denen ein Pumpenlimit vorliegt, die eingeschaltet werden sollen oder kénnen (siehe IC: Abschn. 6.6.8.3.
Konfiguration der Reserve und die folgenden Beispiele).

Auf dieser Seite des Meniis kdnnen (ohne Anderungsméglichkeit) auch die anderen beiden betroffenen Parameter
des Systems gesehen werden, d.h. N, Anzahl der vorliegenden Umrichter, die automatisch durch das System gelesen
wird und NA, Anzahl der aktiven Umrichter..

6.6.8.3 IC: Konfiguration der Reserve
Es konfiguriert den Umrichter als automatisch oder Reserve. Wenn er auf Auto (Standard) eingestellt ist, nimmt der
Umrichter am normalen Pumpvorgang teil, wenn er als Reserve konfiguriert wird, wird ihm die minimale Startprioritat
gegeben, bzw. der Umrichter, an dem diese Einstellung ausgefuhrt wird, startet immer zuletzt. Wenn eine Zahl an
aktiven Umrichtern eingegeben wird, die einen weniger als die vorhandenen Umrichter aufweist und ein Element als
Reserve festgesetzt wird, ist die Auswirkung, wenn keine Stérungen vorliegen, dass der Reserve-Umrichter nicht am
normalen Pumpvorgang teilnimmt; falls einer der teilnehmenden Umrichter dagegen eine Stdérung haben sollte
(Fehlen von Speisung, Eingriff eines Schutzes usw.), startet der Reserve-Umrichter.
Der Reserve-Konfigurationszustand ist wie folgt sichtbar: Auf der Seite SM erscheint der obere Teil der Ikone farbig;
auf den Seiten AD und auf der Hauptseite, erscheint die Ikone der Mitteilung der Adresse des Umrichters mit der
Nummer auf farbigem Grund. Die als Reserve konfigurierten Umrichter kdbnnen auch mehr als einer innerhalb eines
Pumpsystems sein.
Die als Reserve konfigurierten Umrichter, die eventuell nicht am normalen Pumpvorgang teilnehmen, werden jedoch
durch den Algorithmus des Ruckstauschutzes effizient gehalten. Der Algorithmus des Rickstauschutzes sieht alle 23
Stunden einen Austausch der Startprioritat vor und sorgt fiir eine mindestens 1 Minute andauernde Flussabgabe an
jeden Umrichter. Dieser Algorithmus vermeidet die Verschlechterung des Wassers innerhalb des Laufrads und halt
die sich bewegenden Organe instand; fir alle Umrichter ist es nutzlich und insbesondere fiir die als Reserve
konfigurierten Umrichter, die unter normalen Bedingungen nicht arbeiten.

6.6.8.4 Konfigurationsbeispiele fiir Multi-Umrichter-Anlagen
Beispiel 1:
Eine Pumpgruppe, die aus 2 Umrichtern besteht (N=2 automatisch erfasst), wovon 1 als aktiv eingestellt ist (NA=1),
einer gleichzeitig (NC=1 oder NC=NA, da NA=1 ) und einer als Reserve (IC= Reserve in einem der beiden Umrichter).
Die folgende Auswirkung wird erreicht: Der nicht als Reserve konfigurierte Umrichter startet und arbeitet allein (auch
wenn er nicht den Wasserdruck ertrégt und der ausgefiihrte Druck zu niedrig ist). Falls dieser eine Stérung hat, wird
der Reserve-Umrichter in Betrieb genommen.

Beispiel 2:

Eine Pumpgruppe, die aus 2 Umrichtern besteht (N=2 automatisch erfasst), in der alle aktiv und gleichzeitig eingestellt
sind (Werkeinstellung NA=N und NC=NA) und einer als Reserve (IC= Reserve in einem der beiden Umrichter).

Die folgende Auswirkung wird erreicht: Zuerst startet immer der Umrichter, der nicht als Reserve konfiguriert ist, wenn
der ausgefiihrte Druck zu niedrig ist, startet auch der zweite als Reserve konfigurierte Umrichter. Auf diese Weise
versucht man immer und auf jeden Fall die Verwendung eines bestimmten Umrichters (der als Reserve konfigurierte),
dieser kann bei Bedarf unterstlitzend eingreifen, wenn ein h6herer Wasserdruck auftritt.

Beispiel 3:

Eine Pumpgruppe, die aus 6 Umrichtern besteht (N=6 automatisch erfasst), wovon 4 als aktiv eingestellt ist (NA=4), 3
gleichzeitig (NC=3) und 2 als Reserve (IC= Reserve in den beiden Umrichtern).

Die folgende Auswirkung wird erreicht: Héchstens 3 Umrichter starten gleichzeitig. Der Betrieb der 3, die gleichzeitig
arbeiten kénnen, erfolgt abwechselnd unter 4 Umrichtern, um die H6chstbetriebszeit jedes ET einzuhalten. Falls einer
der aktiven Umrichter eine Stérung hat, wird keine Reserve in Betrieb genommen, da mehr als jeweils 3 Umrichter
(NC=3) nicht starten kénnen und drei aktive Umrichter weiterhin vorliegen. Die erste Reserve greift ein, sobald ein
anderer drei verbliebenen nicht in fault ist, die zweite Reserve in Betrieb genommen wird, wenn ein anderer der drei
verbliebenen (einschlielllich Reserve) in fault (ibergeht.

6.6.9 ET: Wechselzeit

Er setzt die Hochstbetriebszeit eines Umrichters innerhalb einer Gruppe fest. Er hat nur in untereinander verbundenen
Pumpgruppen Bedeutung (link). Die Zeit kann auf eine Zeitspanne zwischen 10 s und 9 Stunden oder auf 0 gestellt
werden; die Werkseinstellung betragt 2 Stunden.

Wird der Wert verandert, beginnt das Symbol des Parameters zu blinken, um anzuzeigen, dass der Wert verandert
wurde. Die Anderung wird erst mit Driicken von [SET] oder [MODE] oder bei einem Menii-Wechsel wirksam. Wird
nach der Anderung des Parameters keine Taste gedriickt und die Seite wegen Timeout verlassen, hat die Anderung
keine Auswirkung.

Wenn die ET-Zeit eines Umrichters vergangen ist, wird die Startfolge des Systems erneut zugewiesen, um den
Umrichter mit der vergangenen Zeit auf die Mindestprioritdt zu bringen. Diese Strategie hat das Ziel, den Umrichter
weniger zu verwenden, der schon gearbeitet hat und die Betriebszeit zwischen den verschiedenen Maschinen
auszugleichen, die die Gruppe zusammensetzen. Wenn der Umrichter trotzdem auf den letzten Platz in der
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Startreihenfolge gebracht wurde, bendtigt der Wasserdruck auf jeden Fall den Eingriff des fraglichen Umrichters;
dieser startet, um die Druckerhdhung der Anlage zu gewabhrleisten.
Die Startprioritat wird unter zwei Bedingungen aufgrund der Zeit ET zugewiesen:
1) Austausch wadhrend des Pumpvorgangs: Wenn die Pumpe ununterbrochen bis zur Uberscheitung der
absoluten Pumphdchstzeit eingeschaltet ist.
2) Austausch im Standby: Wenn die Pumpe in Standby ist, aber 50% der ET-Zeit Giberschritten wurde.

Falls ET gleich 0 eingestellt wird, erfolgt der Wechsel in den Stand-by. Jedes Mal wenn eine Pumpe stoppt, startet
beim Neustart eine andere Pumpe.

Falls der Parameter ET (maximale Arbeitszeit) auf O gestellt ist, erfolgt der Wechsel bei jedem Neustart,
unabhéangig davon, wie lange die Pumpe effektiv in Betrieb war.

6.6.10 CF: Trager
Setzt die Tragerfrequenz der Umrichter-Modulierung fest. Der werkseitig eingestellte Wert ist der richtige Wert in den
meisten Fallen, somit raten wir von Anderungen ab, aufler wenn man sich den ausgefiihrten Anderungen vollig
bewusst ist.

6.6.11 AC: Beschleunigung

Hierbei wird die Anderungsgeschwindigkeit eingestellt, mit welcher der Inverter die Frequenz variiert. Der
voreingestellte Wert ist im Allgemeinen optimal. Treten Anlaufprobleme oder Fehlermeldungen HP auf, kann der Wert
fur AC verringert werden. Im Allgemeinen ist der voreingestellte Wert optimal, aber falls es Probleme beim Starten gibt
oder HP-Fehler auftauchen, kann er geandert und heruntergesetzt werden. Jedes Mal wenn dieser Parameter
geandert wird, empfiehlt es sich zu Uberprifen, ob das System weiterhin gut eingestellt ist. Falls Probleme mit
Schwingungen auftauchen, die Verstarkung von Gl und GP reduzieren, siehe Abschnitte 6.6.5 und 6.6.4. Durch das
Absenken von AC wird der Inverter langsamer.

6.6.12 AY: Anti cycling
Diese Funktion dient dazu, haufige Ein- und Ausschaltungen im Falle von Anlagenleckagen zu vermeiden. Die
Funktion kann in 2 verschiedenen Weisen eingestellt werden: Normal und Smart.
In der Modalitat smart hingegen wirkt er auf den Parameter RP ein, um die negativen Auswirkungen durch die
Leckagen zu verringern. Falls die Einstellung ,Ausgeschaltet” vorliegt, greift die Funktion nicht ein.

6.6.13 AE: Befdhigung des Sperrschutzes
Diese Funktion verhindert mechanische Sperrungen in Phasen langerer Inaktivitat. ie wirkt durch die regelmafige
Drehung der Pumpe.
Wenn die Funktion befahigt ist, fihrt die Pumpe alle 23 Stunden eine Befreiungszyklus tber 1 Minute aus.
ACHTUNG: Nur fur Inverter des Typs M/M: Da flr das sichere Anlaufen einer einphasigen Pumpe flir eine
gewisse Zeit eine Anlauffrequenz nahe des Nennwerts benétigt wird (siehe Abs. 6.6.17 und 6.6.18), kann sich bei
jedem Auslésen des Blockierschutzes bei geschlossenen Verbrauchern der Anlagendruck erhéhen.

Gilt nur im Falle von Invertern vom Typ M/M. Es ist wichtig sicherzustellen, dass die maximale
Forderhohe der installierten Elektropumpe fiir die Anlage geeignet ist. Im gegenteiligen Fall
empfiehlt es sich, den Blockierschutz zu deaktivieren.

6.6.14 AF: Antigefrierfunktion

Ist diese Funktion freigeschaltet, wird die Pumpe automatisch in Rotation versetzt, wenn die Temperatur Werte

nahe des Gefrierpunktes erreicht und ein Schaden an der Pumpe vermieden werden kann.

ACHTUNG: Gilt nur im Falle von Invertern vom Typ M/M. Da zum Anlauf einer einphasigen Pumpe eine Startfrequenz
von ca. dem Nennwert flir eine gewisse Zeit notwendig ist (siehe Abschn.6.6.17 e 6.6.18) kann sich bei jeder
Einschaltung der Frostschutzfunktion mit geschlossenen Verbrauchern eine Druckerhéhung in der Anlage ereignen.

Gilt nur im Falle von Invertern vom Typ M/M. Es ist wichtig sicherzustellen, dass die maximale
Forderhéhe der installierten Elektropumpe fiir die Anlage geeignet ist. Im gegenteiligen Fall
empfiehlt es sich, die Frostschutzfunktion zu deaktivieren.

6.6.15 Setup der Hilfs-Digitaleingdnge IN1, IN2, IN3
In diesem Abschnitt werden die Funktionen und méglichen Konfigurationen der Eingénge durch die Parameter 11, 12,
I3 gezeigt. Die Eingange 12 und 13 gibt es nur auf Invertern der Typen M/T und T/T.
Fur die elektrischen Anschlisse siehe Abschn 2.3.3.
Die Eingénge sind alle gleich und jedem kénnen alle Funktionen zugewiesen werden. Uber den Parameter IN1..IN3
wird die gewlnschte Funktion dem i-ten Eingang zugewiesen.
Jede den Eingangen zugewiesene Funktion wird vertief wie folgt erklart. Die Tabelle 23 fasst die Funktionen und die
verschiedenen Konfigurationen zusammen.
Die werkseitigen Konfigurationen sind in der Tabelle 22 aufgefunhrt.
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Werkseitige Konfiguration der digitalen
Eingdnge IN1, IN2, IN3
Eingang Wert
1 1 (Schwimmer NO)
2 3 (P aux NO)
3 5 (Befahigung NO)

Tabelle 23: Werkseitige Konfiguration der Eingdnge

Zusammenfassende Tabelle der moglichen Konfigurationen der digitalen Eingange IN1, IN2, IN3
und derer Funktion
Mit dem allgemeinen Eingang verbundene Anzeige der aktiven zugewiesenen
Wert .S - -
Funktion i Funktion des Eingangs

0 Eingangsfunktionen deaktiviert

1 Wassermangel durch AuRenschwimmer (NO) F1

2 Wassermangel durch AuRenschwimmer (NC) F1
Zusatzlicher Setpoint Pi (NO) hinsichtlich des

3 . F2
verwendeten Eingangs
Zusatzlicher Setpoint Pi (NC) hinsichtlich des

4 . F2
verwendeten Eingangs

5 Allgemeine Freischaltung des Umrichters durch F3
externes Signal (NO)
Allgemeine Freischaltung des Umrichters durch

6 . F3
externes Signal (NC)
Allgemeine Freischaltung des Umrichters durch

7 externes Signal (NO) + Reset der riickstellbaren F3
Sperrungen
Allgemeine Freischaltung des Umrichters durch

8 externes Signal (NC) + Reset der rickstellbaren F3
Sperrungen
Reset der ruckstellbaren Sperrungen NO
Eingang Niederdrucksignal NO, automatische und

10 . F4
manuelle Wiederherstellung
Eingang Niederdrucksignal NC, automatische und

1 - F4
manuelle Wiederherstellung

12 Niederdruckeingang NO nur manuelle Fa
Wiederherstellung

13 Niederdruckeingang NC nur manuelle Fa
Wiederherstellung

14 Allgemeine Freigabe des Wechselrichters vom F3
AuBensignal (NO) ohne Fehlermeldung

15+ Allgemeine Freigabe des Wechselrichters vom F3
AuRensignal (NC) ohne Fehlermeldung

* Funktionsfahigkeit verfiigbar fir Firmware V 2.0.0 und Nachfolgeversionen

Tabelle 24: Konfiguration der Eingénge

6.6.15.1 Deaktivierung der mit dem Eingang verbundenen Funktionen
Wenn 0 als Konfigurationswert eines Eingangs eingestellt wird, ist jede mit dem Eingang verbundene Funktion
unabhangig vom Signal in den Klemmen des Eingangs deaktiviert.

6.6.15.2 Einstellung der Funktion externer Schwimmer
Der externe Schwimmer kann an jeden beliebigen Eingang angeschlossen werden, fur die elektrischen Einschlisse
siehe Abschnitt 2.3.3.
Die Schwimmerfunktion wird erzielt, indem auf einem der Werte der Tabelle 24 der Parameter Ix des
Einganges eingestellt wird, an dem das Schwimmersignal angeschlossen wurde.
Die Aktivierung der Funktion externer Schwimmer fihrt zur Sperrung des Systems. Die Funktion wurde entwickelt, um
den Eingang an ein Signal aus einem Schwimmer zu verbinden, der das Fehlen von Wasser anzeigt. Wenn diese
Funktion aktiv ist, wird das Symbol F1 in der Zeile ZUSTAND der Hauptseite angezeigt. Damit das System gesperrt
und die Fehlermeldung F1 ausgegeben wird, muss der Eingang fiir mindestens 1 Sekunde aktiviert werden. Unter den
Fehlerbedingungen F1 muss der Eingang fiir mindestens 30 Sekunden deaktiviert werden, bevor das System gesperrt
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wird. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 24 zusammengefasst.Falls gleichzeitig mehrere Schwimmerfunktionen
an verschiedenen Eingangen konfiguriert sind, zeigt das System F1 an, wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird;
der Alarm wird entfernt, wenn keine Funktion aktiv ist.

Verhalten der Funktion externer Schwimmer im Verhaltnis INx und des Eingangs

Konfiguration des Konfiguration Konfiguration Konfiguration des Displavanzeige
Eingangs des Eingangs des Eingangs Eingangs play 9
Nicht .
Normal Keine
Aktiv mit hohem |—vorhanden
1 Sperre des Systems

Signal auf dem

Eingang (NO) Vorhanden Scﬁ\?v(ier;i:(cta?r\:\]/zgen F1
Wassermangel
R Sperre des Systems
5 n'?‘:élx rg'r; Nicht Uber externen F1
. 9 vorhanden Schwimmer wegen
Slgnal auf dem Wassermangel
Eingang (NC) Vorhanden Normal Keine

Tabelle 25: Funktion externer Schwimmer

6.6.15.3 Einstellung Funktion Eingang zusatzlicher Druck
Die Hilfsdriicke P2 und P3 sind nur auf Invertern der Typen M/T und T/T verfligbar.
Das Signal, das den Hilfssetpoint freigibt, kann iber einen beliebigen Eingang der drei Eingénge geliefert werden (fir
die elektrischen Anschlisse siehe Abschnitt 2.3.3). Die Funktion Hilfs-Setpoint wird erzielt, indem auf einem der Werte
der Tabelle 25 der Parameter Ix des Einganges eingestellt wird, an dem das Hilfs-Setpointsignal angeschlossen
wurde. Die Funktion zusatzlicher Druck andert den Setpoint des Systems durch den Druck SP (siehe Abschn. 6.3) bis
zum Druck Pi. Fur die elektrischen Anschlisse siehe Abschnitt 2.3.3) wo der verwendete Eingang dargestellt ist.
In dieser Weise werden zusatzlich zum Druck SP auch P1, P2, P3 verfiigbar.
Wenn diese Funktion aktiv ist, wird das Symbol Pi in der Zeile ZUSTAND der Hauptseite angezeigt.
Damit das System mit dem zusatzlichen Setpoint arbeitet, muss der Eingang fiir mindestens 1 Sekunde aktiviert
werden. Wenn mit dem zusatzlichen Setpoint gearbeitet wird, muss der Eingang fir mindestens 1 Sekunde deaktiviert
werden, um zum Betrieb mit Setpoint SP zurlickzukehren. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 25
zusammengefasst. Falls gleichzeitig mehrere Funktionen zusatzlicher Druck an verschiedenen Eingangen konfiguriert
sind, zeigt das System Pi an, wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird. Fir gleichzeitige Aktivierungen, ist der
ausgefihrte Druck der niedrigste unter denen mit aktivem Eingang. Der Alarm wird entfernt, wenn kein Eingang
aktiviert ist.

Verhalten der Funktion Hilfsdruck in Abhangigkeit von INx und vom Eingang
Wert des . .
Parameters gonflguratlon Zu§tand des Betrieb Displayanzeige
INX es Eingangs Eingangs
Aktiv mit hohem Nicht I-ter Hilfssetpoint Keine
Signal auf dem vorhanden nicht aktiv
3 Eingang (NO) Vorhanden I-ter H;I‘Lstis\;atpomt Px
Aktiv mit Nicht I-ter Hilfssetpoint
o ) Px
4 niedrigem vorhanden aktiv
Signal auf dem Vorhanden -ter Hilfssetpoint Keine
Eingang (NC) nicht aktiv

Tabelle 26: Zusétzlicher Setpoint

6.6.15.4 Einstellung Befdhigung des Systems und Riickstellung fault
Das Signal, mit dem das System freigegeben wird, kann von einem beliebigen Eingang geliefert werden (fiir die
elektrischen Anschlisse siehe Abschnitt 2.3.3).
Die Funktion Systembefahigung wird erzielt, indem auf einem der Werte der Tabelle 26 der Parameter Ix des
Einganges eingestellt wird, an dem das Systembefahigungssignal angeschlossen wurde
Falls gleichzeitig mehrere Funktionen Deaktivierung an verschiedenen Eingangen konfiguriert sind, zeigt das System
F3 an, wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird; der Alarm wird entfernt, wenn keine Funktion aktiv ist.
Damit das System mit dem Disable Funktion arbeitet, muss der Eingang fir mindestens 1 Sekunde aktiviert werden.
Wenn das System disable ist, damit die Funktion deaktiviert wird (erneute Befahigung des Systems), darf der Eingang
Uber mindestens 1 Sek. nicht aktiv sein. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 26 zusammengefasst.
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wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird; Der Alarm wird entfernt, wenn kein Eingang aktiviert ist..

Verhalten der Funktion Systemfreigabe und Wiederherstellung der Defaultwerte in
Abhangigkeit von INx und des Eingangs
Wert des
Parameters Wert des Wert des Wert des Parameters Wert des
INX Parameters Parameters Parameters
Aktiv mit hohem Nicht vorhanden Inverter freigegeben Keine
Signal auf dem
5 Eingang (NO) Vorhanden Inverter gesperrt F3
Aktiv mit Nicht vorhanden Inverter gesperrt F3
6 niedrigem Signal
auf dem Eingang Vorhanden Inverter freigegeben Keine
(NC)
Aktiv mit hohem Nicht vorhanden Inverter freigegeben Keine
7 Signal auf dem Inverter gesperrt +
Eingang (NO) Vorhanden Reset der Sperrungen F3
. Aktiv mift Nicht vorhanden Inverter gesperrt + F3
8 niedrigem .Slgnal Reset der Sperrungen
auf de(rp\lg;ngang Vorhanden Inverter freigegeben
Aktiv mit hohem Nicht vorhanden Inverter freigegeben Keine
9 Slgnal auf dem Vorhanden Reset der Blécke Keine
Eingang (NO)
Eingeschaltet bei | Nicht vorhanden | Wechselrichterfreigabe Keine
14* hohem Keine
Eingangssignal Vorhanden Wechselrichterfreigabe F3
(NO) keine Fehlermeldung
Eingeschaltet bei . Keine
15+ niedrigem Nicht vorhanden Wechselrichterfreigabe F3
Eingangssignal keine Fehlermeldung
(NC) Vorhanden Wechselrichterfreigabe Keine
* Funktionsfahigkeit verfugbar fur Firmware V 2.0.0 und Nachfolgeversionen

Tabelle 27: Beféhigung des Systems und Riickstellung fault

6.6.15.5 Einstellung der Niederdruckerfassung (KIWA)
Der Mindestdruckwachter, der den Niedrigdruck erfasst, kann an einen beliebigen Eingang angeschlossen werden
(fir die elektrischen Anschlisse siehe Abschnitt siehe 2.3.3).
Die Funktion Niederdruckerfassung wird erzielt, indem auf einem der Werte der Tabelle 27 der Parameter Ix des
Einganges eingestellt wird, an dem das Befahigungssignal angeschlossen wurde.

Die Aktivierung der Niederdruckerfassung bildet die Sperre des Systems nach der Zeit T1 (siehe T1: Ausschalt-Zeit
nach dem Niederdrucksignal Abschn. 6.6.2). Die Funktion wurde entwickelt, um den Eingang mit dem Signal aus
einem Druckwachter zu verbinden, der einen zu niedrigen Druck an der Pumpenansaugung signalisiert.

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird das Symbol F4 in der Zeile ZUSTAND der Hauptseite angezeigt.

Unter den Fehlerbedingungen F4 muss der Eingang fur mindestens 2 Sekunden deaktiviert werden, bevor das
System entsperrt wird. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 27 zusammengefasst.

Falls gleichzeitig mehrere Funktionen Niederdruckerfassung an verschiedenen Eingangen konfiguriert sind, zeigt das
System F4 an, wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird; der Alarm wird entfernt, wenn keine Funktion aktiv ist.
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Verhalten der Funktion Systemfreigabe und Fehlerbehebung in Abhédngigkeit von INx und vom
Eingang
Wert des . .
Parameters Konflguratlon Zu§tand des Betrieb Displayanzeige
INX des Eingangs Eingangs
Aktiv mit hohem Nicht vorhanden Normal Keine
Signal auf dem wegan niodrgem bruck be
10 Eingang (NO) Vorhanden Ansaugung, automatische + F4
manuelle Wiederherstellung
R Sperrung des Systems
. Aktlv m'j[ . wegen niedrigem Druck bei
11 niedrigem .Slgnal Nicht vorhanden Ansaugung, automatische + F4
auf dem Eingang .
(NC) manuelle Wiederherstellung '
Vorhanden Normal Keine
Nicht vorhanden Normal Keine
Aktiv mit hohem Systemsperrung wegen
12 Signal auf dem niedrigem Druck bei
Eingang (NO) Vorhanden Ansaugung F4
Manuelle
Wiederherstellung
Systemsperrung wegen
Aktiv mit niedrigem Druck bei
13 niedrigem Signal Nicht vorhanden Ansaugung F4
auf dem Eingang Manuelle
(NC) Wiederherstellung
Vorhanden Normal Keine

Tabelle 28: Erfassung des Niederdrucksignals (KIWA)

6.6.16 Setup der Ausgidnge OUT1, OUT2

In diesem Abschnitt werden die Funktionen und méglichen Konfigurationen der Ausgange OUT1 und OUT2 durch die

Parameter O1 und O2 gezeigt.
Fir die elektrischen Anschlisse siehe Abschn 2.3.4.
Die werkseitigen Konfigurationen sind in der Tabelle 28.

Werkseitige Konfigurationen der Ausgénge

Ausgang Wert
OUT 1 2 (fault NO schlieft)
OUT 2 2 (Pumpe in Betrieb NO schlielt)

Tabelle 29: Werkseitige Konfigurationen der Ausgénge

6.6.16.1 O1: Einstellung der Funktion des Ausgangs 1

Der Ausgang 1 kommuniziert einen aktiven Alarm (er zeigt an, dass eine Systemsperre aufgetreten ist). Der Ausgang
ermdglicht die Anwendung eines sauberen Kontakts, der normalerweise geschlossen oder gedffnet ist. Dem

Parameter O1 werden die Werte und die Funktionen laut Tabelle 29 zugewiesen

6.6.16.2 O2: Einstellung der Funktion des Ausgangs 2

Der Ausgang 2 teilt den Betriebszustand der Elektropumpe mit (Pumpe eingeschaltet/ausgeschaltet). Der Ausgang
ermoglicht die Anwendung eines sauberen Kontakts, der normalerweise geschlossen oder geoffnet ist. Dem

Parameter O2 werden die Werte und die Funktionen laut Tabelle 29 zugewiesen.

Konfiguration der mit den Ausgdngen verbundenen Funktionen
Konfiguration ouT1 ouT2
des o . Zustand des - , Zustand des
Ausgangs Aktivierungsbedingung Ausgangskontakts Aktivierungsbedingung Ausgangskontakts
0 Keine zugewiesene Kontakt immer Keine zugewiesene Kontakt immer
Funktion offen Funktion offen
1 Keine zugewiesene Kontakt immer Keine zugewiesene Kontakt immer
Funktion geschlossen Funktion geschlossen
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Anwesenheit von

Im Fall
blockierender

Elektropumpe in

Bei
funktionierender

sperrenden Fehlern

Fehler 6ffnet der
Kontakt

Betrieb

2 Fehler schlief3t . Elektropumpe
sperrenden Fehlern der Kontakt Betrieb schlielt der
Kontakt
Im Fall Bei
3 Anwesenheit von blockierender Elektropumpe in funktionierender

Elektropumpe
offnet der Kontakt

Tabelle 30: Konfiguration der Ausgénge

6.6.17 SF: Frequenza di avviamento
Nur fur Inverter vom Typ M/M der Nennleistungen.
Ist die Frequenz, mit der man den Anlauf der Pumpe fur die Zeit ST erzwingt (siehe Abschn. 6.6.18). Der
voreingestellte Wert ist gleich der Nennfrequenz der Pumpe und kann mit den Tasten “+”’und “-“ unter FN und FN-50%
verandert werden. Falls ein héherer Wert als FN-50% fir FL eingestellt ist, wird SF auf die Mindestfrequenz FL
begrenzt. Zum Beispiel kann SF fir FN=50 Hz zwischen 50 und 25 Hz eingestellt sein; wenn dagegen FN=50 Hz und
FL=30Hz, kann SF zwischen 50 und 30 Hz eingestellt sein.

6.6.18 ST: Tempo di avviamento
Nur fir Inverter vom Typ M/M der Nennleistungen.
Der Parameter ST ist der Zeitraum, in dem man die Frequenz SF abgibt (sieche Abschn.. 6.6.17) bevor die Kontrolle
der Frequenz dem automatischen System PI tGibergeben wird.
Der voreingestellte Wert fur ST ist gleich 1 Sekunde und ist in dem meisten Fallen die beste Wahl. Trotzdem kann der
Parameter ST im Bedarfsfall von einem Mindestwert von 0 Sekunden, bis zu einem Hdchstwert von 3 Sekunden
verandert werden.
Falls ST auf 0 Sekunden gestellt wird, wird die Frequenz sofort durch Pl kontrolliert und die Pumpe in jedem Fall mit
der Nennfrequenz gestartet.

6.6.19 RF: Riickstellung der Fehlerhistorie und Warning
Wenn gleichzeitig mindestens 2 Sekunden die Tasten + und — gedriickt werden, wird die Chronologie der Faults und
Warnings geldscht. Unter dem Symbol RF wird die Fault-Zahl in der Historik zusammengefasst (max. 64).
Die Historik kann im Meni MONITOR auf der Seite FF gesehen werden.

6.6.20 PW: Passwort dndern
Die Inverters verflgt Uber ein Schutzsystem, das tUber Passwort funktioniert. Wird ein Passwort eingestellt, werden die
Parameter der Vorrichtung zuganglich und sichtbar, aber sie kénnen nicht verandert werden.
Die einzigen Parameter, die unabhangig von der Passworteinstellung geandert werden kdénnen, sind die Parameter:
SP, P1, P2, P3, RP, FP, LA, CT, MS.

Wird der Wert verandert, beginnt das Symbol des Parameters zu blinken, um anzuzeigen, dass der Wert verandert
wurde. Die Anderung wird erst mit Driicken von [SET] oder [MODE] oder bei einem Menii-Wechsel wirksam. Wird
nach der Anderung des Parameters keine Taste gedriickt und die Seite wegen Timeout verlassen, hat die Anderung
keine Auswirkung.

Ist das Passwort (PW) ,0” sind alle Parameter entriegelt und kbnnen modifiziert werden.

Wird ein Passwort (Wert des PW nicht 0) benutzt, sind alle Anderungen blockiert und auf der Seite PW wird ,XXXX”
angezeigt.

Ist das Passwort eingegeben, ist der Zugang zu allen Seiten mdéglich, jedoch wird beim Versuch ein Parameter zu
andern ein Pop-up angezeigt, das die Eingabe des Passwortes verlangt. Wird das richtige Passwort eingegeben,
bleiben die Parameter nach letzer Betatigung einer Taste 10 Minuten lang entriegelt und modifizierbar.

Soll der Timer des Passwortes auf null gesetzt werden, auf die Seite PW gehen und 2 Sekunden klang gleichzeitig +
und - dricken.

Wird das richtige Passwort eingegeben, erscheint ein Vorhangeschloss, das sich 6ffnet, wahrend bei Eingabe des
falschen Passwortes ein blinkendes Vorhangeschloss erscheint.

Nach einer Wiederherstellung der Werkseinstellungen wird das Passwort auf ,0” gebracht.

Jede Passwortanderung wird nach Driicken von Mode oder Set wirksam und jede nachfolgende Anderung eines
Parameters verlangt die erneute Eingabe des neuen Passwortes (z.B. der Installateur macht alle Einstellungen mit
dem Default =0 PW-Wert und als letztes gibt er das PW so ein, dass er sicher sein kann, dass die Maschine ohne
jede weitere Handlung bereits gesichert ist).

Im Fall des Passwortverlustes gibt es 2 Méglichkeiten, um die Parameter der Vorrichtung zu andern:

+ Die Werte aller Parameter vermerken, die Vorrichtung mit den Werkseinstellungen wieder- herstellen, siehe
Abschnitt 8.3. Der Wiederherstellungsvorgang I6scht alle Parameter der Vorrichtung, einschlie3lich Passwort.
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» Die Nummer auf der Seite des Passwortes vermerken, eine E-Mail mit dieser Nummer an den Kundendienst senden,
innerhalb von wenigen Tagen wird das Passwort versendet und die Vorrichtung kann entriegelt warden.

6.6.21 Passwort Mehrfachinverterssysteme
Wird das PW eingegeben, um die Vorrichtung einer Gruppe zu entriegeln, werden alle Vorrichtungen entriegelt.
Wird das PW an der Vorrichtung einer Gruppe modifiziert, wirkt sich die Anderung auf alle Vorrichtungen aus.
Wird die Sicherung durch PW an der Vorrichtung einer Gruppe aktiviert (+ und - auf der PW-Seite wenn PW #0 ist),
aktiviert sich der Schutz bei allen Vorrichtungen (fir jegliche Anderung wird das PW verlangt).

7 SCHUTZVORRICHTUNGEN

Der Umrichter verfiigt tGiber ein System zum Schutz der Pumpe, des Motors, der Versorgungsleitung und des
Umrichters selbst. Wenn eine oder mehrere Schutzvorrichtungen ausgelést werden, wird am Display umgehend die
mit der héheren Prioritdt angezeigt. Je nach Fehlertyp kann die Pumpe abgeschaltet werden. Sobald die normalen
Betriebsbedingungen wieder hergestellt sind, wird der Fehlerstatus sofort oder nach Ablauf einer voreingestellten Zeit
automatisch annulliert. Im Falle einer Sperrung aufgrund von Wassermangel (BL), Uberstrom im Motor der
Elektropumpe (OC), Uberstrom an den Leistungsverbrauchern (OF), oder aufgrund eines direkten Kurzschlusses
zwischen den Phasen der Ausgangsklemme (SC), kann versucht werden, durch gleichzeitiges Driicken der Tasten ,+”
und ,-” den Fehlermodus zu verlassen. Falls die Fehlerbedingung weiterhin anhalt, muss die die Anomalie auslésende
Ursache beseitigt werden.

Alarmmeldung in der Fehlerhistorie
Indicazione display Beschreibung
PD Anomalie der internen Spannung
FA Probleme im Kihlsystem
Tabelle 31: Alarme
Sperrzustinde
Display-Anzeige Beschreibung
PH Abschaltung wegen Uberhitzung der Pumpe
BL Sperrung wegen Wassermangel
BP1 Blockade wegen Ablesefehler am internen Drucksensor
LP Sperrung wegen niedriger Versorgungsspannung
HP Sperrung wegen interner hoher Versorgungsspannung
oT Sperrung wegen Uberhitzung der Leistungs-Endstufen
OB Sperrung wegen Uberhitzung der gedruckten Schaltung
OC Sperrung wegen Uberstrom an den Motor der Elektropumpe
OF Sperrung wegen Uberstrom an den Ausgangs-Endstufen
SC Sperrung wegen direktrem Kurzschluss zwischen den Phasen der Ausgangsklemme
ESC Blockierung bei Kurzschluss zur Erdung

Tabelle 32: Anzeigen der Sperren

7.1 Schutzsysteme

7.1.1 Anti-Freeze (Schutz gegen Gefrieren des Wassers im System)
Der Wechsel des Wasserzustands von flissig nach fest bewirkt eine Zunahme des Volumens. Es muss folglich
vermieden werden, dass das System bei Temperaturen um null Grad voll Wasser bleibt, damit
keine Schaden entstehen. Dies ist der Grund, warum empfohlen wird, wahrend des Gebrauchsstillstands in der
Winterzeit Elektropumpen stets zu leeren. Dennoch verfligt das System Uber eine Schutzvorrichtung, die die
Bildung von internen Eisschichten verhindert, indem die Elektropumpe dann eingeschaltet wird, wenn die Werte
sich dem Gefrierpunkt ndhern. Auf diese Weise wird das Wasser im Innern gewarmt und das Gefrieren
unterbunden.

Die Anti-Freeze-Schutzvorrichtung funktioniert nur dann, wenn das System ordnungsgemaR gespeist
wird: Mit gezogenem Stecker oder fehlendem Strom kann die Schutzvorrichtung nicht funktionieren.

Es ist auf jeden Fall empfehlenswert, das Gerat wahrend langer Stillstandzeiten nicht beladen zu lassen:
Das System sorgfaltig entleeren und an einem geschiitzten Ort abstellen.

191



DEUTSCH

7.2 Beschreibung der Sperren

7.21 “BL” Sperrung wg. Wassermangel
Unter Nullflussbedingungen und bei einem Druck unter dem eingestellten Regeldruck wird das Fehlen von Wasser
angezeigt und das System schaltet die Pumpe ab. Die Zeit ohne Druck und Fluss wird durch den Parameter TB im
Menli TECHNISCHER KUNDENDIENST eingestellt.
Wenn irrtmlicherweise ein Drucksollwert eingestellt wird, der oberhalb des Werts liegt, den die Elektropumpe liefern
kann, zeigt das System “Sperrung wg. Wassermangel“ (BL) auch dann an, wenn es sich faktisch nicht um einen
Mangel an Wasser handelt. Der Druck muss also auf einen entsprechenden Wert abgesenkt werden, der
normalerweise 2/3 der Leistung der installierten Pumpe nicht tberschreitet.

7.2.2 “BP1” Sperrung wg. Schaden am Drucksensor
Falls der Umrichter eine Stérung am Drucksensor feststellt, bleibt die Pumpe blockiert und es erfolgt die
Fehlermeldung “BP1”. Dieser Status beginnt, sobald das Problem erkannt wird, und endet automatisch nach
Wiederherstellung der korrekten Bedingungen.

7.2.3 "LP" Sperrung wg. niedriger Versorgungsspannung
Sie greift ein, wenn die Leitungsspannung an der Versorgungsklemme unter die zuladssige Mindestspannung von
sinkt. Die Ruckstellung erfolgt nur automatisch, wenn die Spannung an der Klemme wieder die Spezifikationswerte
erreicht.

7.2.4 "HP" Sperrung wegen interner hoher Versorgungsspannung
Sie erfolgt, wenn die interne Versorgungsspannung Werte auflerhalb der Spezifikation erreicht. Die Wiederherstellung
erfolgt nur dann automatisch, wenn die Spannung wieder zulassige Werte erreicht. Sie kann durch
Spannungsschwankungen oder einen zu plétzlichen Stopp der Pumpe ausgeldst werden

7.2.5 "SC" Sperrung wg. direktem Kurzschluss zwischen den Phasen der Ausgangklemme
Der Umrichter ist mit einem Schutz gegen direkten Kurzschluss ausgestattet, der zwischen den Phasen der
Ausgangsklemme “PUMP” auftreten kann. Wenn dieser Sperrzustand angezeigt wird, kann man durch gleichzeitiges
Dricken der Tasten ,+“ und ,— ein Reset der Funktion versuchen, das allerdings erst 10 Sekunden nach dem
Auftreten des Kurzschlusses wirksam wird.

7.3 Manuelles Reset der Fehlerbedingung

Im Fehlerstatus kann der Bediener versuchen, durch erneutes gleichzeitiges Driicken der Tasten ,+“ und ,-“ den
Fehler zu I6schen. Der Fehler OF kann erst nach Ablauf von wenigstens 10 Sekunden nach dem Auslésen auf Null
gestellt werden.

7.4 Selbstwiederherstellung der Fehlerbedingungen
Bei bestimmten Funktionsstérungen und  Sperrungsbedingungen fiihrt das System  automatisch
Ricksetzungsversuche der Elektropumpe durch.

Das Autoreset-System greift insbesondere bei:

- "BL" Sperrung wegen Wassermangel

- "LP" Sperrung wegen niedriger Leitungsspannung

- "HP" Sperrung wegen interner hoher Spannung

- "oT" Sperrung wegen Uberhitzung der Leistungs-Endstufen

- "OoB" Sperrung wegen Uberhitzung der gedruckten Schaltung

- "oc" Sperrung wegen Uberstrom an den Motor der Elektropumpe
- "OF" Sperrung wegen Uberstrom an den Ausgangs-Endstufen

- "BP" Sperrung wegen Defekts des Drucksensors

Wenn die Elektropumpe beispielsweise aufgrund von Wassermangel gesperrt wird, fiihrt der Umrichter automatisch
einen Testvorgang durch, um zu priifen, ob das Gerat tatsachlich und fortdauernd trocken lauft. Wenn wahrend des
Testvorgangs ein erfolgreicher Reset durchgefiihrt wird (Wasser wieder vorhanden) wird der Vorgang unterbrochen
und das Gerat kehrt zum Normalbetriebsmodus zurtick.

Die Tabelle 32 zeigt die Sequenzen der von dem Umrichter fir die verschiedenen Sperrungstypen durchgefihrten
Operationen.

Automatisches Zuriicksetzen der Fehlerbedingungen

Display-Anzeige Beschreibung Sequenz des automatischen Zuriicksetzens
- Ein Versuch alle 10 Minuten, mit insgesamt 6 Versuchen.
BL \?Vperrung Wegeln - Ein Versuch pro Stunde, mit insgesamt 24 Versuchen.
assermange - Ein Versuch alle 24 Stunden.
Sperrung wg. niedriger - Sie wird wiederhergestellt, wenn die Spannung gemafn
LP . e ; . .
Leitungsspannung Spezifikation wieder erreicht wird.
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Sperrung wegen interner - Sie wird wiederhergestellt, wenn die Spannung geman
hoher Versorgungsspannung Spezifikation wieder erreicht wird.

Sperrung wegen Uberhitzung
oT der Leistungs-Endstufen

(TE >100°C)

Sperrung wg. Uberhitzung der

HP

- Wird zuriickgesetzt, wenn die Temperatur der Leistungs-
Endstufen erneut bis unter 85°C absinkt

- Wird zuriickgesetzt wenn die Temperatur der

OB gedruckten Schaltung . : o .
Leistungsverbraucher wieder unter 100°C absinkt
(BT> 120°C) 9
Sperrung wegen Uberstrom - Ein Versuch alle 10 Minuten, mit insgesamt 6 Versuchen.
ocC an den Motor der - Ein Versuch pro Stunde, mit insgesamt 24 Versuchen
elektropunpe - Ein Versuch alle 24 Stunden

- Ein Versuch alle 10 Minuten, mit insgesamt 6 Versuchen

Sperrung wegen Uberstrom - Ein Versuch pro Stunde, mit insgesamt 24 Versuchen

OF
an den Ausgangs-Endstufen - Ein Versuch alle 24 Stunden

Tabelle 33: Selbstwiederherstellung nach Sperren

8 RESET UND WERKSEINSTELLUNGEN

8.1 Generelle System-Riicksetzung

Um eine System-Ricksetzung durchfiihren zu kénnen, die 4 Tasten gleichzeitig 2 Sek. lang gedriickt halten. Dieser
Vorgang stimmt mit der Trennung der Stromversorgung uberein, die vollstdndige Ausschaltung abwarten und erneut
Strom zufuhren. Die Rlcksetzung I6scht nicht die vom Benutzer gespeicherten Einstellungen.

8.2 Werkseinstellungen
Die Vorrichtung verlasst das Werk mit einer Reihe von voreingestellten Parametern, die je nach den Bedirfnissen
des Benutzers geandert werden koénnen. Jede Einstellungsanderung wird automatisch gespeichert und falls
gewiinscht kénnen jederzeit die Werkseinstellungen wiederhergestellt werden (siehe Wiederherstellung der
Werkseinstellungen Abschn. 8.3).

8.3 Wiederherstellung der Werkseinstellungen

Fir die Wiederherstellung der Werkseinstellungen die Vorrichtung ausschalten, das eventuelle vollstandige
Ausschalten des Bildschirms abwarten, die Tasten ,SET” und ,+” driicken und gedrlckt halten und Stromversorgung
herstellen; die beiden Tasten erst dann loslassen, wenn die Meldung ,EE” erscheint.

In diesem Fall wird eine Wiederherstellung der Werkseinstellungen vorgenommen (der Ausdruck und die erneute
Ablesung auf EEPROM der permanent im FLASH-Speicher gespeicherten Werkseinstellungen).

Nach der erfolgten Einstellung aller Parameter nimmt die Vorrichtung ihren normalen Betrieb wieder auf.

ANMERKUNG: Nach Wiederherstellung der Werkseinstellungen ist die Neueinstellung aller Parameter der
Anlagenmerkmale (Gewinne, Sollwertdruck usw.) wie bei der ersten Installation erforderlich.

Werkseitige Einstellungen
M/M MIT T Installation
shinweise
Identifikator Beschreibung Wert
LA Sprache GB GB GB
SP Sollwertdruck [bar] 3,0 3,0 3,0
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0 2,0 2,0
P2 Setpoint P2 [bar] N.A. 2,5 2,5
P3 Setpoint P3 [bar] N.A. 3,5 3,5
Probefrequenz im
FP Handbetriebsmodus 40,0 40,0 40,0
Nennstromwert der -
RC Elektropumpe [A] 1.0 1.0 1.0
RT Drehrichtung 0 (UVW) 0 (UVW) 0 (UVW)
FN Nennfrequenz [Hz] 50,0 50,0* 50,0
Nennspannung der
UN Elektropumpe [V] Auto N.A. N.A.
oD Anlagenart 1 ( Starr) 1 ( Starr) 1 (Starr)
RP Druckabfall beim Neustart [bar] 0,5 0,5 0,5
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AD Adresse 0 (Auto) 0 (Auto) 0 (Auto)
PR Sensore di pressione remoto 0 (Assente) 0 (Assente) 0 (Assente)
MS Messsystem 0 (International) (Interngtional) 0 (International)
9f.
Nennleistung
SX M . 4,7A
ax. Setpoint [bar] 9 137 13
Nennleistung
10,5A
Zeit fUr die Sperrung aufgrund
B fehlenden Wassers [s] 10 10 10
T Abschaltverzdégerung [s] 2 2 2
T2 Abschaltverzdégerung [s] 10 10 10
GP Koeffizient des lproportionalen 1.0 10 1.2
Gewinns
Gl Koeffizient d(-?s integralen 1.0 1.0 06
Gewinns
FS Max. Rotationsfrequenz [HZ] FN FN FN
FL Min. Rotationsfrequenz [HZ] 0,0 0,0 0,0
NA Umrichter aktiv N N N
NC Gleichzeitige Umrichter NA NA NA
IC Konfiguration der Reserve 1 (Auto) 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Wechselzeit [h] 2 2 2
CF Trager [kHZ] 10 10 10
AC Beschleunigung 5 5 3
AY Anti-Cycling 0 (deaktiviert) | O (deaktiviert) | O (deaktiviert)
AE Antiblockierfunktion 1(aktiviert) 1(aktiviert) 1(aktiviert)
AF Antifrost-Funktion 1(Aktiviert) 1(Aktiviert) 1(Aktiviert)
. . 1 .
11 Funktion 11 1 (Schwimmer) (Schwimmer) 1 (Schwimmer)
12 Funktion 12 N.A 3 (P Aux) 3 (P Aux)
I3 Funktion 13 N.A. 5 (Disable) 5 (Disable)
o) Funktion des Ausgangs 1 N.A. 2 2
02 Funktion des Ausgangs 2 N.A. 2 2
SF Anlauffrequenz [HZ] FN N.A. N.A.
ST Anlaufzeit [s] 1.0 N.A. N.A.
PW Passworteinstellung 0 0 0
Legende: N.A -> nicht anwendbar
*Bei der Version Micra Hs 110Hz Rady wird eingestellt RC=10.5[A] und FN=110[Hz]
*Bei der Version Micra HS 130Hz Rady wird eingestellt RC=9.0[A] und FN=130[Hz]

Tabelle 34: Werkseitige Einstellungen

9 AKTUALISIERUNG DER FIRMWARE

9.1 Allgemeines

Dieses Kapitel beschreibt, wie man anhand einer verfigbaren aktuelleren Firmware einen oder mehrere Inverter
aktualisieren kann.

Gemall den Angaben im Handbuch Abs. 4.2 besteht fir die Nutzung der Multi-Inverter-Konfiguration die
Notwendigkeit, dass die Firmware-Versionen aller Komponenten, die in Kommunikation gesetzt werden sollen, alle
gleich sind. Falls sie nicht GUbereinstimmen, ist eine Aktualisierung notwendig, um die alteren Versionen auf den neuen
Stand zu bringen.

Im Folgenden verwendete Ausdricke:

Master: Vorrichtung, von der eine Firmware erfasst wird, um sie in einen anderen Inverter zu ibertragen.

Slave: Inverter im Empfangszustand einer Aktualisierungs-Firmware.
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9.2 Aktualisierung

Wenn mehrere Inverter untereinander angeschlossen werden, wird eine Kontrollprozedur gestartet, welche die
Firmware-Versionen vergleicht. Falls diese unterschiedlich sind, zeigt jeder Inverter ein Pop-up, das den ungleichen
Firmware-Zustand und die Version der installierten Firmware angibt.

Die Aktualisierung der Firmware erfolgt gleichzeitig auf allen angeschlossenen Invertern, die eine solche
Aktualisierung bendtigen.

Wahrend der Aktualisierungsphase zeigt der Slave-Inverter die Meldung “LV LOADER v1.x” und einen Balken mit der
Anzeige des Aktualisierungsfortschrittes.

Wahrend der Firmware-Aktualisierung kénnen die Slave- und Master-Inverter die Pumpfunktionen nicht leisten.

Die Aktualisierung dauert zirka 1 Minute. Am Ende dieser Phase schalten die Inverter wieder ein.

Nach ihrer Wiedereinschaltung kénnen sie ihren Anschluss leisten und die Multi-Inverter-Gruppe bilden.

Falls sich Probleme eingestellt haben und die Firmware nicht korrekt installiert wurde, kdnnte der Slave-Inverter in
einem unkonsistenten Zustand bleiben. In dieser Situation erscheint auf diesem Inverter die Meldung “CRC Error”. Zur
Behebung des Fehlers geniligt es, den Slave-Inverter spannungsfrei zu setzen, seine komplette Ausschaltung
abzuwarten und ihn wieder unter Spannung zu setzen.

Die Einschaltung des Slave-Inverters erzeugt automatisch einen neuen Aktualisierungsvorgang.

@ Fir die tber DConnect Box durchgefiihrten Updates schlagen Sie das entsprechende Handbuch nach.
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LEGENDA

In de tekst zijn de volgende symbolen gebruikt:

SITUATIE MET ALGEMEEN GEVAAR.
Het niet in acht nemen van de instructies die na dit symbool volgen kan persoonlijk letsel of materiéle
schade tot gevolg hebben.

SITUATIE MET GEVAAR VOOR ELEKTRISCHE SCHOK.
Het niet in acht nemen van de instructies die na dit symbool volgen kan een situatie met ernstig risico
voor de veiligheid van personen tot gevolg hebben.

@ Algemene opmerkingen en informatie.

WAARSCHUWINGEN

Deze handleiding heeft betrekking op de producten

Active Driver Plus M/T 1.0

Active Driver Plus M/T 2.2

Active Driver Plus T/T 3

Active Driver Plus T/T 5.5

Active Driver Plus M/M 1.1

Active Driver Plus M/M 1.8 / DV

Active Driver Plus M/M 1.5/ DV

Bovengenoemde producten kunnen op grond van hun kenmerken in verschillende families worden geclassificeerd.
De onderverdeling op basis van de familie waartoe de producten behoren is als volgt:

Familie Product
ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.1
M/M ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.5/ DV

ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.8 / DV
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 1.0
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 2.2
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 3
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 5.5

Tabel 1: Productfamilies

M/T

T/T

In de volgende tekst wordt de term “inverter” gebruikt wanneer de kenmerken voor alle modellen gelijk zijn. Wanneer
de kenmerken verschillen, zullen de familie of het product in kwestie worden gespecificeerd.

De producten waarop dit document betrekking heeft, zijn professionele apparaten en behoren tot
isolatieklasse 1.

Alvorens de installatie uit te voeren moet deze documentatie aandachtig worden doorgelezen.

De installatie en de werking moeten plaatsvinden conform de veiligheidsvoorschriften van het land waar het
product wordt geinstalleerd. De hele operatie moet worden uitgevoerd volgens de regels der kunst.

Het niet in acht nemen van de veiligheidsvoorschriften heeft tot gevolg dat elk recht op garantie komt te
vervallen, afgezien nog van het feit dat het gevaar oplevert voor de gezondheid van personen en
beschadiging van de apparatuur.

Gespecialiseerd personeel

Het is aan te raden de installatie te laten uitvoeren door bekwaam, gekwalificeerd personeel, dat voldoet
aan de technische eisen die worden gesteld door de specifieke normen op dit gebied.Met gekwalificeerd
personeel worden die personen bedoeld die gezien hun opleiding, ervaring en training, alsook vanwege
hun kennis van de normen, voorschriften en verordeningen inzake ongevallenpreventie en de
bedrijfsomstandigheden toestemming hebben gekregen van degene die verantwoordelijk is voor de
veiligheid van de installatie om alle nodige handelingen te verrichten, en hierbij in staat zijn gevaren te
onderkennen en te vermijden (Definitie van technisch personeel IEC 364). Dit toestel mag gebruikt worden
door kinderen die ouder zijn dan 8 jaar en door personen met beperkte fysische, sensoriéle en psychische
vermogens, of door personen die geen ervaring en kennis hebben in het gebruik van deze apparatuur,
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uitsluitend wanneer dit gebeurt onder toezicht of instructie van andere personen die voor hun veiligheid instaan,
en mits de betreffende en mogelijke risico’s worden begrepen. Kinderen mogen niet met het toestel spelen. De
reiniging en het onderhoud die/dat moet uitgevoerd worden door de gebruiker, mag niet uitgevoerd worden door
kinderen waarop geen toezicht wordt gehouden.
Veiligheid
Het gebruik is uitsluitend toegestaan als de elektrische installatie is aangelegd met de
veiligheidsmaatregelen volgens de normen die van kracht zijn in het land waar het product geinstalleerd
is (voor ltalié CEIl 64/2).

Gepompte vloeistoffen
De machine is ontworpen en gebouwd om water zonder explosieve stoffen, vaste partikels of vezels te pompen,

met een dichtheid van 1000 Kg/m? en een kinematische viscositeit die gelijk is aan 1 mm?2/s, en vloeistoffen die
niet chemisch agressief zijn.

De voedingskabel mag nooit worden gebruikt om de pomp aan te vervoeren of te verplaatsen.

Haal de stekker nooit uit het stopcontact door aan de kabel te trekken.

Als de voedingskabel beschadigd is, moet deze worden vervangen door de fabrikant of diens erkende
technische assistentiedienst, om elk risico te vermijden.

> P B P

Het niet in acht nemen van de waarschuwingen kan gevaarlijke situaties veroorzaken voor personen of voorwerpen,
en doet de garantie op het product vervallen..

Bijzondere waarschuwingen

Alvorens werkzaamheden uit te voeren aan het elektrische of mechanische gedeelte van het
systeem, altijd de netspanning uitschakelen. Nadat de apparatuur van de spanning is
afgekoppeld tenminste vijf minuten wachten voordat u het apparaat openmaakt. De
condensator van het tussencircuit blijft ook na afkoppeling van de netspanning met een
gevaarlijk hoge spanning geladen.

Voor de aansluiting op het net zijn uitsluitend robuuste bekabelingen toegestaan. Het apparaat moet
geaard worden(IEC 536 klasse 1, NEC en andere relevante standaards).

Ook bij stilstaande motor kan er op netklemmen en motorklemmen een gevaarlijke spanning
staan.

> B

Bij bepaalde instelcondities kan na een uitval van de netstroom de omzetter automatisch starten.
Het apparaat niet laten werken in direct zonlicht.
Dit apparaat kan niet gebruikt worden als “NOODSTOP - mechanisme” (zie EN 60204, 9.2.5.4).

VERANTWOORDELIJKHEID

Il costruttore non risponde del buon funzionamento delle elettropompe o di eventuali danni da queste De
fabrikant is niet aansprakelijk voor de goede werking van de elektropompen of eventuele schade die hierdoor
wordt veroorzaakt, indien zij onklaar gemaakt of gewijzigd worden en/of als zij gebruikt worden buiten het
aanbevolen werkveld of in strijd met andere voorschriften die in deze handleiding worden gegeven.

Hij aanvaardt verder geen enkele aansprakelijkheid voor mogelijke onnauwkeurigheden in deze instructiehandleiding,
als deze te wijten zijn aan druk- of overschrijffouten. Hij behoudt zich het recht voor om alle wijzigingen aan de
producten aan te brengen die hij noodzakelijk of nuttig acht, zonder de essentiéle kenmerken ervan aan te tasten.

1 ALGEMEEN

Inverter voor elektropompen, bestemd voor de drukverhoging in hydraulische installaties door middel van drukmeting
en stroommeting.
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De inverter is in staat om de druk van een hydraulisch circuit constant te houden door het aantal
omwentelingen/minuut van de elektropomp te variéren en schakelt door middel van sensoren automatisch in en uit op
grond van de vereisten van het hydraulische systeem.

De inverter kent vele verschillende werkingsmodi en optionele accessoires. Dankzij de verschillende
instelmogelijkheden en de beschikbaarheid van configureerbare ingangs- en uitgangscontacten, kan de werking van
de inverter worden aangepast aan de vereisten van verschillende installaties. In hoofdstuk 6 SIGNIFICATO DEI
SINGOLI PARAMETRI vindt u een overzicht van alle grootheden die kunnen worden ingesteld: druk, activering van

beveiligingen, rotatiefrequenties etc.

1.1 Applicazioni

Possibili contesti di utilizzo possono essere:

- woningen - watertoevoer uit putten

- appartementencomplexen - irrigatie voor kassen, tuinen, landbouw
- campings - hergebruik van regenwater

- zwembaden - industriéle installaties

- landbouwbedrijven

1.2 Technische kenmerken

Active Active Active Active Active Active Active
Driver Driver Driver Driver Driver Driver Plus | Driver Plus
Plus M/T Plus M/IT | PlusT/T3 | Plus T/T PlusM/M | M/M1.5/DV | M/M 1.8/ DV
1.0 2.2 5.5 1.1
Aantal fasen 1 1 3 3 1 1 1
Spanning 1x 1x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 Tx 22/0'240
[VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1x110-127 | 1x 110-127
Frequentie
Elektrisch | [Hz] 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
e voeding | Stroomopna
me 10 22 9 16 10 13 17
[Arms]
Lekstroom
naar de <2 <2 <7.5 <7.5 <2 <2 <2
aarde [mA]
Aantal fasen 3 3 3 3 1 1 1
Spanning* 3x 3x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 Tx 22/0-240
Uitgang [VAC] 220-240 | 220-240 380-480 380-480 220-240 1x110-127 | 1x 110-127
ﬁ::k"°p° E_'Ef'”e“t'e 50-200 | 50-200 | 50-200 | 50-200 | 50/60 50/60 50/60
Max.
fasestroom 4,7 10,5 7,5 13,3 8,5 11 14
[Arms]
ﬁ'(';f:g‘)ge“ 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x18 | 237x282x18
84 84 84 84 84 4 4
[mm]
Constructi | Gewicht
ekenmerk (|nclu5|e_f 35 35 45 46 35 35 38
en verpakking)
kgl
Beschermin 55 55 55 55 55 55 55
gsklasse IP
Max. druk 13 13 13 13 13 13 13
[bar]
Hydraulisc | Drukregelbe | 4 q 1-13 1-13 1-13 1-9 1-9 1-9
he reik [bar]
prestaties | Maximumop
brengst 300 300 300 300 300 300 300
[I/min]
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Active
Driver Plus
M/T1.0

Active
Driver Plus
M/IT 2.2

Active
Driver Plus
TIT3

Active
Driver
Plus T/IT
5.5

Active
Driver Plus
M/M 1.1

Active
Driver Plus
M/M1.5/
DV

Active
Driver Plus
M/M1.8/
DV

Bedrijfsomstan
digheden

Werkpositie

Qualunque

Qualunque

Verticale

Verticale

Qualunque

Qualunque

Qualunque

Max.
temperatuur
van de
vloeistof [°C]

50

50

50

50

50

50

50

Max.
omgevingstem
peratuur [°C]

50

50

50

50

50

50

50

Hydraulische
aansluitingen

Hydraulische
koppeling
viloeistofinlaat

1
buitenschr
oefdraad

1 1/4”
buitenschr
oefdraad

1 1/4”
buitenschr
oefdraad

1
buitensc
hroefdra

ad

1 %H
buitenschr
oefdraad

1
buitenschr
oefdraad

1 1/4”
buitenschro
efdraad

Hydraulische
koppeling
vloeistofuitlaat

1 1/2”
binnenschr
oefdraad

1%
binnenschr
oefdraad

1%
binnenschr
oefdraad

1%
binnensc
hroefdra

ad

1%
binnenschr
oefdraad

1 1/2”
binnenschr
oefdraad

1%
binnenschr
oefdraad

Elektrische
aansluitingen

Max. doorsnede
van de geleider
die
geaccepteerd
wordt door de
ingangs- en
uitgangsklemm
en [mm?]

Min. doorsn.
van de geleider
die
geaccepteerd
wordt door de
ingangs- en
uitgangskabelkl
emmen [mm]

Max. diameter
van de geleider
die
geaccepteerd
wordt door de
ingangs- en
uitgangskabelkl
emmen [mm]

Werking en
beveiligingen

Connedctiviteit

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

CAN

Bescherming
tegen bedrijf
zonder
vloeistof

JA

JA

JA

JA

JA

JA

JA

Amperometrisc
he beveiliging
naar
elektropomp

JA

JA

JA

JA

JA

JA

JA

Beveiliging
tegen te hoge
temperatuur
van de
elektronica

JA

JA

JA

JA

JA

JA

JA

Beveiliging
tegen
afwijkende
voedingsspann

ing

JA

JA

JA

JA

JA

JA

JA
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Active Active Active Active Active Active Active
Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus Driver Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus
M/T 1.0 M/T 2.2 TIT3 Plus T/T M/M 1.1 M/M1.5/ M/M 1.8/
5.5 DV DV
Beveiliging
tegen
kortsluiting
tussen de JA JA JA JA JA JA JA
fasen in
uitgang
ﬁ“t'f.“?e.ze JA JA JA JA JA JA JA
eveiliging
ﬁ“t'c.y.c'.'“g JA JA JA JA JA JA JA
eveiliging
Digitale 3 3 3 3 1 1 1
ingangen
Relaisuitgange
n 2 2 2 2 NO NO NO
Afstanddrukse JA JA JA JA JA JA JA
nsor

* De uitgangsspanning kan niet hoger zijn dan de voedingsspanning

Tabel 2: Technische gegevens en gebruikslimieten

2 INSTALLATIE

©

21

Het systeem is ontworpen om te werken in omgevingen met een temperatuur die tussen 0 °C en 50 °C
blijft (op voorwaarde dat er voor elektrische voeding wordt gezorgd: zie par.6.6.14
“antibevriezingsfunctie”).

Het systeem is geschikt om drinkwater te behandelen..

Het systeem mag niet worden gebruikt voor het pompen van zout water, afvalwater, ontvlambare,
bijtende of explosieve vioeistoffen (bv. petroleum, benzine, verdunningsmiddelen), vetten, olién of
voedingsmiddelen.

Als het systeem wordt gebruikt voor de watertoevoer in huis, moeten de lokale voorschriften in acht
worden genomen van de instanties die verantwoordelijk zijn voor het waterbeheer.

Ga bij de keuze van de installatieplek het volgende na:
e De spanning en frequentie die vermeld worden op het plaatje met elektrische gegevens van de
pomp moeten overeenkomen met de gegevens van het elektriciteitsnet.
e De elektrische verbinding moet op een droge plek zitten, beschermd tegen eventuele
overstromingen.
e De elektrische installatie moet zijn voorzien van een differentiaalschakelaar die is
gedimensioneerd volgens de kenmerken die zijn aangegeven in Tabel 2
e Het apparaat moet worden geaard.
Als u niet zeker bent dat er geen vreemde voorwerpen aanwezig zijn in het te pompen water, moet er
aan de ingang van het systeem een filter worden gemonteerd dat geschikt is om de onzuiverheden
tegen te houden.

Door een filter aan te brengen op de aanzuiging nemen de hydraulische prestaties van het systeem af in
verhouding tot het belastingverlies dat door het filter zelf wordt veroorzaakt (in het algemeen geldt dat
hoe groter het filtervermogen, des te sterker de daling van de prestaties).

Hydraulische aansluitingen

De inverter werkt op constante druk. Om deze afstelling ten volle uit te buiten, moet het
hydraulische systeem dat in het circuit na het systeem komt correct gedimensioneerd zijn.
Systemen, die zijn uitgevoerd met te nauwe leidingen, leiden tot lastverliezen die de apparatuur niet kan
compenseren; het resultaat is dat de druk constant is op het systeem, maar niet op de gebruiker.
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BEVRIEZINGSGEVAAR: let op waar u de inverter installeert! Tref de volgende
voorzorgsmaatregelen:
Als de inverter operatief is, is het absoluut noodzakelijk het apparaat afdoende tegen vorst te
beschermen en het altijd aangesloten te laten op de voeding. Als het apparaat van de voeding wordt
afgekoppeld, is de antivriesfunctie niet langer actief!
Als de inverter niet operatief is, is het noodzakelijk de voeding af te koppelen, het apparaat los te
maken van de leiding en al het in het binnenste achtergebleven water weg te laten stromen.
Het is niet voldoende om eenvoudigweg de druk van de leiding te halen, want in het binnenste van het
apparaat blijft altijd water achter!
De inverter bevat een terugslagklep, daarom hoeft er geen externe terugslagklep te worden gemonteerd.
De hydraulische aansluiting tussen de inverter en de elektropomp mag geen aftakkingen hebben. De
afmetingen van de leiding moeten geschikt zijn voor de geinstalleerde elektropomp.

2.1.1 Installatie met enkele pomp
Op Afbeelding 1 zie u een schematische weergave van de installatie van een pomp met inverter

Onderdelen van het systeem

1 Expansievat

2 Manometer

3,12  Terugslagklep (optie)

4,11 Kogelafsluiter

59 Verbindingsstuk met snelkoppeling

6 Aansluiting elektropomp
7 Lijnaansluiting

8 Inverter

10 Filter

13 Elektropomp

Afbeelding 1: Hydraulische installatie

2.1.2 Installatie met meerdere pompen
Onze systemen bieden de mogelijkheid om drukgroepen met meerdere pompen te maken, met gecodrdineerde
regeling van alle inverters. Het maximale aantal elementen dat met elkaar kan worden verbonden om een installatie
met meerdere pompen te creéren is 8. Om gecodrdineerde regeling (multi inverter) mogelijk te maken, dienen de
nodige elektrische aansluitingen tot stand te worden gebracht om de inverters onderling te laten communiceren, zie
par. 2.3.6.
Een systeem met meerdere pompen wordt voornamelijk gebruikt om:
* de hydraulische prestaties te verhogen in vergelijking met één enkel apparaat
« de bedrijfscontinuiteit te verzekeren in het geval van een defect in een apparaat
» het maximale vermogen te fractioneren

De installatie wordt analoog aan het systeem met enkele pomp opgezet: iedere pomp heeft zijn eigen toevoer naar
zijn eigen inverter en de hydraulische uitgangen van de inverters komen in een enkele verzamelleiding samen.

De verzamelleiding moet correct gedimensioneerd zijn voor het gezamenlijke debiet dat wordt gerealiseerd door de
pompen die u wilt gebruiken.
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De hydraulische installatie moet zo symmetrisch mogelijk zijn, om ervoor te zorgen dat de hydraulische belasting
gelijkmatig over allen pompen wordt verdeeld.

De pompen moeten allemaal gelijk zijn en de inverters moeten allemaal van hetzelfde model zijn en onderling worden
verbonden in multi-inverter-configuratie.

2.2 Elektrische aansluitingen
De inverter is uitgerust met kabels voor de voeding en voor de pomp, respectievelijk aangegeven door de etiketten
LINE en PUMP.

U krijgt toegang tot de interne elektrische aansluitingen door de 4 schroeven op het deksel te verwijderen. De interne
klemmenstroken dragen dezelfde opschriften, LINE en PUMP, als de kabels.
Alvorens installatie- of onderhoudswerkzaamheden te gaan verrichten, dient u de inverter los te koppelen
van het elektrische voedingsnet en minstens 15 minuten te wachten voordat u de interne delen aanraakt.
Verzeker u ervan dat de spanning en de frequentie, die vermeld zijn op het kenplaatje van de inverter,
overeenstemmen met die van de netvoeding.

Ter verbetering van de immuniteit tegen mogelijke storing die wordt uitgestraald naar andere apparatuur, wordt
aanbevolen om voor de voeding van de inverter een aparte elektrische leiding te gebruiken.

Het is de taak van de installateur te controleren of de elektrische voedingsinstallatie voorzien is van een doeltreffende
aarding, in overeenstemming met de geldende voorschriften.

Verzeker u ervan dat alle klemmen volledig zijn aangehaald, en let hierbij met name op de aardklem.
Verzeker u ervan dat de kabelklemmen goed zijn aangehaald, zodat de beschermingsklasse IP55 wordt
gehandhaafd.

Controleer of alle verbindingskabels in uitstekende staat verkeren en of de buitenste kabelhuls intact is. De motor van
de geinstalleerde elektropomp moet voldoen aan de gegevens uit Tabel 2.

Als de aardlijnen per abuis worden aangesloten op een klem die niet de aardklem is, zal het hele
apparaat hierdoor onherstelbaar beschadigd worden!

Als de voedingslijn per abuis wordt aangesloten op de uitgangsklemmen die bestemd zijn voor
de last, zal het hele apparaat hierdoor onherstelbaar beschadigd worden!

2.21 Aansluiting van de pomp voor de modellen M/T en T/T
De uitgang voor de elektropomp is beschikbaar op de driefase + aarde kabel met het etiket PUMP.
De motor van de geinstalleerde elektropomp moet van het driefase type zijn, met een spanning van 220-240V voor de
typologie M/T en van 380-480V voor de typologie T/T. Voor een correcte aansluiting van de wikkelingen van de motor
dient u zich te houden aan de gegevens die zijn vermeld op het kenplaatje of op de klemmenstrook van de
elektropomp.

2.2.2 Aansluiting van de pomp voor de modellen M/M
De uitgang voor de elektropomp is beschikbaar op de eenfase + aarde kabel met het etiket PUMP.
De inverters van het type DV kunnen worden aangesloten op motoren met een 110-127V of 220-240V voeding. Om
bij een inverter DV een spanning van 220-240V te kunnen gebruiken voor de aansturing van de motor, is het
noodzakelijk dat een voeding van dezelfde spanning wordt gebruikt.

Voor alle inverters M/M in de uitvoering 11 en 14 A dient u zich ervan te verzekeren dat u de spanning
van de gebruikte motor correct hebt geconfigureerd, zie par 5.2.5.

De inverters M/M in de uitvoering 8,5 A kunnen alleen worden aangesloten op elektropompen met op
230V werkende eenfase motoren.

2.3 Aansluiting op de voedingslijn
LET OP: de lijnspanning kan veranderen wanneer de elektropomp wordt gestart door de inverter.
De spanning op de lijn kan schommelingen ondergaan, afhankelijk van andere op de lijn aangesloten
inrichtingen en de kwaliteit van de lijn zelf.

Geadviseerd wordt de installatie uit te voeren volgende aanwijzingen in de handleiding in overeenstemming met de
wetten, richtlinen en normen die van kracht zijn op de plaats waar het apparaat wordt gebruikt, afhankelijk van de
toepassing. Het product in kwestie bevat een inverter waarin continue spanningen en stromen aanwezig zijn met
hogefrequentiecomponenten.

De differentiaalschakelaar die de installatie beschermt moet correct gedimensioneerd zijn volgens de kenmerken die
zijn vermeld in Tabel 2a.
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Types mogelijke lekstromen naar aarde
Wisselstroom Eenpolig, Gelijkstroom Met
pulserend hogefrequentiecomponenten
Inverter v v v
monofasevoeding
Inverter driefasevoeding v v v v

Tabel 3a: Types mogelijke lekstromen naar aarde

Voor de invertertypes T/T wordt een differentieelschakelaar geadviseerd die ook beveiligd is tegen foutieve

uitschakelingen.
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Afbeelding 2a: Installatievoorbeeld met monofasevoeding
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Afbeelding 3b: Installatievoorbeeld met driefasevoeding

De inverter moet worden verbonden met een hoofdschakelaar die alle voedingspolen verbreekt. Als de schakelaar in
open stand is, moet de scheidingsafstand van elk contact de waarde hebben die staat vermeld in tabel 3..

Min. afstand tussen de contacten van de voedingsschakelaar

Voeding 115 [V]

Voeding 230 [V]

Voeding 400 [V]

Min. Afstand [mm]

>1,7

>3

>6,3

Tabel 4: Min. afstand tussen de contacten van de voedingsschakelaar
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Bij verlenging van de kabels van de inverter, bijvoorbeeld bij voedingen van elektrische dompelpompen, gaat u in
geval van elektromagnetische storingen als volgt te werk:
e Controleer de aarding en installeer eventueel een aardlekschakelaar in de onmiddellijke nabijheid van de
dell'inverter.
e Graaf de kabels in.
o Gebruik afgeschermde kabels.
o Installeer een ontstoringsfilter, neem contact op met uw vertrouwde installateur/elektricien.

Voor een goede werking is het noodzakelijk dat het netfilter in de nabijheid van de inverter geinstalleerd
wordt

2.3.1 Aansluiting op de voeding voor de modellen M/T en M/M

De kenmerken van de voeding moeten overeenstemmen met hetgeen is aangegeven in Tabel 2.

De doorsnede, het type en de aanleg van de kabels voor de stroomvoorziening van de inverter moeten aan de van
kracht zijnde voorschriften voldoen. In Tabel 4 vindt u indicaties met betrekking tot de kabeldoorsnede die gebruikt
moet worden. De tabel heeft betrekking op kabels van PVC met geleiders (fase neutraal + aarde)en geeft de
minimumdoorsnede aan die wordt aanbevolen op grond van de stroomwaarde en de lengte van de kabel.

Doorsnede van de voedingskabel in mm?
De gegevens hebben betrekking op kabels van PVC met 3 geleiders (fase neutraal + aarde)

10m 20m 30m 40 m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100m 120m m | 200 m
4A [ 15 [ 15 | 15 | 15 | 25 | 25 4 \\\\
8A | 15 | 15 | 25 | 25 \\\\\\\\\\\\\\ 16

12A | 15 2,5
16A | 25 2,5
4 4

4

16 16

16

Tabel 5: Doorsnede van de voedingskabels voor inverters M/M en M/T

De voedingsstroom naar de inverter kan over het algemeen worden ingeschat (met voorbehoud van een
veiligheidsmarge) als 2,5 keer de stroom die de driefase pomp absorbeert. Bijvoorbeeld, als de met de inverter
verbonden pomp 10A per fase absorbeert, moeten de voedingskabels naar de inverter geschikt zijn voor 25A.
Alhoewel de inverter al van eigen interne beveiligingen is voorzien, blijft het daarnaast raadzaam een
magnetothermische beveiligingsschakelaar van de juiste capaciteit te installeren.

2.3.2 Aansluiting op de voeding voor de modellen T/T

De kenmerken van de voeding moeten overeenstemmen met hetgeen is aangegeven in Tabel 2. De doorsnede, het
type en de aanleg van de kabels voor de stroomvoorziening van de inverter moeten aan de van kracht zijnde
voorschriften voldoen. In Tabel 5 vindt u indicaties met betrekking tot de kabeldoorsnede die gebruikt moet worden.
De tabel heeft betrekking op kabels van PVC met 4 geleiders (3 fasen + aarde) en geeft de minimumdoorsnede aan
die wordt aanbevolen op grond van de stroomwaarde en de lengte van de kabel.

Doorsnede van de kabel in mm 2
De gegevens hebben betrekking op kabels van PVC met 4 geleiders (3 fasen + aarde)

10 m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70 m 80 m 90 m 100 m 120 m 140 m 160 m | 180 m | 200 m

4A 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 25 | 2,5 25 | 25 4 4 4
BA 1,5 1,5 1,5 1,5 25 | 2,5 2,5 4 4 4 10 10
12A 1 15 1,5 25 | 25 4 4 4 10 16
16A | 25 | 25 | 25 4 4 10 10 16 16 16
2,5 4 4 10 10 16 16 16 16 16

4 4 10 10 10 16 16 16 16 16 16

10 10 16 16 16 16 16 16 16
10 16 16 16 16 16 16 16 16
36A 1 10 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16
40A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
44A 110 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
48A 1 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
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52A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
56A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
60A | 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16

Tabel 6: Doorsnede van kabel met 4 geleiders (3 fasen + aarde)

De voedingsstroom naar de inverter kan over het algemeen worden ingeschat (met voorbehoud van een
veiligheidsmarge) als een verhoging van 1/8ten opzichte van de door de pomp opgenomen stroom. Alhoewel de
inverter al van eigen interne beveiligingen is voorzien, blijfft het daarnaast raadzaam een magnetothermische
beveiligingsschakelaar van de juiste capaciteit te installeren.

In het geval dat het volledige beschikbare vermogen wordt gebruikt kunt u, om te weten welke stroomwaarde u moet
gebruiken voor de keuze van de kabels en de magnetothermische schakelaar, Tabel 5 raadplegen.

2.3.3 Aansluiting van de gebruikersingangen
Op de inverters van het type M/T en T/T kan de inschakeling van de ingangen zowel via gelijkstroom als wisselstroom
op 50-60 Hz geschieden. Bij het type M/M kan de ingang uitsluitend worden geactiveerd met een spanningloos
contact tussen de twee pinnen. Hieronder ziet u het aansluitschema en de elektrische kenmerken van de ingangen.

Aansluitschema van de gebruikersingangen
Type inverter | Naam connector Pin Gebruik
1 Voedingsklem: + 12V DC — 50 mA
2 Aansluitklem ingang I3
3 Aansluitklem ingang 12
M/T J6 4 Aansluitklem gemeenschappelijk 13 — 12
5 Aansluitklem ingang |1
6 Aansluitklem gemeenschappelijk I1
7 Aansluitklem: GND
1 Voedingsklem: + 12V DC — 50 mA
2 Aansluitklem ingang I3
3 Aansluitklem ingang 12
TT J7 4 Aansluitklem gemeenschappelijk 13 — 12
5 Aansluitklem ingang 11
6 Aansluitklem gemeenschappelijk I1
7 Aansluitklem: GND
1 Aansluitklem ingang 11
MM J2 2 Aansluitklem: GND

Tabel 7: Aansluiting ingangen
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Vb. Gebruik viotteringang M/M

Wanneer deze ingang wordt geactiveerd, blokkeert de elektropomp en verschijnt “F1” op het display

Besturing met spanningloos contact

E_/

2
o |—

Vb. Gebruik viotteringang M/T en T/T

Wanneer deze ingang wordt geactiveerd, wordt de regeldruk “P1”

Besturing met spanningloos contact Besturing met externe spanning

|~

[ ]

0000000

00000oa

Vb. Gebruik hulpdrukingang M/T en T/T

Wanneer deze ingang wordt geactiveerd, wordt de regeldruk “P1”

Besturing met spanningloos contact Besturing met externe spanning

L~

0000000
goo0oooo

Vb. Gebruik deactiveringsingang M/T en T/T

Wanneer deze ingang wordt geactiveerd, blokkeert de elektropomp en verschijnt “F3” op het display

Besturing met spanningloos contact Besturing met externe spanning

I

)

0000000

0000000

De functies die geactiveerd zijn in bovenstaande voorbeelden hebben betrekking op situaties met de
fabrieksinstellingen van de ingangen.

Afbeelding 4: Aansluiting van de ingangen
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Kenmerken van de ingangen voor inverters van het type M/T en T/T

Ingressi DC [V] Ingressi AC 50-60 Hz [Vrms]

Minimale inschakelspanning [V] 8 8

Maximale uitschakelspanning [V] 2 1,5

Maximaal toelaatbare spanning [V] 36 24

Opgenomen stroom bij 12V [mA] 3,3 3,3

N.B. De ingangen kunnen met iedere polariteit worden aangestuurd (positief of negatief ten opzichte van de eigen

massaretour)

Tabel 8: Kenmerken van de ingangen

2.3.4 Aansluiting van de gebruikersuitgangen
De gebruikersuitgangen zijn alleen beschikbaar voor inverters van type M/T en T/T.
Hieronder ziet u het aansluitschema en de elektrische kenmerken van de ingangen.

Aansluitschema van de gebruikersuitgangen
in-:-/)g:teer coﬂzaert;or Pin Uitgang
o | v 21O
| e 2o

Tabel 9: Aansluiting van de uitgangen

(-

g 02
0| 2[—o

Afbeelding 5: Aansluiting van de uitgangen

= N W A

Kenmerken van de uitgangscontacten

Contacttype NO

Max. spanning die verdragen kan worden [V] | 250

5 ->resistieve lading
2,5 ->inductieve lading

Max. stroom die verdragen kan worden [A]

Tabel 10: Kenmerken van de uitgangscontacten

2.3.5 Aansluiting van de afstanddruksensor

Aansluiting van de afstandsensor
Type inverter Naam connector
M/T J8
TT J10
M/M J6

Tabel 11: Aansluiting van de afstandsdruksensor

2.3.6 Aansluiting multi inverter communicatie
De multi inverter communicatie vindt plaats via de connectors die zijn aangegeven in Tabel 11. De aansluiting moet
tot stand worden gebracht door de overeenkomstige pinnen op verschillende inverters onderling te verbinden (bijv. pin
1 van de inverter A op pin 1 van de inverter B etc.). Het wordt aanbevolen om getwiste en afgeschermde kabel te
gebruiken. De afscherming moet aan beide zijden zijn verbonden met de centrale pin van de connector.
Aanbevolen max. lengte van de communicatiekabel tussen de twee inverters L: 5 m.
Aanbevolen max. totale lengte (som van de lengten van alle communicatiekabels): 20 m.
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Schema voor aansluiting multi inverter
communicatie
Type inverter Naam connector
M/T J2
T J3
M/M J1

Tabel 12: Aansluiting multi inverter communicatie

————

Com cable

NO

Afbeelding 7: Geen lusaansluitingen maken
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Afbeelding 8: Geen lusaansluitingen maken

Afbeelding 9: Geen kabels aangesloten laten aan één uiteinde

2.4 Configuratie van de geintegreerde inverter
Het systeem is zo door de fabrikant geconfigureerd dat aan de meeste installatiesituaties wordt voldaan, d.w.z.:

swerking met constante druk;

¢ setpoint (gewenste constante drukwaarde): SP = 3.0 bar
¢ verlaging van de druk voor de herstart: RP = 0.5 bar
¢ Anticyclingfunctie: Uitgeschakeld
¢ Anti-freeze functie: Geactiveerd

Al deze parameters kunnen hoe dan ook door de gebruiker worden ingesteld, samen met vele andere. Er zijn vele andere
bedrijfswijzen en verdere opties mogelijk. Door middel van de diverse mogelike instellingen en de beschikbaarheid van
configureerbare ingangs- en uitgangskanalen is het mogelijk de werking van de inverter aan te passen aan de eisen van
verschillende installaties.

Voor de bepaling van de parameters SP en RP heeft de druk waarbij het systeem start de volgende waarde:
Pstart = SP - RP Voorbeeld: 3.0 — 0.5 = 2.5 bar in de standaardconfiguratie

Het systeem functioneert niet als het gebruikspunt zich op een grotere hoogte bevindt dan het equivalent in meter-
waterkolom van Pstart (neem in aanmerking dat 1 bar = 10 mWKk): voor de standaardconfiguratie geldt dat als het
gebruikspunt zich op minstens 25 m hoogte bevindt, het systeem niet start.

2.5 Vooraanzuiging

Bij iedere inschakeling controleert het systeem de eerste 10 seconden of er water aan perszijde aanwezig is.

Als er een waterstroom aan perszijde wordt gedetecteerd, wordt aangenomen dat de pomp gevuld is en begint het
normale bedrijf.

Als er daarentegen geen normale stroom aan perszijde wordt gedetecteerd, vraagt het systeem bevestiging om de
vooraanzuigprocedure te activeren en verschijnt de pop-up van de afbeelding:
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Dy Fun
2 ®
E=zcape First
priming

Afbeelding 10: Vooraanzuiging

Door op te drukken, bevestigt u dat u de vooraanzuigprocedure niet wilt activeren. De pop-up verdwijnt en de
alarmtoestand blijft actief.

Door op “+” te drukken, wordt de vooraanzuigprocedure geactiveerd: de pomp start en blijft maximaal 2 minuten actief.
Gedurende deze tijd zal de veiligheidsblokkering tegen droogdraaien niet ingrijpen.

Zodra een reguliere stroom aan perszijde wordt gedetecteerd, wordt de aanzuigprocedure afgesloten en begint de
normale werking. Als de vooraanzuigprocedure 2 minuten actief is geweest en het systeem nog niet is gevuld, stopt
de inverter de pomp. In het display verschijnt hetzelfde bericht inzake het ontbreken van water en de procedure kan
worden herhaald.

Langdurige werking zonder vloeistof van de elektropomp kan leiden tot beschadiging ervan.

2.6 Werking

Nadat de elektropomp vooraangezogen is, begint het systeem normaal te werken volgens de geconfigureerde
parameters: hij start automatisch wanneer de kraan wordt geopend, levert water met de ingestelde druk (SP), houdt
de druk ook constant wanneer er andere kranen worden geopend, en stopt automatisch na de tijd T2 nadat de
uitschakelomstandigheden zijn bereikt (T2 kan worden ingesteld door de gebruiker, fabriekswaarde 10 sec).

3 HET TOETSENBORD EN HET DISPLAY

RACTIVEDriver

00O

Afbeelding 11: Aanzien van de gebruikersinterface

De interface met de machine bestaat uit een display oled 64 X 128, geel met een zwarte achtergrond en 5
druktoetsen "MODE", "SET", "+", "-", “RUN/STOP” zie Afbeelding 9.

Het display toont de grootheden en de statussen van de inverter en geeft indicaties over de functionaliteit van de
verschillende parameters. Een overzicht van de functies van de toetsen staat in Tabel 12.

e Met de toets MODE gaat u binnen hetzelfde menu verder naar de volgende punten. Door
de toets lang in te drukken (minstens 1 sec.), springt u naar het vorige menupunt.
SET Met de toets SET kunt u het actuele menu afsluiten.
e Verlaagt de actuele parameter (als dit een parameter is die gewijzigd kan worden).
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+ Verhoogt de actuele parameter (als dit een parameter is die gewijzigd kan worden).

RUN

STOP Deactiveert de aansturing van de pomp

Tabel 13: Functies toetsen

Door de toetsen +/- lang in te drukken, wordt de geselecteerde parameter automatisch verhoogd/verlaagd. Nadat u de toets
+/- 3 seconden ingedrukt heeft gehouden, neemt de snelheid waarmee de waarde automatisch hoger/lager wordt toe.
Bij het indrukken van de toets + of de toets - wordt de geselecteerde grootheid gewijzigd en onmiddellijk in
het permanente geheugen (EEprom) opgeslagen. Wanneer de machine in deze fase per ongeluk wordt
@ uitgeschakeld, zal de zojuist gewijzigde parameter niet verloren gaan.
De toets SET dient alleen om het actuele menu af te sluiten en is niet nodig voor het opslaan van de
doorgevoerde wijzigingen. Alleen in bepaalde gevallen (beschreven in hoofdstuk 6 ) worden bepaalde
grootheden geactiveerd bij het indrukken van "SET" of "MODE".
Het is op 2 manieren mogelijk om een willekeurige menupagina te sluiten en terug te keren naar de hoofdpagina:
e door op de toets [SET] te drukken
e automatisch nadat er 5 min. geen toets is ingedrukt.

3.1 Menu's
De complete structuur van alle menu's en van alle menupunten waaruit deze bestaan is te zien in Tabel 14.

3.2 Toegang tot de menu's
Vanuit alle menu's hebt u door middel van toetsencombinaties toegang tot andere menu's.
Vanuit het hoofdmenu hebt u ook toegang tot andere menu's via vervolgmenu's.

3.2.1 Rechtstreekse toegang met toetsencombinaties
U gaat rechtstreeks naar het gewenste menu door gelijktijdig indrukken van de juiste toetsencombinatie (bijvoorbeeld
MODE SET om het menu Setpoint op te roepen) en u kunt door de verschillende menupunten scrollen met de toets
MODE. Tabel 13 toont de menu's die geopend kunnen worden met toetsencombinaties.

VAANVENU | RECHTSTREEKSE TOEGANG | 'NDRUKTLUD

Gebruiker MODE Bij heté?jﬁg:sva" de
Monitor (bewaking) SET — 2 Sec
Setpoint MODE  SET 2 Sec
Handbediening SET — + 3 Sec
Installateur MODE  SET = 3 Sec
Technische service MODE seT = 3 Sec

Herstel van de e+ schakeling van het

apparaat

Reset MODE  SET — + 2 Sec

Tabel 14: Toegang tot de menu's

215



NEDERLANDS

Beperkt menu (zichtbaar)

Uitgebreid menu (rechtstreekse toegang of wachtwoord)

Hoofdmenu Menu Gebruiker Menu Monitor Menu Menu Menu Installateur | Menu Technische
mode (bewaking) Setpoint | Handbediening| mode-set-min Service
set-min mode-set set-plus-min mode-set-plus
MAIN FR VF FP
(Hoofdpagina) Frequentie Weergave van de Frequentie
richting stroming handm. mod.
Menuselectie VP TE VP RT
Druk Temperatuur Druk Rotatie-
afleider richting
C1 BT C1
Fasestroom Temperatuur Fasestroom
pomp kaart
PO FF UN*
Door de pomp Historie Door de pomp Nominale
opgenomen Fouten en opgenomen spanning
vermogen waarschuwingen vermogen
PI CT
Vermogenshistogram Contrast Rotatie-
richting
SM VF
Systeembewaking Weergave
stroming

AD
Adres

PR
Afstanddruksensor

VE HO
Informatie Bedrijfsuren
HW en SW
EN
Energieteller
SN

Aantal starts

IC
Inverter config

AY
Anticycling

RF
Nulstelling
fouten en

waarschuwingen
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PW
Wijziging
wachtwoord

* Parameters alleen aanwezig op inverters van type M/T en T/T

+ Parameters alleen aanwezig op inverters van type M/M

Tabel 15: Structuur van de menu's

Legenda

Identificatiekleuren Wijziging van de parameters in multi inverter groepen

Geheel van de gevoelige parameters. Het multi inverter systeem kan alleen starten
indien deze parameters op elkaar zijn afgestemd (uitgelijnd). De wijziging van één van
de parameters op een willekeurige inverter leidt tot automatische uitlijning op alle
andere inverters, zonder een enkele vraag.

Parameters waarvan men de automatische uitlijning van één inverter naar alle andere
inverters toelaat. Het wordt getolereerd dat ze van inverter tot inverter verschillend zijn.

Instelparameters die alleen lokaal van belang zijn.

Parameters die alleen gelezen kunnen worden.

3.2.2 Toegang door de naam te selecteren in een vervolgmenu
De verschillende menu's kunnen hier geselecteerd worden via hun naam. Vanuit het Hoofdmenu krijgt u toegang tot
de menuselectie door op willekeurig welke van de toetsen + of — te drukken.
In de menuselectiepagina verschijnen de namen van de menu's die men kan oproepen en één van de menu's zal
gemarkeerd zijn door een balk (zie Afbeelding 10). Met de toetsen + en - verplaatst u de markeerbalk totdat u het
gewenste menu heeft geselecteerd. Open het menu door op SET te drukken.

SELEZIONE MENU

MENL PRIMCIPALE

MENU UTENTE

MENL MONITOR
GO  43,0HZ 3.0 bar

Afbeelding 12: Selectie van de vervolgmenu's

De menu's die weergegeven kunnen worden zijn MAIN (hoofdmenu), GEBRUIKER, MONITOR (bewaking),
vervolgens verschijnt een vierde punt UITGEBREID MENU; Door UITGEBREID MENU te selecteren, verschijnt er
een pop-up waarin gevraagd wordt om invoer van een toegangssleutel (WACHTWOORD). De toegangssleutel
(WACHTWOORD) is de combinatie van de toetsen die gebruikt wordt voor de rechtstreekse toegang en maakt het
mogelijk de weergave van de menu's vanaf het menu dat met de toegangssleutel correspondeert uit te breiden tot
alle menu's met lagere prioriteit.

De volgorde van de menu's is: Gebruiker, Monitor (bewaking), Setpoint, Handbediening, Installateur, Technische
Service.

Nadat u een toegangssleutel heeft geselecteerd, blijven de gedeblokkeerde menu's 15 minuten beschikbaar of totdat
u ze handmatig deactiveert met het menupunt “Verberg geavanceerde menu's” (dit verschijnt in de menuselectie
wanneer u een toegangssleutel gebruikt).

In Afbeelding 11 zie u een functioneringsschema voor de selectie van de menu's.

In het midden van de pagina staan de menu's, vanaf de rechterkant komt u hier via de rechtstreekse selectie met
toetsencombinaties, via de linkerkant via het selectiesysteem met vervolgmenu's.
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gz <:<32U Main Page H |

Selection Menu
| Main Menu ‘:> @ J Menu Direct access keys

sﬁau | userMent | => @ | ———= || UerMent |—"—— B8
v Monitor Menu | => @ C—— — || MonitorMenu ]<:1 EV

Extended Menu | ==
| s enu‘ ? Setpoint MenU ||——_ —— aa

‘ Insert Password to extend Selection Menu | | Manual Menu I e il — a v A
ava = - A oaa |InsTa||erMenu|<:l @v

& @ & |Tech.Ass. MenU| - — @ a A

| Main Menu | I Main Menu I | Main Menu |
User Menu I User Menu I | User Ment |
Monitor Menu Monitor Menu Monitor Menu
Setpoint Menu Setpoint Menu Setpoint Menu
Manual Menu Manual Menu Manual Menu
Reduced Menu Installer Menu Installer Menu
Reduced Menu Tech. Ass. Menu a Menu exit
Reduced Menu

Afbeelding 13: Schema van de mogelijke manieren om toegang tot de menu's te krijgen

3.3 Structuur van de menupagina's

Bij de inschakeling worden enkele inleidende pagina's weergegeven, waarna wordt overgegaan naar het hoofdmenu.
De naam van iedere menu, welk menu dit ook is, verschijnt altijd boven in het display.

In het hoofdmenu verschijnen altijd

Status: werkingsstatus (bijv. standby, go, Fault, functies ingangen)

Frequentie: waarde in [Hz]

Druk: waarde in [bar] of [psi] afhankelijk van de ingestelde meeteenheid.

Indien van toepassing kunnen verschijnen:

Foutindicaties

Waarschuwingsindicaties

Indicatie van de functies die aan de ingangen zijn toegekend

Specifieke pictogrammen

Een overzicht van de fout- of statuscondities die op de hoofdpagina kunnen worden weergegeven, staat in Tabel 15.

Fout- of statuscondities die

Identificatiecode Beschrijving
GO Elektropomp aan. Als de stroming nul is, knippert de indicatie
SB Elektropomp uit
PH Blokkering wegens oververhitting pomp
BL Blokkering wegens ontbreken water
LP Blokkering wegens lage voedingsspanning
HP Blokkering wegens hoge interne voedingsspanning
EC Blokkering wegens onjuiste parameterinstelling
oC Blokkering wegens te hoge stroom in de motor van de elektropomp
OF Blokkering wegens te hoge stroom in de uitgangstrappen
SC Blokkering wegens kortsluiting op de uitgangsfasen
oT Blokkering wegens oververhitting van de eindvermogenstrappen
OB Blokkering wegens oververhitting van de printplaat
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BP1 Blokkering wegens leesfout op interne druksensor
BP2 Blokkering wegens leesfout op de afstanddruksensor

NC Pomp niet aangesloten

F1 Status / alarm Functie vlotter

F3 Status / alarm Functie deactivering van het systeem

F4 Status / alarm Functie lagedruksignaal

P1 Werkingsstatus met hulpdruk 1

P2 Werkingsstatus met hulpdruk 2

P3 Werkingsstatus met hulpdruk 3

P|ctog|:32nc1c;rrn. met Werkingsstatus in communicatie multi inverter met het aangegeven adres
Pictogram com. met E | Foutstatus van de communicatie in het multi inverter systeem

Ei Blokkering wegens de i-nde interne fout

Vi Blokkering wegens i-nde interne spanning buiten tolerantie

EY Blokkering wegens abnormale cycling die is waargenomen in het systeem
EE Schrijven en lezen naar en van EEprom van de fabrieksinstellingen

Geen stroomtoevoer | Waarschuwing wegens ontbrekende voedingsspanning

Tabel 16: Status- en foutmeldingen in de hoofdpagina

De overige menupagina's wijken af door de toegekende functies en worden hierna beschreven, onderverdeeld op
type indicatie of instelling. Nadat u een willekeurig menu heeft geopend, toont de onderkant van de pagina altijd een
overzicht van de belangrijkste werkingsparameters (bedrijfsstatus of eventuele fout, geactiveerde frequentie en druk).
Op die manier heeft u een constant overzicht van de belangrijkste machineparameters.

MENU UTENTE
FR Frequenza
di rotazione

43,0 HZ

GO 43,0HZ 3,0 bar

Afbeelding 14: Weergave van een menuparameter

Indicaties in de statusbalk onder aan iedere pagina
Identificatiecode Beschrijving
GO Elektropomp aan. Als de stroming nul is, knippert de indicatie
SB Elektropomp uit
FAULT Aanwezigheid van een fout die de aansturing van de elektropomp verhindert

Tabel 17: Indicaties in de statusbalk

In de pagina's met parameters kan het volgende te zien zijn: numerieke waarden en meeteenheid van de actuele
parameter, waarden van andere parameters die gekoppeld zijn aan de instelling van de actuele parameter, grafische
balk, lijsten, zie Afbeelding 12.

Om het display te beschermen verdwijnt de weergegeven pagina als er 10 min geen toets is ingedrukt en verschijnt
de screensaver. De screensaver schakelt alle pixels van het display uit en een algoritme schakelt ze in willekeurige
volgorde in.

3.4 Blokkering instelling parameters via wachtwoord

De inverter heeft een beveiligingssysteem met wachtwoord. Als u een wachtwoord instelt, zullen de parameters van
de inverter toegankelijk en zichtbaar zijn, maar zal het niet mogelijk zijn om ze te veranderen. De enige uitzondering
hierop zijn de parameters SP, P1, P2, P3, RP, FP, LA, CT, MS. De parameters SP, P1, P2, P3 worden op hun beurt
beperkt door SX (SX is ondergeschikt aan het wachtwoord). Het systeem voor wachtwoordbeheer bevindt zich in het
menu “technische service” en wordt geregeld via de parameter PW, zie paragraaf 6.6.20 .

3.5 Activering en deactivering motor

Na de eerste configuratie via de wizard, kan de druktoets [RUN/STOP] worden gebruikt om de aansturing van de
motor te deactiveren en weer te activeren. Terwijl de toets [RUN/STOP] wordt ingedrukt, verschijnt op het display het
pictogram van de ingedrukte toets en als de status uitgeschakeld/ingeschakeld verandert, verandert het uiterlijk van
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het pictogram. Als de inverter in werking is (groene led AAN, gele led AAN) of stilstaat (groene led UIT, gele led AAN)
kan de aansturing van de motor worden uitgeschakeld door de toets [RUN/STOP] 2 sec. in te drukken.
Als de inverter uitgeschakeld is, knippert de gele led en is de groene led altijd uit.
Om de aansturing van de pomp weer in te schakelen, is het voldoende de toets [RUN/STOP] nogmaals 2 sec. in te
drukken.
Met de druktoets [RUN/STOP] activeert u alleen de inverter, het is geen bediening voor het bedrijf. De bedrijfsstatus
wordt alleen bepaald door de regelalgoritmes of door de functies van de inverter.
De functie van de druktoets is op alle pagina's actief.

4 MULTI INVERTER SYSTEEM

4.1 Inleiding multi inverter systemen
Onder multi inverter systeem verstaat men een pompgroep gevormd uit een geheel van pompen waarvan de
persleidingen samenkomen in een gemeenschappelijke verzamelleiding (collector). ledere pomp van de groep is
verbonden met zijn eigen inverter en de inverters communiceren met elkaar via de hiervoor bestemde aansluiting.
De groep kan worden opgebouwd uit maximaal 8 pomp-inverter elementen.
Een multi inverter systeem wordt hoofdzakelijk gebruikt voor:

o Het verhogen van de hydraulische prestaties ten opzichte van een enkele inverter

e Een continue werking garanderen in geval van uitval van een pomp of een inverter

¢ Het maximumvermogen in kleinere fracties verdelen

4.2 Aanleggen van een multi inverter installatie

De pompen, de motoren en de inverters waaruit de installatie wordt opgebouwd moeten onderling gelijk zijn. De
hydraulische installatie moet zo symmetrisch mogelijk gebouwd worden zodat de hydraulische belasting uniform over
alle pompen verdeeld wordt.

De pompen moeten allemaal met één persverzamelleiding verbonden.

Aangezien alle druksensoren zich binnen de kunststof behuizing bevinden, dient u op te letten dat er geen
terugslagkleppen tussen de ene inverter en de andere worden geplaatst, anders kunnen de inverters
onderling verschillende drukwaarden aflezen, met een onjuiste gemiddelde aflezing en een afwijkende
regeling als resultaat.

Voor de werking van de drukgroep moeten de inverters 